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Rossi for You

Inovagao

Rossi S.p.A. ARossi oferece uma ampla gama de solugdes para um mundo industrial em constante evolugao,
x= redutor e motoredutores flexiveis e inovadores também para aplicacdes personalizadas, visando maximizar
N o desempenho e minimizar o custo total de propriedade (TCO).

Alta qualidade, 3 anos de garantia

Nosso objetivo é inovar e melhorar a produtividade com produtos de alto desempenho, precisos, confiaveis e
de alta qualidade, em todo o mundo. Estamos sempre um passo a frente em oferecer e desenvolver solugdes
para atender as infinitas necessidades de aplicagdo, mesmo nas condigdes mais severas.

S e processos, e nossa equipe de especialistas altame|
ificar a melhor solugdo para suas necessi

2628-22.05-0
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Presenca global

servico loca

Assisténcia local
Vendita, atendimento ao cliente,
suporte técnico, pegas de reposicao

@ 15 filiais’
@ Rede de distribuigdo internacional ”

Uma extensa rede de filiais e distribuidores a nivel
internacional.

Desde a fase de projeto até o servigo pés-venda Rossi
S.p.A. esta sempre ao seu lado, um parceiro local
confiavel e flexivel.

Rossi for You, a suite digital disponivel 24 horas por dia,
7 dias por semana, para consulta continua e atualizada
de pedidos, remessas e servigos.

‘Contactos disponiveis em www.rossi.com

8 @ Rossi
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2.1

Caracteristicas
& Vantagens




!
-0

Plug&Play.
Sem custos de reengenharia.

Eo:

Economia de energia, baixo nivel de
ruido e baixo angulo de folga

-

Limpeza garantida gragas as formas
arredondadas e a superficie lisa da

carcaga

Outras vantagens

* *

* *

* *
* ok

Qualidade superior, manutengao
minima

Eficiéncia Premium

Até 12% maior do que
a norma de referéncia

Prestacdes e confiabilidade
elevadas

Lubrificagdo de longa duracgao.
Sistema dedicado de vedacgao
lateral do motor

* Mais valor para o cliente
* Prazos de entrega curtos para

produtos padrao

e 3 anos de garantia



2.2

Motores padréo e de freio

Classe IE3 da norma internacional de eficiéncia energética
(IEC 60034-30) =0,75 kW

Classe IE2 da norma internacional de eficiéncia energética
(IEC 60034-30) <0,55 kW

Multivoltagem, 2, 4 e 6 pdlos

Carcagas de aluminio tamanhos 63 ... 132

Carcagas de aluminio tamanhos 160 ... 200 (em breve
disponivel)

Possibilidade de entrada de cabos em dupla face

(uma entrada a cada 180°.)

Classe de isolamento do motor F, classe de sobretempe-
ratura B

CONFORMIDADE

Certificados de teste

<M\ motores certificados UL
Diretiva de Maquinas 2006/42/CE
Diretiva RoHS 2011/65/EC
Diretiva «ErP» 2009/125/CE

PROTEGCAO/PINTURA

RAL 5010 tinta azul, classe de corrosividade C3
(tinta dura, de colagem suave)
IP 55, IP 66 para o motor

14 «@ Rossi

Motores eletricos

OPCIONAL

Classe de isolagéo H

Sondas de temperatura bimetalicas e termistores
(PTC)

Motor com conectores

Aquecimento anti-condensagéo

Ventilagéo forgada (IC 416)

Cobertura de chuva

Eixo bi-saliente

Encoder incremental sin/cos

Freio: desbloqueio manual, alavanca de
desbloqueio manual com orientagéo diferente,
alimentagao separada do freio

Pintura opcional

i E?_ﬂ_g 2628-22.05-0



2.3

Inversor

*  Sobrecargas maximas: até 200%.

+ Capacidade maxima de sobrecarga sem sensores

+  Flexibilidade de instalagdo do motor ou da parede

+  Completamente "Plug & Play

*  Auto-ajuste, programacéao e atualizagbes de
software incluidas

*  Em conformidade com a classe |IE2, ECODESIGN
EN 50598 IEC/EN 60034-30-1 e a Diretiva
Ecodesign de acordo com a IEC 61800-9-2

. Comissionamento remoto, monitoramento e
diagnostico, Bluetooth, App e Seguranga (STO)

»  Comunicagao e conexao entre varios inversores

*  Ampla gama de Field buses

+ Aampla gama de opg¢des, componentes e conceito
de projeto garantem a maxima confiabilidade e
resisténcia a vibracdo. A prova de poeira e salpicos
(IP 65).

262822050 Ulp 06 ®Rossi 15
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Simbolos e unidades de medida

3.1

Simbolos e unidades de medida

Simbolos Descri¢cao Unidades de
medida SIM

fs fator de servigo

f, fator térmico

H altitude [m]
IP. grau de protecédo

J momento de inércia (de massa) [kg m?]
M momento de tor¢do [Nm]
n velocidade de rotagdo [min™]
p peso [kg]
P poténcia [kW]

S1..810 tipo de servigo

T temperatura [°C]

t tempo [s]

v velocidade linear [m/s]

V4 numero de arranques por hora [part./h]

Redutor

n rendimento

n, performance estatica

Fr1 cargas radiais sobre 0 eixo rapido [N]
Frz cargas radiais sobre o eixo lento [N]
Fa1 cargas axiais sobre o eixo rapido [N]
Fa2 cargas axiais sobre o eixo lento [N]

i relacdo de transmisséo

L, vida de rolamento [h]
M,, torque nominal no eixo rapido [Nm]
MN2 torque nominal no eixo lento [N m]
M, torque no eixo rapido [N m]
M, torque no eixo lento [Nm]

M, .. torque maximo no eixo lento [N m]

Ms torque de aperto dos parafusos de fixagéo [N m]
n, velocidade de rotacéo do eixo rapido [min]
n, velocidade de rotagéo do eixo lento [min]
PN1 poténcia nominal no eixo rapido [kW]
PN2 poténcia nominal no eixo lento [kW]
P, poténcia térmica [kW]
P Poténcia térmica nominal [kW]
P, poténcia do eixo rapido [kW]
P, poténcia do eixo lento [kW]

20 @ Rossi
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Simbolos e unidades de medida

Simbolos Descrigao Unidades
de medida SIM
Motor
cosQ fator de poténcia
Cmax consumo maximo do disco de freio [mm]
n, eficiéncia do motor
f freqiiéncia de poténcia [Hz]
IN corrente elétrica nominal do motor [A]
/8 corrente elétrica na partida do motor [A]
JO momento de inércia (de massa) do motor [kg m?]
MS momento de aperto com ativacdo direta [N m]
Mmax momento de tor¢do com ativacdo direta [N m]
MN momento de tor¢do nominal do motor [N m]
Mfmax momento de frenagem maximo [N m]
Mf momento de frenagem de calibragao [N m]
n, numero de rotagdes do motor [min-]
P, poténcia nominal do motor [kW]
t tempo de partida [s]
tf tempo de frenagem [s]
t1 atraso de desbloqueio da ancora do freio [ms]
t2 atraso de freinagem [ms]
b atraso de freinagem com rectificador c.c. [ms]
) tensao de alimentagao V]
trabalho de friccdo necessario para consumir 1 mm de espessura de disco
1 de freio (MJ/mm]
o trabalho de fricgdo maxima por curso de frenagem [J]
2628-22.05-0 ﬁ@_@ ®Nossi 2



Simbolos e unidades de medida

3.2

Iconas

Descricao

consulte a pagina

Descrig¢ao

peso (sem 6leo)

atencéo

quantidade de 6leo

tampé&o de ventilagéo

2 estagios de redugéo

tampao de nivel

3 estagios de redugéo

tampao de drenagem

consulte a se¢ao dos motores

tampé&o de ventilagédo néo a vista
(no lado oposto)

consulte a segéo
adaptadores de motor

tampao de nivel ndo a vista
(no lado oposto)

22 ‘«® Rossi
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tampéo de drenagem n&o em vi-
sta
(no lado oposto)

consulte a segéo
acoplamentos geométricos
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do produto
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Caracteristicas do produto 4

4.1

Caracteristicas gerais

Execugao F

maxima intercambialidade geométrica (altura do eixo, extremidades lentas do eixo, dimensdes dos pés e furos de
fixagéo, flanges, execugdes), e desempenho igual ou melhor que o padrdo do mercado;

motores com eficiéncia em conformidade com as classes IE3, IE2;

montagem com pés (pés integrados a carcaga do redutor) ou montagem com flanges (até 4 flanges por tamanho de
redutor);

caixa de engrenagens monolitica em ferro fundido, alta rigidez e precisdo dimensional;

eixo lento (mancais e eixo) amplamente dimensionados para suportar altas cargas na extremidade do eixo;

elevada classe de qualidade de fabricagao;

elevadas prestagoes, confiaveis e comprovadas;

motores compactos, de classe precisa, também em versao com freio, adequados para aplicagdo em inversores.

Execucéo P
iC 27 iC 37 iC 47 iC 57 iC 67 iC 77 iC 87 iC 97
Diametro do eixo lento [mm] 25 25 30 35 35 40 50 60
Altura do eixo (verséo P) [mm] 90 90 115 115 130 140 180 225
Diametro do flange B5 (execugéo F) [mm]|120...160|120...200|140...200|160...250| 200, 250 | 250, 300 | 300, 350 | 350, 450
Momento de torgdo nominal maximo [N m] 145 224 335 500 670 925 1750 3350
Carga radial nominal maxima [N] 4230 4940 5420 7100 6980 9900 16900 | 19800

4.1.1 Redutor

Pormenores construtivos:

carcaga monolitica de ferro fundido 250 UNI ISO 185 com nervuras de reforgo e elevada capacidade em lubrificante;
rodamentos eixo lento amplamente dimensionados per suportar elevadas cargas sobre a extremidade do eixo lento (ele
também amplamente dimensionado para a mesma razao);

pinhdo de redugéo final com trés suportes (para os tamanhos 2 iC 57) para garantir as melhores condi¢des de
engrenagem (sem roda suspensa, maxima rigidez e capacidade de sobrecarga, operagéo silenciosa);

primeira chaveta de pinhdo de redugdo com encaixe de interferéncia e chaveta diretamente na extremidade do eixo de
acionamento;

engrenagens de esporao helicoidais com perfil de solo para maxima capacidade de carga, funcionamento suave e

26 @ Rossi ﬁ@_@ 2628-22.05-0



Caracteristicas do produto

siléncio;

Capacidade de carga das engrenagens calculada no momento da quebra e do pitting de acordo com a ISO 6336;
lubrificagdo em banho de 6leo; todos os tamanhos s&o fornecidos completos com dleo sintético a base de poliglicol
(PAG), para lubrificagdo permanente;

tampdes metalicos (tampé&o de carga; tampéao de nivel);

pintura: protecdo exterior com esmalte bicomponente a base de agua adequada para resistir aos ambientes industriais
normais (classe de corrosividade C3 ISO 12944-2); cor azul RAL 5010 DIN 1843; protecéo interior com pintura adequada
para resistir aos 6leos sintéticos.

4.1.2 Motor elétrico trifasico

As dimensbes e as massas dos motorredutores do presente catélogo referem-se aos motores padrao e autofrenantes do cat.

TX.

Pormenores construtivos:

motor compacto assincrono trifasico, cerrado ventilado externamente, com rotor vaiola de esquilo;

— protecgao IP 55, classe de isolagéo F, sobreaquecimento classe B;

poténcia nominal com servigo continuo S1 e referida a tensao e frequéncia nominais, temperatura maxima ambiente de
40 °C e altitude de 1000 m;

— capacidade de suportar uma ou mais sobrecargas — de entidade 1,6 vezes a carga normal — durante um tempo maximo
de 2 min a cada hora;

— momento de arranque com ativagao directa, pelo menos 1,6 vezes o nominal (normalmente é superior);

— idoneidade ao funcionamento com inversor (dimensionamento eletromagnético generoso, laminacgéo as perdas baixas,
separadores de fase na cabecga, etc.);

— ampla disponibilidade de execu¢des para cada exigéncia: volante, servoventilador, servoventilador e encoder, etc;
pintura: protecdo exterior com esmalte bicomponente a base de agua adequada para resistir aos ambientes industriais
normais (classe de corrosividade C3 ISO 12944-2); cor azul RAL 5010 DIN 1843.

Pormenores construtivos do motor autofrenante

construcao particularmente robusta para aguentar as solicitagbes de travagem; maximo siléncio;

freio eletromagnético com molas alimentado em c.c.; alimentacdo obtida diretamente da caixa de terminais;
possibilidade de alimentagéo separada do freio diretamente da linha;

momento de travagem proporcionado ao momento de tor¢gdo do motor (normalmente M, = 2 M, ) e regulavel
acrescentando ou subtraindo pares de molas;

possibilidade de elevada frequéncia departida;

rapidez e precisdo na parada;

alavanca de desbloqueio manual com retorno automatico, haste de alavanca removivel.

Para outras caracteristicas e detalhes ver a documentagéo especifica do catalogo da série TX.
Regulamentos especificos para motores elétricos:

poténcias nominais e dimensdes segundo CENELEC HD 231 (IEC 72-1, CNR-CEI UNEL 13117-71 e 13118-71, DIN

42677, NF C 51-120, BS 5000-10 e BS 4999-141) para as formas construtivas IM B5, IM B14 e derivadas;

— caracteristicas nominais e do funcionamento segundo CENELEC EN 60034-1 (IEC 34-1, CEI EN 60034-1, DIN VDE 0530-1,
NF C51-111, BS EN 60034-1);

graus de protegdo segundo CENELEC EN 60034-5 (IEC 34-5, CEIl 2-16, DIN EN 60034-5, NF C51-115, BS 4999-105);

formas construtivas segundo CENELEC EN 60034-7 (IEC 34-7, CEI EN 60034-7, DIN IEC 34-7, NF C51-117, BS EN 60034-

7);

niveis de emissao de ruido segundo CENELEC 60034-9 (IEC 34.9, DIN 57530 pt. 9);

equilibrio a velocidade de vibragao (grau de vibragdo normal N) segundo CENELEC HD 53.14 S1 (IEC 34-14, ISO

2373 CEIl 2-23, BS 4999-142); os motores s&o equilibrados com meia chaveta na saliéncia do eixo;

arrefecimento segundo CENELEC EN 60034-6 (CEI 2-7, IEC 34-6): tipo standard IC 411; tipo IC 416 para execugéo

especial com servoventilador axial.

262822050 Ulp 06 ®Rossi 27



Caracteristicas do produto 4

4.2

Condicoes de operagao

4.2.1 Temperatura ambiente de operagao
Redutores

Os redutores sdo adequados para operagdo em uma faixa de temperatura ambiente de 0 °C / +40 °C (com picos até -20 °C /
+50 °C), dleo sintético PAG ISO VG 220 cSt e anéis de vedagao padrao.

A operacgao fora desta faixa, com um minimo de -40 °C e um maximo de +60 °C, deve ser avaliada em relagdo as condigbes
especificas de operacao, tipo de servigo, tipo de lubrificante, tipo de vedagao e sistema de refrigeragdo/aquecimento (quando
possivel); entre em contato com a Rossi S.p.A.

Os dados do catalogo sdo baseados em uma temperatura ambiente de operagado de 25 °C (ver p. 49 e 50).

Motores

| motori della serie HB sono idonei al funzionamento con temperatura ambiente compresa nell’intervallo -15 °C / +40 °C.
A operacao fora desta faixa é possivel se forem tomadas certas precaugdes: contate a Rossi S.p.A.

Em geral, a poténcia nominal do motor deve ser reduzida de acordo com a tabela abaixo;

Temperatura ambiente
°C 30 40 45 50 55 60

P/P,[%] 106 100 96,5 93 90 86,5

Para acionamentos com inversor, as maiores tensdes térmicas as quais os enrolamentos do motor podem ser submetidos
devem ser levadas em consideragao.
Se necessario, entre em contato com a Rossi S.p.A.

4.2.2 Altitude de instalagao

A altitude de instalagdo tem um efeito sobre a eficacia da dissipagao de calor por convecgao; a capacidade de dissipacao de
calor diminui conforme a altitude de instalagdo aumenta.
Os dados do catalogo referem-se a uma altitude maxima de 1000 m.

Em geral, a poténcia nominal do motor deve ser reduzida de acordo com a tabela abaixo;

Altitude a.n.m.
m 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

P/P, [%] 100 | 9% | 92 | 8 | 84 8 | 76

para a parte da caixa de velocidades veja as paginas 49 e 50.
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4.2.3 Tipo de servigo de operagao

Servigo de duragéao limitada (S1) ¢ N
Operacéo com carga constante durante um periodo de tempo suficiente para alcancgar o ‘
equilibrio térmico.

Sigla S1 P 1

(1-n) —ﬁ

Servigo de duragéo limitada (S2).

Funcionamento com carga constante durante um determinado tempo menor do que o
necessario para atingir o equilibrio térmico, seguido por um tempo de repouso de duragcao
suficiente para restabelecer a temperatura ambiente no motor.

Sigla S2 + tempo N (minimo)

X

Servigo intermitente periédico (S3). c fNR-
Funcionamento de acordo com uma série de ciclos idénticos sendo que cada um deles
inclui um tempo de funcionamento com carga constante e um tempo de repouso. Além
disso, neste tipo de servigo, os picos de corrente na partida ndo devem influenciar o P
aquecimento do motor de modo sensivel. (1-n)

: . ~ . A
Sigla S3 + relagao de intermiténcia T EK” Trmax
Relagado de intermiténcia = N/(N+R)-100 [%)] A‘ t
onde:

N = tempo de funcionamento com carga constante
R= tempo de repouso
Para valores N+R > 10 min contate a Rossi S.p.A.

Para os servigos de tipo S2 ... S10 é possivel aumentar a poténcia do motor de acordo com a tabela seguinte; o momento de
torgéo no arranque fica inalterado.

Servico Tamanho motor
63 ...90 100 ... 132 160 ... 315
90 min 1 1 1,06
~ . 60 min 1 1,06 1,12
S2 duragéo do servigo 30 min 125 118 1.25
10 min 1,25 1,25 1,32
60% 1,12
~ . A 40% 1,18
S3 relagéo de intermiténcia 259 125
15% 1,32
S$4...810 Contatar Rossi S.p.A.
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4.2.4 Frequéncia 60 Hz

Os motores normais até ao tamanho 132 com bobinagem para 50 Hz podem ser alimentados a 60 Hz: a velocidade aumenta
em 20%.

Se a tensdo de alimentagdo corresponder a de bobinagem, a poténcia ndo muda, desde que se aceitem sobreaquecimentos
superiores e a exigéncia de poténcia ndo seja exagerada, enquanto que os momentos de arranque € maximo diminuem em
17%.

Se a tensdo de alimentagdo for maior do que a de bobinagem em 20%, a poténcia aumenta em 20%, enquanto que os
momentos de arranque e maximo nado mudam.

Para motores de freio, consulte a documentagao no catalogo TX.

A partir do tamanho 160, é recomendavel que os motores — normais e autofrenantes — tenham bobinagem especifica para
60 Hz, o que também permite tirar proveito da possibilidade de aumento da poténcia em 20%.

4.2.5 Velocidade

As velocidades de rotagéo do eixo lento dos moto-redutores indicados no catalogo sdo determinadas pela velocidade nominal
do motor HB sob condi¢gdes nominais de operagéo e pela relagdo do redutor.

A velocidade real pode desviar-se deste valor dependendo da carga, das condi¢cbes reais de operacéo e do sistema de
fornecimento de energia.

4.2.6 Niveis sonoros

Os niveis normais de emiss&o de poténcia sonora L,, para os motoredutores deste catalogo, em servigo com carga nominal
e velocidade, atendem aos limites estipulados na VDI 2159 para os redutores e na EN 60034 para o motor.

4.2.7 Acessibilidade e dissipagao de calor

Colocar o motorredutor de modo a garantir uma ampla passagem de ar para o arrefecimento do redutor e do motor
(principalmente no lado da ventoinha do motor).

Evitar: pontos de estrangulamento nas passagens do ar; proximidade com fontes de calor que possam influenciar a
temperatura do ar de arrefecimento e do redutor devido a irradiagao; circulagéo insuficiente do ar e, em geral, aplicagdes que
prejudiquem a normal dispersao do calor.

Além disso, deve ser assegurado o distanciamento ou blindagem adequada dos componentes sensiveis ao calor (motor,
freio, motor-inversor, componentes eletronicos, etc.) das superficies quentes da maquina acionada e espago adequado para
acessibilidade para as operagdes de manutengéo.

4.2.8 Pesos

Os pesos indicados no catalogo referem-se a motoredutores sem 6éleo lubrificante.
Os pesos reais podem variar de acordo com o tamanho, engrenagem, relagéo da transmisséo, motor e se ha acessérios ou
execugbes especiais.
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4.2.9 Folga reduzida

Para os tamanhos = iC 37, o motoredutor pode ser fornecido em uma versao com folga angular reduzida.
Os valores s&o dados na sec¢édo 9.2 nas "Tabelas de acoplamento geométrico" e se referem ao eixo lento com eixo rapido
bloqueado.

Eles s&o validos na auséncia de cargas aplicadas (max. 0,01 da carga nominal do redutor), com o redutor a temperatura
ambiente (25 °C) e estao sujeitos a uma tolerancia de + 2 arc min.

Se o valor nao for especificado, a folga reduzida nao esta disponivel.

4.2.10 Vedagoes do eixo lento

Para condigbes ambientais agressivas ou condi¢cdes operacionais particularmente severas, a opgéo 'Anéis de vedacgéo
(redutor e motor) em composto fluor' esta disponivel.

Para redutores com projeto montado em flange, também ¢é possivel a opgéo "Vedacéo dupla de eixo lento" (exceto para o
tamanho iC 27).
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4.3

Protecao de superficie

Os motoredutores sdo protegidos externamente com uma tinta de esmalte acrilico de dois componentes a base de agua, ade-

quada para suportar ambientes industriais normais (classe de corrosividade C3 ISO 12944-2, cor azul RAL 5010).

Outros acabamentos de pintura e graus de protecao estédo disponiveis mediante solicitagcdo, conforme mostrado na tabela

abaixo.
Campo Caracteristicas | Classe de | Classes de Descrigcao Espessura Caédigo
de aplicagao corrosividade duragao tratamento tratamento
ISO 12944-2 | 1SO 12944-2 Hm
1) Fundo epoxidico bicomponente
. 2) Esmalte poliuretanico 1HRAL5010
Baixa . R 150
bicomponente a base de agua de (azul)
resinas acrilicas poliuretanicas
1) Fundo epoxidico bicomponente (n.
Aplicagdes Boa resisténcia - 2 camadas)' N 2HRAL5010
nos ambientes = 2°5 aggntes ca Média 2) E'smalte pollure‘tanlco 200 (azul)
agressivos atmosfer!cos e blcc.)mponerl.te a bage de’agua de
agressivos resinas acrilicas poliuretanicas
1) Fundo epoxidico bicomponente (n.
4 camadas)
Alta 2) Esmalte poliuretanico 300 3H|(2:;t?)010
bicomponente a base de agua de
resinas acrilicas poliuretanicas
1) Decapagem com jato de areia
2) Fundo antifgerrugem bicomponente
aos fosfatos de zinco
. Média 3) Fundo epoxidico bicomponente 300 2IRALS010
Otima 4) Esmalte poliuretanico (azul)
resisténcia bicomponente & base de agua de
L aos agentes resinas acrilicas poliuretanicas
Aplicagées em |atmosféricos e - -
um ambiente | agressivos. C5-M 1) Decapagem com jato de areia
aberto salino 2) Fundo antlfgerrugem bicomponente
Aplicagdes em aos fos~fatos de zinco
um ambiente 3) Vec'iagao com selante de 2KRAL5010
aberto salino Alta poliuretano » . 400 (azul)
4) Fundo epoxidico bicomponente
5) Esmalte poliuretanico
bicomponente a base de agua de
resinas acrilicas poliuretanicas
1) Decapagem com jato de areia
. 2) Fundo antifgerrugem bicomponente
Otima aos fosfatos de zinco 2L RAL5010
resisténcia Média | 3) Fundo epoxidico bicomponente 300
Aplicagbes em | aos agentes 4) Esmalte hidrossoltvel de dois (azul)
um ambiente |atmosféricos e componentes com resinas
aberto agressivos. epoxidicas
quimicamente - -
agressivo  |Aplicagdesem| C5-| 1) Decapagem com jato de areia
e emn areas um ambiente 2) Fundo antlfgerrugem bicomponente
industriais aberto aos fos~fatos de zinco
com elevada | quimicamente 3) Vedag&o com selante de 2YRAL5010
umidade agressivo Alta poliuretano - _ 400 (azul)
(fertilizantes, 4) Esmalte epomdlco'blcompor}ente
etc.) 5) Esmalte hidrossoluvel de dois
componentes com resinas
epoxidicas
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Armazenagem

Os motoredutores Rossi S.p.A. devem ser armazenados em um ambiente fechado, onde estejam protegidos da luz solar e de
agentes corrosivos.

O ambiente deve estar suficientemente limpo, seco (umidade relativa < 50 %) e livre de vibragdes (v, < 0,2 mm/s) para
proteger os rolamentos de danos.

A temperatura ambiente deve estar entre 0 e 40 °C; picos de até + 10 °C sédo permitidos.
Para diferentes condi¢cdes ambientais, favor entrar em contato com a Rossi S.p.A.

Os redutores e motoredutores devem ser posicionados de acordo com a posi¢cdo de montagem indicada na ordem e na placa
de identificacdo. Nao empilhar unidades.

Em nenhuma circunstéancia soltar as tampas fechadas ou ativar o bujado de ventilagdao antes da colocagdo em
funcionamento.

Para periodos de armazenamento de 12 a 24 meses, recomendamos a opgéo "Armazenamento a longo prazo":

» abastecendo o redutor sem enchimento de 6leo;

*  protegdo do volume interno do redutor através da aplicagdo do lubrificante VCI;

* aaplicagdo em todas as partes externas nédo pintadas (eixos, pés, flanges), incluindo componentes galvanizados
(parafusos, porcas, arruelas, olhais, etc.), de uma camada de 6leo especial anticorrosivo;

« aplicacdo de etiqueta adesiva especifica para o tipo de tratamento de protegéo;

* embalagem individual com uma bolsa VCI selada.

Por periodos mais longos, favor entrar em contato com a Rossi S.p.A.
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5.1

Codificacao

5.1.1 Designacao do motorredutor

Execucgao
do eixo
lento

Tamanho Relagao de

transmissao

Engrena-
mento

Execucao

Modelo

redutor redutor

. redutor
iC
Redutores
coaxiais
i-FIT
2
3 7
2
4 Estados
de redugao
3
5 Estados
de redugao P
6 Execucgéo
com pés
F
7 Execugao
com flange E
8 Métrico

3,37
° 4,00

configuragdo com adaptador e motor padréo IEC

....... Juj-
J ; |

UT.C 2381

Rnesat

T

configuragdo com motor compacto

UT.C 2382

Forma
g construtivalg
do redutor

B3

B6

B7

B8

V5

V6

F212

F214

Forma construtiva
motor compacto

B Codigo do adapta-
dor do motor

AB12BI063

AB12BI071

IEC

AB30MI200

AB12BN056

AB12CN143

NEMA

AB30MN324

B12B

B30M

BE5E

2628-22.05-0



Designacao 5

5.1.2 Designagao do motor

HBI 3 I Y4 IQOS I 4 |230.400| 50 I ITBZ“)

Forma construtiva do motor
Tamanho § Voltagem Frequéncia Pg:iiggo
motor alimentagdo J alimentagao BT
2 - 63A 2 230.400 50 B12B B5 TB1
eficiéncia
IE2
HB s z 63B 4 400 60 TB2
ficianci
ez 7B 6 B30C B3

5.1.3 Posicao da caixa de terminais do motor

UT.C 2383

Vista do lado do acionamento (D) Vista lado oposto comando (N)

Completar a designagdo com a indicagao da posi¢ao da caixa de terminais do motor se diferente da standard prevista (TBO;
ver as pag. 60 e 61).
A alavanca de desbloqueio (para motor de auto-travagem) segue a posigdo da caixa de terminais.

A entrada do cabo é de responsabilidade do comprador: a caixa de terminais € integral com a carcaga do motor e esta
equipada com acesso bilateral por cabo com uma fratura pré-determinada (uma para o cabo de energia e outra para os
dispositivos auxiliares).

(M Para a posigdo terminal padrdo TBO, ndo é necessaria nenhuma indicagdo na designagao do motor.
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5.1.4 Opcoes de codificagao do redutor

Ref. Descrigao Codigo Tamanhos
redutor
(1) Suporte reforzado do eixo lento SP2 2iC 67...
(2) Dupla vedacgao do eixo lento (somente para projeto de flange) DT2 >iC 37...F
(3) Anéis de vedagao (redutor e motor) em composto fluoretado TV2 todas
(4) Ciclo de pintura especial (redutor e motor) ver a pag. 32 todas
(5) Folga reduzida GR ver a pag. 31
(6) Forma construtiva universal BX todas
(7) Placa de ago inoxidavel (redutor e motor) TI todas
(9) Prontidao para "armazenagem a longo prazo LS todas
(10) Posicéo da caixa terminal diferente da TBO TB1, TB2, TB3 todas
5.1.5 Opcoes de codificagdo do motor
Ref. Descrigao Caédigo HB HBZ
(1) Alimentagéo especial de motores - . .
(3) Classe de isolagéo H H . .
(8) Furos de drenagem de condensado ,CD . .
(9) Impregnacéo adicional de bobinagens ,SP . .
(13) Aquecimento anti-condensagéo S . .
(16) Segunda extremidade do eixo AA . .
(17) Servoventilador axial Vo . .
(18) Servoventilador axial e encoder V.. E.. . .
(19) Sondas térmicas a termistores PTC , 715, T17 . .
(20) Sondas de temperatura bimetalicas ,B15 ,B17 . .
(21) Cobertura de chuva ,PP . .
(25) Posigao da alavanca de liberagdo manual diferente da posi¢do padrao (L) ,L1,L2 L3 - .
(26) Alimentagéo separada do freio CC - .
(35) Ventilador de liga leve VL . .
(36) Encoder ,E1... E5 . .
(42) Motor certificado UL ,UL . .
(47) Projeto para ambientes umidos e corrosivos, ,uc - .
disco e parafusos de freio inoxidavel ,DB - o
(48) Protecéo IP 56 ,IP 56 - .
(49) Protecéo IP 65 IP 65 - .
(51) Versao reforgada para fonte de alimentagéo do inversor (tam. 160 ... 200) JIR . .
(61) Rotag&do manual ,MM - .
(62) Preparado para codificador ,PE . .
(63) Servoventilador axial e predisposi¢do para encoder V... ,PE . .
(64) Protecéo IP 66 ,IP 66 . -
Para uma descrigdo completa das opg¢des de motor veja cat. Motores da série TX HB.
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5.1.6 Exemplo de designacgao

Exemplo 1: motoredutor compacto

B16D

iCI 4|7| K I F I E I34,73I B3 IF416I

* motorredutor tamanho iC 47

+ 3 estagios de redugéo

+ fixagdo com flange

*  eixo métrico

* relagao de transmisséao 34,73

»  Forma construtiva do redutor B3

+ flange de saida F416

* motor compacto em desenho B16D

A designacado compacta do motor compativel com o redutor codificado acima segue

ue| 3 | z | oos § 4 |230400] 50 §

* motor tipo HB, com eficiéncia IE3, com freio
+ tamanho motor 90S

*  numero de polos 4

» tensao de alimentagédo 230-400 V a 50 Hz

* motor compacto em desenho B16D

*  posicao da caixa de terminais na TB2

Exemplo 2: motoredutor com adaptador IEC

UT.C 2382

iCI 4 I 7 I 3 I F I E I34,73I B3 IF416IAB16DI090

*  motorredutor tamanho iC 47

+ 3 estagios de redugéo

+ fixagdo com flange

*  eixo métrico

+ relagéo de transmisséo 34,73

»  Forma construtiva do redutor B3

+ flange de saida F416

*  Motor padrao IEC com adaptador AB16DI090

A designacédo compacta do motor compativel com o redutor codificado acima segue

ue| 3 | z | oos § 4 |230.400] s0 §

«  motor tipo HB, com eficiéncia IE3, com freio
+ tamanho motor 90S

*  numero de polos 4

+ tensédo de alimentagédo 230-400 V a 50 Hz

«  forma construtiva motor IEC B5

*  posicao da caixa de terminais na TB2

2628-22.05-0 ﬁ Eﬂ_&
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5.2

Dados de carga

5.2.1 Placa do redutor

O redutor é equipado com sua propria placa de aluminio anodizado contendo as principais informagdes técnicas necessarias

para uma correta identificagéo.

A placa ndo deve ser removida e deve ser mantida integra e legivel.
Todos os dados mostrados na placa devem ser especificados nas eventuais ordens de pegas de reposicao.

Kg D - R_ossi S_._p.A. \
I Via Emilia Ovest, 915_//—\

OSSI - izesmeo
Type [ |
@] Dpae[o ]
© M.P. [ @ | ©

Code | |

SN.|[® |

WA @ |

ITEM | ® |
\ /

5.2.2 Placa do motor

(1) Tipo de redutor

(2) Relagao de transmissao

(3) Data de produgao

(4) Forma construtiva do

redutor

(5) Cadigo do produto

(6) Numero de série

(7) Lote de producéo
(8) Cdadigo do cliente

O redutor é equipado com sua prépria placa de aluminio anodizado contendo as principais informagdes técnicas necessarias

para uma correta identificagao.

A placa ndo deve ser removida e deve ser mantida integra e legivel.
Todos os dados mostrados na placa devem ser especificados nas eventuais ordens de pegas de reposi¢ao.

G2 X g3 C€

R Rossi

A U A G I
14) frene Nm‘ V~/Hz A AR V=
(15)

DE/NDE (16

(17) 18) C D

(19) v (19) % Hz % A kW min_'[cos @
(20) (21)  |(22)] (23) (24) (25) (26) | (27)
(28)

(29)

HB

™A pedido

40 @ Rossi

Numero de fases
Tipo do motor
Tamanho
Numero de polos

Designagéo da forma
construtiva

Protecao IP
Temperatura ambiente
maxima

Céddigo IC

Lote de produgéao

Bimestre, ano de
producao e N° de série

Massa do motor
Classe de isolagao |.CL
Servigo S...

Caédigo do motor

(15)
(16)
(17)
(18)
(19)
(20)
(21)
(22)
(23)
(24)
25)
26)

)

)

—_ o~

27
(28

—

(29)

Cadigo do cliente ("
Rolamentos

Possivel nota adicional
Possivel nota adicional
Ligacdo das fases
Tens&o nominal
Tolerancia de tenséo
Frequiéncia nominal
Tolerancia de frequiéncia
Corrente nominal
Poténcia nominal
Velocidade nominal
Fator de poténcia nominal

Rendimento nominal
IEC 60034-2-1

Design - cddigo
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~

R Rossi

£5 C¢

S

ICE?

)
3

14) =

(15) (30)

Nm

(1)

RedTh
?gm R TR R
V~/Hz
(32)

(34)

DE/NDE_ (16
D (17) 18)

(19) v (19) % Hz % min”"'
(20) (21)  |(22)| (23) (24) (26)
(28)

(29)
HBZ

A pedido
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(8)
9)
(10)

(11)
(12)
(13)
(14)
(15)
(16)
(17)
(18)

Numero de fases
Tipo do motor
Tamanho
Numero de pdlos

Designagéo da forma
construtiva

Protecao IP
Temperatura ambiente
maxima

Céddigo IC

Lote de produgéo

Bimestre, ano de
produgdo e N° de série

Massa do motor
Classe de isolagéo I.CL
Servigo S...

Cdédigo do motor
Cddigo do cliente ("
Rolamentos

Possivel nota adicional
Possivel nota adicional

—_
N N
N —

_~ o~~~
N N NN
D O W

T e = D DD - — = =

A
N
~

(29)
(30)
(31)

(32)
(33)

(34)
(35)

Ligacado das fases
Tensao nominal
Tolerancia de tensao
Frequéncia nominal
Tolerancia de freqiiéncia
Corrente nominal
Poténcia nominal
Velocidade nominal

Fator de poténcia nominal

Rendimento nominal
IEC 60034-2-1

Design - codigo
Tamanho do freio

Momento de frenagem do
freio

Alimentagao do
retificador

Corrente absorvida pelo
freio

Abreviacgao do retificador

Tens&o nominal c.c.
de alimentagéo do freio
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6.1

Selecao

6.1.1 Dados de selegao

Para a selecao correta do motoredutor e acionamento, sdo necessarias as seguintes informagdes sobre a aplicagdo a ser

realizada

Simbolos

Descrigao

Unidades de medida

SIM

n2min

n2max

Ry

2—n2 min

U

2—n2 max

<

2—n2 min

<

— n2 max

F

a2

F

r2

J

amb

H
S1, S2,..

B3... V6

velocidade de rotagdo minima necessaria do eixo lento
velocidade de rotagdo maxima necessaria do eixo lento
poténcia necessaria do eixo lento a velocidade minima
poténcia necessaria do eixo lento a velocidade maxima
Torque de eixo lento necessario a velocidade minima
Torque de eixo lento necessario a velocidade maxima
cargas axiais sobre o eixo lento

cargas radiais sobre o eixo lento

momento externo (massa) de inércia (juntas, maquina acionada)
temperatura ambiente (maxima e minima)

altitude de instalagao

tipo de servigo

numero de arranques por hora

freqliéncia de poténcia

tensao de alimentagéo do motor

tensdo de alimentagdo do freio

momento de frenagem do freio

forma construtiva do motorredutor

6.1.2 Seleg¢ao do tamanho do motoredutor

A fim de selecionar o tamanho de motoredutor mais adequado para a aplicagéo, € necessario:

1 possuem os dados necessarios, conforme indicado no paragrafo anterior:
* poténcia P, necessaria na saida do motoredutor,
* velocidade angular n,,

»  condigdes de operagao (natureza da carga, duragado, freqiiéncia de partida z, outras consideragdes).
2 determinar o factor de servigo fs com base nas condigdes de funcionamento (pag. 48).

3 escolha o tamanho do motoredutor de acordo com:

L] n2
e fs

* poténcia P, igual ou maior que a P,

[min-']
[minT]
(kW]
(kW]
(N m]
[N m]
[N]
[N]
kg m?]
[°Cl
[m]
[%]
[part./h]
[HZ]
(vl
vl
(N m]

Se a poténcia P, exigida for o resultado de um calculo preciso, a selecgéo do motorredutor devera ser feita com base numa

poténcia P, igual ou maior do que P,/ n, onde n = 0,97 + 0,98 ¢ o rendimento do redutor (pag. 48).

Quando, por motivos de normalizag&o do motor, a poténcia disponivel indicada no catalogo P, for muito maior do que a
exigida P,, o motorredutor pode ser seleccionado com base num factor de servico menor somente se o utilizador tiver a
certeza de que a maior poténcia disponivel nunca sera exigida e que a frequéncia de arranque z sera suficientemente baixa
para n&o influenciar o factor de servigo (pag. 47).
Os calculos podem ser feitos com base nos momentos de tor¢éo, em vez de serem baseados nas poténcias; alids, para
valores de n, baixos, € preferivel adoptar esta solug&o.

44 @@ Nossi
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6.1.3 Verificagoes

*  Verificar a eventual carga radial F ,de acordo com as instrugdes na pp. 51 e 52.

»  Verificar, para o motor, a frequéncia de arranque z quando for superior a normalmente admitida, de acordo com as
instrugdes e os valores fornecidos no cap. 2 cat. TX; normalmente esta verificagdo s6 é necessaria para os motores
autofrenantes.

« — Dispondo do diagrama de carga e/ou quando se tiver sobrecargas — causadas por arranques com carga plena
(especialmente para elevadas inércias e baixas relagdes de transmiss&o), frenagens, choques, casos de redutores nos
quais o eixo lento passa a ser motriz por efeito das inércias da maquina acionada, outras causas estaticas ou dinamicas -
verificar se o pico maximo do momento de torgéo € sempre inferior a 1,6 - M, , (onde M,, =M., - fs).

Se for superior ou ndo puder ser availado, instalar - nos casos acima indicados - dispositivos de seguran¢a de modo a nunca
superar 1,6 - M, ,.

6.1.4 Sobrecargas de arranque e parada

Torque de arranque (aperto)

Quando a partida € com plena carga (especialmente para as elevadas inércias e as baixas relagdes de transmissao), verificar

que o torque M, .

M _ Mpartida J1
2 start M, disponivel " M, exigido | + M, oxigido 1,6 - M,,
M, J +J
1 0
onde:
s M, € o momento de torgdo absorvido pela maquina por travagem e atrito;
igido
M, oo € o torque na saida causado pela poténcia nominal do motor;
sponivel
s J, € o momento de inércia (de massa) do motor;
+ J,& o momento de inércia (de massa) externo (redutor, juntas, maquina accionada) em kg-m? relativo ao eixo do motor

J, =0

Quando se quer verificar se 0 momento de aperto for suficientemente elevado para o arranque, considerar, na avaliagdo de
M eventuais atritos de primeiro arranque.

2 exigido?’
Torque de parada (frenagem)

No caso de paradas de maquina com alta energia cinética (altos momentos de inércia a altas velocidades) e o uso de
motores com freno , é necessario verificar o esforgo de frenagem usando a seguinte formula:

( Y ) % M 1,6 -M
—_— -+ . — + <16
n 2 exigido J1 + Jo 2 exigido N2
onde:
s M € o momento de frenagem de calibragéo (ver tabela na pagina 150)
* n é o rendimento
| é a relagéo de transmissao
s J, € o momento de inércia (de massa) do motor;
+ J,& o momento de inércia (de massa) externo (redutor, juntas, maquina accionada) em kg-m? relativo ao eixo do motor
J,=J/
Atencéo:

Quando nao for possivel avaliar-os, inserir dispositivos de seguranga para nunca superar o valor de M

2max

=1,6 - M,,,
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6.1.5 Funcionamento com motor autofrenante

Tempo de partida t.e dngulo de rotagéo do eixo do motor ¢_,

(Jy+J,)-n, t-n,
= i 0= Iracl
9,55 (M- o ) ,
Tempo de frenagem t.e dngulo de rotacédo do eixo do motor ¢,,
(J,+J,)n t-n
t - 0 1 1 [S] - f 1 [I'ad]
f M (pf1
9,55 - (M, + 2 exigido ) 19,1
I
onde: 9550 -P, M__.,
- M, éomomento de aperto do motor ( e )
aperto n1 MN
- M, é o momento de frenagem de calibragdo do motor (ver pag. 150)
@, € o angulo de rotagéo que o eixo de motor faz durante o tempo de partida ¢ (ver pag. 150)
9, € o angulo de rotagéo que o eixo do motor faz durante o tempo de frenagem ¢, (ver pag. 150)
- J, € o momento de inércia (de massa) do motor;

+  J,& omomento de inércia (de massa) externo (redutor, juntas, maquina accionada)em kg-m? relativo ao eixo do motor;

Para outros simbolos, veja os simbolos na pag. 20 e tab. pag. 44.

A repetitividad de travagem ao variar da temperatura do freio e do estado de desgaste das cintas dos travdes é — dentro dos
limites normais do entreferro e da humedade ambiente e con adequado dispositivo eléctrico — cerca 0,1 - ¢,,.

6.1.6 Consideragoes sobre a poténcia do motor

A poténcia do motor, considerado o rendimento do redutor e de outras possiveis transmissdes, deve ser 0 mais igual
possivel a poténcia exigida pela maquina acionada e, portanto, deve ser determinada o mais exatamente possivel.

A poténcia requerida pela maquina pode ser calculada, levando em conta seus componentes:

*  poténcia resultante do trabalho que devera ser realizado

*  poténcia necessaria para os atritos (atrito de primeiro arranque, de deslizamento ou de rotagéo)

*  poténcia necessaria para superar a inércia (especialmente quando a massa e/ou a aceleragédo ou desaceleragao sao
importantes);

ou entdo determinada experimentalmente com base em ensaios, comparagdes com aplicagdes existentes, determinacdes
amperomeétricas ou wattmétricas.

Um superdimensionamento do motor comporta:

* uma maior corrente de arranque e, portanto, a necessidade de fusiveis e segdo maior para os condutores;
* um custo de funcionamento maior porque piora o fator de poténcia (cos ¢) e também o rendimento;

* uma maior solicitagdo da transmiss&o, com perigos de quebra visto que, normalmente, esta é proporcional

a poténcia exigida pela maquina e ndo a do motor.

Eventuais aumentos da poténcia do motor sdo necessarios apenas em fungdo de elevados valores de temperatura ambiente,
altitude, frequéncia da partida ou de outras condigdes particulares.
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6.2

Fator de servico

O fator de servico fs leva em conta as diferentes condi¢cdes de operagao as quais o motoredutor sera submetido:

* natureza da carga;
*  duragéo;
+ freqléncia de partida;

e outras consideragdes que devem ser levadas em conta nos célculos de selecao e verificagdo da propria caixa de cambio.
Para uma selegéo rapida e aproximada, a tabela abaixo fornece o fator de servigo minimo requerido fs, dependendo do tipo
de maquina a ser acionada.

Classificagado da carga Maquina acionada fs2
| Carga uniforme Ventiladores (diametros pequenos)
(m,<0,3) Agitadores (liquidos com densidade baixa e constante)

Misturadores (materiais de densidade baixa e uniforme)
Transportadores de correia (materiais finos a granel)
Controles auxiliares

Linhas de montagem 1
Maquinas de enchimento

Compressores centrifugos

Bombas centrifugas (liquidos com densidade baixa e constante)
Elevadores de correia

Escadas rolantes

Il Sobrecargas moderadas Ventiladores (didmetros médios)

(m,<3) Agitadores (liquidos de densidade alta ou variavel)
Misturadores (materiais de densidade variavel)
Transportadores de correia (materiais finos a granel)
Translagdes

Bombas dosadoras

Bombas de engrenagens

Bombas de pistdo com multi cilindros 1,32
Bombas centrifugas (liquidos variaveis ou de alta densidade)
Paletizadores

Quintas rodas

Maquinas de embalagem

Maquinas engarrafadoras

Talhas

Portas deslizantes

] Sobrecargas fortes Elevadores de baldes

(m,<10) Transportadores de rolos

Misturadores pesados (materiais solidos e heterogéneos)
Translagao de pontes rolantes

Mecanismos (manivelas, excéntricos) 1,6
Cisalhas (lamiera)
Quinadeiras
Centrifugas

Prensas (manivela, manivela, excéntrica)
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Para uma determinagédo mais precisa do fator de servigo correto (especialmente tendo em vista as horas de operacao),
proceda da seguinte forma.

1) Determinar o fator de aceleragio das massas m;

onde:

o J, [kgm? € 0 momento externo (massa) de inércia (acoplamento, maquina acionada) J, referente ao eixo de
acionamento: J, =J/i %,

o J,[kg m? € 0 momento de inércia (de massa) do motor (ver o cat. TX) incluindo quaisquer freios, volante de inércia,
etc;

o é a relagédo da engrenagem do redutor selecionada.

2) Identificar a classe de sobrecarga apropriada em fungéo do fator de aceleragéo de massa m,

m, < 0,3 (carga uniforme) classe |
m,<3 (sobrecargas moderadas: = 1,6 vezes a carga normal) classe Il
m, <10 (sobrecargas fortes: = 2,5 vezes a carga normal) classe lll

Para valores de m superiores a 10, jogo de correntes cinematicas elevadas e/ou altos valores de carga radial, avaliagdes
especificas devem ser realizadas: entre em contato com a Rossi S.p.A.

3) A partir do diagrama abaixo, em fungéo da classe de sobrecarga, tempo de operagéao e freqiiéncia

de partida z, identificar o fator de servigo necessario.
16+24 h/d 8+16 h/d 4+8 h/d

A A A

]|
18 17 | 16
[ — —
16 4 19
1,7 ;
15 14 S It
16 T ]
1,32 L
fs 14 |
15 - 1,18
1,32
1,12
14 I
1,18 | ] I—
1,32 — |
’ | 1,12— 09
1,18 1 0,8 >
0 50 100 150 200 250 300 350 400  [part./h]
6.3 ‘
Rendimento

A eficiéncia do redutor é determinada pelos atritos das superficies de deslizamento e rolagem (engrenagens, rolamentos e
vedagdes) e pelas perdas por respingos do 6leo lubrificante.
O valor da eficiéncia é influenciado pelas condigbes operacionais (carga e velocidade) e pode atingir um valor maximo

+ de eficiéncia de até 0,97 (para redutor em 3 estagios)
+ de eficiéncia de até 0,98 (para redutor em 2 estagios)

A energia perdida devido a eficiéncia é dissipada na forma de fluxo de calor através das superficies externas do motoredutor.

A fim de ndo superaquecer o lubrificante e 0 material de vedagao, deve-se assegurar que a poténcia aplicada nao exceda
a capacidade de disposi¢ao do motoredutor.
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6.4

Poténcia térmica

Na tabela esta indicada a poténcia térmica nominal P, que € a poténcia que pode ser aplicada na entrada do redutor,
sem ultrapassar uma temperatura do 6leo de cerca de 95 °C1), em preséncia das seguintes condi¢gdes operativas:

+  velocidade de entrada n, = 1400 min™' (motor de 4 polos, 50 Hz);

« forma construtiva B3, B6, B7, BS;

*  servigo continuo ST,

* maxima temperatura ambiente 25 °C;

. altitude maxima 1 000 m s.n.m;

« velocidade do ar = 1,25 m/s (valor tipico na presenga de um motoredutor com motor auto-ventilado)

As combinagées de motoredutores listadas no Capitulo 9 ja sao verificadas termicamente para todas as condigées
acima, incluindo as combinagdes de 2 pélos.

Verificar sempre se a poténcia aplicada P, seja menor ou igual a poténcia térmica nominal do redutor P, multiplicada
pelos coeficientes correctivos f,, f., ., ., f,; (indicados nas tabelas seguintes) que tém em conta das diversas condigoes
operativas:

PosPr fy by fry fry frg

Se a verificagdo néo for realizada, considerar o uso de lubrificantes especiais ou unidades de resfriamento com trocador de
calor. Contatar Rossi S.p.A.

N&o é necessario considerar a poténcia térmica quando a duragao maxima do servigo continuo for de 1 + 3 h, para todos
tamanhos do redutor, seguido por pausas suficientes (de cerca 1 + 3 h) para restabelecer a temperatura no redutor proxima
da temperatura ambiente.

Para temperatura maxima ambiente superior a 50 °C ou inferior a 0 °C, contatar-nos

Poténcia térmica nominal P, [kW]:

P, [kW]
iC 27... iC 37... iC 47... iC 57... iC 67... iC 77... iC 87... iC 97...
HD 7,5 8 10,6 12,5 15 20 28 40
28]
- B
Bﬁﬂ 53 6 8,5 9,5 11,2 15 21,2 30
3
Fator térmico f,, em funzione da velocidade na entrada n,:
fT1
n, [min”]
710 900 1120 1400 1800 2800
HD 1,18 1,12 1,06 1 0,85 0,6
2"
B
H%H% 1,06 1,06 1,03 1 0,95 0,85
3
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Factor térmico f,, em fungédo da temperatura ambiente e do servigo

amb max fTZ
°C Servigo continuo S1 Servigo a carga intermitente S3 ... S6
Relagao de intermiténcia [%] para 60 min de funcionamento
60 40 25 15
60 0,5 0,6 0,67 0,8 0,85
50 0,63 0,75 0,85 1 1,06
40 0,8 0,95 1,06 1,18 1,32
30 0,95 1,12 1,25 1,4 1,6
25 1 1,18 1,32 1,5 1,7
10 1,18 1,4 1,6 1,8 2
Fator térmicof ,em fungéo da forma construtiva:
Forma f,
construtiva iC 272 ... 972 iC 273 ... 973
V5 0,8 0,9
V6 0,71 0,8
Fator térmicof, ,em funcéo da altitude:
Altitude f,
<1000 1
1000 + 2000 0,95
2000 + 3000 0,9
3000 + 4000 0,85
24000 0,8
Fator térmicof,,em funcéo da velocidade do ar sobre a carcaca
Velocidade do ar Ambiente de instalagdo 1.
m/s
<0,63 muito restrito e com movimentos do ar o com redutor blindado U]
0,63 restrito e com movimentos do ar limitados 0,71
1 amplo e sem ventilagéo 0,9
1,25 grande e com leve ventilag&o (por exemplo presenga de motor auto-ventilado) 1
2,5 aberto e ventilado 1,18
4 com fortes movimentos do ar 1,32
() Contatar Rossi S.p.A.
50 a® ROSS IP0E 262820050



Project Planning 6
6.5

Cargas radiais na extremidade do eixo lento

6.5.1 Informacgoées gerais

Quando a ligagéo entre o motorredutor e a maquina é feita com uma transmissé@o que gera cargas radiais na extremidade do
eixo, é necessario verificar que estas cargas sejam menores ou iguais as indicadas no cap. 9 porque a duragéo e o desgaste
(que também influi negativamente nas engranagens) dos rolamentos e a resisténcia do eixo lento determinam certos limites
para a carga radial admissivel.

6.5.2 Determinacao da carga radial aplicada

Para os casos mais comuns, a carga radial F_pode ser determinada usando a seguinte férmula ondek assume valores
diferentes, dependendo do tipo de transmissao

2-M,
onde: F,=k- [N]
* M,[Nm] € o torque necessario no eixo lento do motoredutor;
o d[m] € o didmetro primitivo.
ek € um coeficiente que assume valores diferentes, dependendo do tipo de transmisséo:

k=1 para acionamento por corrente (elevagéo em geral);
k=1,5 para transmissao por correia dentada

k =2,5 paratransmissdo mediante correias trapezoidais

k =1,1 para transmiss&o por engrenagem cilindrica direita
k = 3,55 para transmiss&o por roda de fricgao.

6.5.3 Carga radial admissivel

Os valores admissiveis de carga radial F , sdo apresentados nas tabelas do capitulo 9 e s&o vélidos para execugéo de
motoredutores com pés (P...).

Estes valores referem-se a velocidade angular n,e ao torque M, que sai do motoredutor, considerando a carga atuando no
centro da extremidade do eixo lento, na condigdo mais desfavoravel de direcéo de rotagéo e posigao angular da carga.

Considerando a posigao angular exata da carga e a direcéo real de rotagéo, o valor da carga radial admissivel pode ser maior
do que o indicado.

Uma opgéo com rolamentos reforgados no eixo frouxo também esta disponivel mediante solicitacdo (ver pagina 38).

Favor contatar a Rossi S.p.A. para verificar seu caso especifico referindo-se as convengdes de figuras.

UT.C 2384
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6.5.4 Carga axial admissivel

Na auséncia de carga radial pode actuar uma carga axial (centrado) n&o superior a 0,5 vezes da carga radial indicada no cap.
9.
Simultaneamente a carga radial pode agir uma carga axial de até 0,2 vezes o valor indicado no cap. 9.

Para valores superiores e/ou cargas por eixo deslocadas, favor contatar a Rossi S.p.A.

6.5.5 Carga radial nao na linha central

No caso de carga radial atuando em uma posic¢ao diferente da linha central, ou seja, a uma distancia do abatimento diferente
de 0,5 - E, o valor permitido de carga radial a distancia x (F’,,) deve ser recalculado a partir do valor dado no cap. 9 adotando
o valor minimo resultante das seguintes férmulas.

X
E/2 g
[G]
F F > E/2
! — +
r2 r2 F;er = F,2 . o yy [N]
ko] =] JE Y _ m
FrZS = X+ q [N]
E — E
| F’lZ = min (F’rzb "FyrZS) [N]

onde:

- F,IN] carga radial permitida, em relagdo a vida util do rolamento, atuando a distancia xdo batente;

- F,IN] carga radial permitida, em relacédo a resisténcia do eixo, atuando a distancia x do batente;

« F,IN] carga radial admissivel atuando na linha central da extremidade do eixo do motor lento (ver. cap. 9);

« F,IN] carga radial admissivel a distancia xdo abatimento;

e E[mm] comprimento da extremidade do eixo lento do motorredutor;

e d[mm] didmetro da extremidade do eixo lento do motorredutor;

e X[mm] Distancia de aplicacdo de carga a partir da parada final do eixo lento do motorredutor;

o y[mm] parametro que depende da geometria do eixo lento do motorredutor;

*  m[Nmm] parametro que depende da geometria do eixo lento do motorredutor;

e q[mm] parametro que depende da geometria do eixo lento do motorredutor;

Tamanho E2+y y m q d E
motorredutor
mm mm N mm mm mm mm

iC 272 - iC 273 106,5 81,5 155700 11,8 25 50
iC 372 -iC 373 118 93 123500 0 25 50
iC 472 - iC 473 137 107 243900 15 30 60
iC 572 -iC 573 147,5 112,5 376300 18 35 70
iC 672 -iC 673 168,5 133,5 264600 0 35 70
iC772-iC 773 173,7 133,7 396800 0 40 80
iC 872 -iC 873 216,7 166,7 845000 0 50 100
iC 972 -iC 973 2555 195,5 1060000 0 60 120
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Pagina deixada intencionalmente em branco.
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Formas construtivas
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71

Formas construtivas

7.1.1 Informacgées gerais

As formas abaixo indicam as possiveis posigdes de montagem dos diferentes projetos de motoredutores Rossi S.p.A.

In assenza di esigenze specifiche, privilegiare I'adozione della forma costruttiva B3 in quanto piu conveniente dal punto di
vista tecnico ed economico:

maxima simplificagcdo do sistema de lubrificagao,
menos salpicos de 6leo,

menos aquecimento do redutor,

maior disponibilidade de produtos em estoque.

Para formas construtivas inclinadas, entre em contato com a Rossi S.p.A.

56 e Rossi IF0E 262822050
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7.1.2 Variagcao da forma construtiva

Se o redutor for instalado em um projeto diferente daquele indicado na placa de identificacéo, é necessario:

. Ajuste a posicdo da tampa do respirador (ver p. 60 e 61)

. ajustar a quantidade de lubrificante (ver pagina 64) até atingir o nivel requerido, tomando o cuidado de
eliminar quaisquer bolsas de ar no 6leo dentro do redutor

. para a passagem a forma construtiva V6 entre em contato com a Rossi S.p.A.

7.1.3 Forma construtiva universal BX

Nesta forma construtiva, os motorredutores séo fornecidos completamente cheios de lubrificante com os tampdes todos
fechados e um tamp&o de respiro solto fornecido.

Antes da colocag&o em funcionamento verificar que:

«  Posicionar corretamente a tampa do respirador na posicao prevista pela forma construtiva de operagao (ver p. 60 e 61)
* Adaptar a quantidade de 6leo em relagéo a forma de operagao (ver pagina 64).

7.2

Posicao dos tampodes

7.2.1 Posigcoes dos tampoes de ventilagao e drenagem

A posicéo dos bujoes de respiro e drenagem depende da forma construtiva do motorredutor, como mostrado nas paginas
seguintes.

A tabela seguinte mostra quando o bujao de respiro ou de drenagem esta localizado no flange do motor em relagédo a forma
construtiva do motorredutor.

Forma construtiva Posigcao do tampao de respiro Posicao do tampao de descarga
B3, B6, B7, B8 Na carcassa do redutor Na carcassa do redutor
V5 No flange do motor Na carcassa do redutor
V6 Na carcassa do redutor No flange do motor

Quando o tampé&o de respiro ou de drenagem estdo no flange do motor, a posigéo angular dos mesmos € determinada com
base na posigéo da caixa de terminais do motor.

Todas as figuras deste catalogo representam tampdes de ventilagdo e drenagem com caixa de terminais de motor na posigédo
padrao TBO (ver paginas 37, 60 e 61).

A posigao exata dos tampdes de ventilagdo e drenagem, dependendo da posigédo da caixa de terminais do motor, € mostrada
na pagina seguinte.
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Formas construtivas

I =y B - S
I Q
= | == oP =
- e==gidlee] | 3 b ~er
= 0
© =
~ 9P
P o B F
g o o
120 0 45 M10x1
63 160 0 45 M10x1
200 30 2255 M12x1,5
120 0 45 M10x1
71 160 0 45 M10x1
200 30 2255 M12x1,5
120 15 225 M10x1
160 30 2255 M12x1,5
80 200 30 225 M12x1,5
250 30 2255 M12x1,5
300 90 225 M22x1,5
120 30 2255 M10x1
160 30 225 M10x1
90 200 30 2255 M12x1,5
250 30 225 M12x1,5
300 30 2255 M22x1,5
120 30 2255 M10x1
160 30 2255 M10x1
] 11203 A 200 30 225 M12x1,5
250 30 225 M12x1,5
300 30 225 M22x1,5
160 30 225 M10x1
200 30 225 M12x1,5
112m 250 30 225 M12x1,5
300 30 225 M22x1,5
160 30 225 M10x1
1328 200 15 2255 M12x1,5
132m 250 30 225 M12x1,5
300 30 225 M22x1,5
200 30 225 M10x1
113620" 250 30 2255 M12x1,5
300 30 2255 M22x1,5
180 250 30 2255 M12x1,5
300 30 2255 M22x1,5
250 30 225 M12x1,5
200 300 30 225 M22x1,5
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Formas construtivas

Pagina deixada intencionalmente em branco.
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Formas construtivas 7

7.2.2 Posicao do tampao de ventilagao e drenagem do motor de

engrenagem montado com pés
iC 272/ 273 PE ...iC 972/ 973 PE

Acesso a cabos

- T

(TBO) || TB3 T | bl Eg 13l d 7
5 |«
T [T0

Acesso a cabos 1V

B3
7
o fii— .
i// TD 3 E%‘ '!" ° V/ é
V5 \‘ V6
) v
=] oo
v D | .mg” =
E

N

[

B8

iC 27... : tampdes de respiro ndo presentes para B3, B8, B6, B7
iC 27... : tampdes de nivel e de drenagem néo presentes
iC 47...,iC 57... : tampao de nivel ndo presente para B6

W Tampéo com alivio 7 Tampao de descarga de 6leo lado oposto (ndo a mostra) Q// Eventual elevada chapinhagem do dleoo:

@ Tampzo de nivel do dleo @) tampao de nivel do dleo lado oposto (ndo a mostra) para o factor correctivo f, da poténcia

. o térmica nominal P, ver o cap. pag. 49.
. Tampéo de descarga do °| tampao de descarga de 6leo lado oposto (ndo a mostra)

" O cliente é responsavel pela conexao dos cabos: a caixa de terminais é integral com a carcaga do motor e tem acesso
cabos de dois lados com uma fratura pré-determinada (um para o cabo de forga e outro para os dispositivos auxiliares).
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Formas construtivas 7

Acesso a cabos "

g:MI'
UT.C 2390

(TBO) |+ ™83 I ol sl et
\/ J‘\ \yﬁ‘yﬂt
Hﬁ;:,:
e cesso acabos |
TBA1
v B3
\r — vz :
V5 V6
) v
i . N % @
e — .

FOLHLTT
o

iC 27... : tampdes de respiro ndo presentes para B3, B8, B6, B7
iC 27... : tampdes de nivel e de drenagem néo presentes
iC 47...,iC 57... :tappo di livello non presente per B6

W Tampao com alivio X7 Tampéo de descarga de 6leo lado oposto (ndo & mostra) Eventual elevada chapinhagem do 6leoo:

= . . ara o factor correctivo f,, da poténcia
@ Tampzo de nivel do Sleo %) tampé&o de nivel do 6leo lado oposto (ndo a mostra) P s %8 P

- it térmica nominal P, ver o cap. pag. 49.
B Tampéo de descarga do 6B tampé&o de descarga de 6leo lado oposto (ndo & mostra)

" O cliente é responsavel pela conexao dos cabos: a caixa de terminais é integral com a carcaga do motor e tem acesso
cabos de dois lados com uma fratura pré-determinada (um para o cabo de forga e outro para os dispositivos auxiliares).
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Pormenores construtivos e funcionais

8.1

Lubrificagao

8.1.1

Informagoes gerais

A lubrificagdo das engrenagens e dos rolamentos € em banho de 6leo, respingo ou graxa "vitalicia" (com ou sem anel NILOS).
81: os redutores séo fornecidos completos do 6leo sintético (KLUBER Kliibersynth GH 6-220, MOBIL Glygoyle 220,
SHELL Omala S4 WE 220), para lubrificacdo — na auséncia de poluig&o exterior — «permanente».

Temperatura ambiente 0 + 40 °C com pontas até -20 °C e +50 °C.
Para a forma construtiva V6, os rolamentos do eixo lento s&o lubrificados com graxa e protecdo metalica.

Importante:

A forma construtiva especificada no pedido determina a quantidade de lubrificante introduzido no redutor no momento da
entrega, bem como se existem rolamentos lubrificados de forma independente.
Verifique se o motoredutor estda montado na forma especificada no pedido e indicada na placa de identificagao.

Se o motoredutor estiver instalado na forma construtiva diferente, verifique, com base nos valores da tabela, se isso nado leva
a uma variagéo na quantidade de lubrificante; se for o caso, ajuste-o.
Além disso, a forma construtiva vertical V6 exige a aplicagdo de graxa especial no rolamento superior.
A forma construtiva sé pode ser alterada com autorizagéo prévia da Rossi S.p.A., sob pena de perda da garantia.

8.1.2 Quantidade de 6leo

As quantidades de dleo indicadas s&o aproximadas para fins de abastecimento. A quantidade de dleo exata a ser introduzida
no redutor é indicada pelo nivel.

Tamanho Quantidade de éleo [I]

motorredutor

B3 B6 B7 B8 V5 V6
iC 272 -iC 273 0,45 0,6 0,6 0,55 0,9 0,8
iC 372 -iC 373 0,3 0,75 0,95 0,95 1,05 0,85
iC 472 -iC 473 0,7 1,5 1,5 1,5 1,65 1,6
iC 572 -iC 573 0,8 1,7 1,7 1,7 2,1 1,9
iC 672 -iC 673 1,1 1,8 2,0 2,8 29 24
iC 772 -iC 773 1,2 2,5 3,4 3,6 3,8 3,3
iC 872 -iC 873 2,3 6,3 6,5 7,2 7,2 6,4
iC 972 -iC 973 4,6 11,3 11,7 11,7 13,4 11,7

8.1.3 Tabela de lubrificantes

Importante:

Lubrificantes inadequados podem causar danos ao redutor.

A viscosidade e o tipo de 6leo lubrificante utilizado para o enchimento sdo indicados na placa adesiva do redutor.

Rossi S.p.A. ndo aceita nenhuma responsabilidade por danos resultantes do uso de outros lubrificantes ou uso fora da faixa de
temperatura ambiente prevista. As informacdes sobre lubrificantes ndo obrigam a Rossi S.p.A. sobre a qualidade do lubrificante
fornecido por cada fabricante respectivo. Nao misturar diferentes 6leos lubrificantes; ndo misturar éleos sintéticos com dleos

minerais.

Fabricante Oleo Oleo Oleo Fabricante Oleo Oleo Oleo
sintético PAO |sintético PAG mineral sintético PAO | sintético PAG mineral

AGIP Blasia SX Blasia S Blasia KLUBER Kitibersynth GEM4 | Kliibersynth GH6 | Klibersynth GEM1

ARAL Degol PAS Degol GS Degol BG MOBIL Mobil SHC Gear | Mobil Glygoyle | Mobilgear 600 XP

BP Enersyn EPX Enersyn SG-XP | Energol GR-XP SHELL Omala S4 GX Omala S4 WE | Omala S2 G

CASTROL | Alphasyn EP Optiflex A Alpha SP TEXACO Pinnacle Synlube CLP Meropa

FUCHS Renolin Unisys | Renolin PG Renolin CLP TOTAL Carter SH Carter SY Carter EP
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Pormenores construtivos e funcionais 8

8.1.4 Grau de viscosidade ISO

Salvo especificagdo em contrario, os motoredutores séo fornecidos completos com 6leo sintético de grau de viscosidade
ISO VG 220, adequado para a maioria das aplicagdes em ambientes industriais normais. Para diferentes condi¢gbes de
aplicagado ou requisitos especificos, favor contatar a Rossi S.p.A.

A tabela a seguir fornece uma diretriz geral para selecionar a viscosidade do lubrificante (valor médio de cSt da viscosidade
cinematica a 40 °C).

Velocidade Temperatura ambiente 7, ,[C°]
n, [min] Oleo mineral Oleo sintético
0+20 10 + 40 0+40
> 224 150 150 150
224 + 22,4 150 220 220
22,4 +5,6 220 320 320
<5,6 320 460 460

Picos de temperatura ambiente de + 10 °C para 6leos minerais e + 20 °C para 6leos sintéticos sdo permitidos com relagdo as
condigbes indicadas na tabela.

8.1.5 Intervalos de substituicao

A titulo de orientagéao, o intervalo de lubrificagdo, na auséncia de contaminagao do exterior, € o indicado na tabela.
Para sobrecargas fortes, reduzir os valores a metade.

Temperatura do Intervalo de lubrificagao [h]
c[)(l;e:]) Oleo mineral Oleo sintético

<65 8000 25000

65 + 80 4000 18000

80 + 95 2000 12500

Anéis de vedagao:
A duracao depende de muitos fatores, tais como a velocidade de arraste, temperatura, condigdes ambientais, etc.;
indicativamente, pode variar de 3 150 a 25 000 h.

8.1.6 Tampoes com alivio

Os motoredutores sao fornecidos completos com um tampéao de respiro (metalico) com valvula, montado na posigao correta
de acordo com o projeto (exceto para o projeto BX, ver pagina 57).

Antes do comissionamento, a abertura deve ser ativada rasgando a aba de fechamento da tampa.

Deve-se ter o cuidado de manter a ventilagao livre de sujeira que possa prejudicar sua funcionalidade.
Se isso nao for possivel, favor contatar a Rossi S.p.A. para a identificagdo de uma solugao diferente.
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Pormenores construtivos e funcionais

8.2

Adaptadores de motores

8.2.1 Adaptadores para montagem de motores padrao IEC

L2

Z

5
L5 |
i
‘{
-
—>

T1
T
| Cl | N =
N — S I y’ \ =2y
- - -— s\
3 cugj Jrj EEEENES
S—
\ F5
-
L1 ‘ UT.C 2392
Tamanho | Tamanho | Coédigo B5 D D1 E5 F5 G2 G5 L1 L2 L5 | S5 T1 U1 | Z5
do redutor | motor IEC | adaptador | 9 (7] (7] 7] (7] 7]
H7 F6 F9
63 AB12BI0O63 | 95 | 10 | 11 | 115 | 4 120 | 140 | 27 8 10 | 85 | 128 | 4 | 565
. . 71 AB12BI0O71 | 110 | 10 | 14 | 130 | 45 | 120 | 160 | 32 8 1 85 | 163 | 5 | 56,5
i §;§ e 80 AB12CI080 | 130 | 12 | 19 | 165 | 45 | 120 200 | 415 8 | 12 | 11 | 218 | 6 | 111
90 AB12DI090 | 130 | 14 | 24 | 165 | 4,5 | 120 | 200 | 52 8 12 1 | 273 8 | 1M
100, 112MA | AB12EM00 | 180 | 16 | 28 | 215 5 120 | 250 | 62 8 14 13 | 31,3 8 | 113
63 AB16BI0O63 | 95 | 10 | 11 | 115 | 4 160 | 140 | 27 10 10 | 85 [ 128 ] 4 | 505
71 AB16BIO71 | 110 | 10 | 14 | 130 | 45 | 160 | 160 | 32 10 1 85 | 163 | 5 | 50,5
iC 472, iC 473 80 AB16CI080 | 130 | 12 | 19 | 165 | 45 | 160 | 200 | 41,5 | 10 12 1 | 218| 6 | 104
iC 572, iC 573 90 AB16DI090 | 130 | 14 | 24 | 165 | 45 | 160 | 200 | 52 10 12 1 | 273| 8 | 104
iC 672,iC 673 | 100, 112MA | AB16EI100 | 180 | 16 | 28 | 215 5 160 | 250 | 62 10 14 13 | 313 | 8 106
112M AB16FI112 | 180 | 18 | 28 | 215 | 5 160 | 250 | 62 10 14 13 | 31,3 | 8 | 106
132S,M | AB16GI13S | 230 | 22 | 38 | 265 | 5 160 | 300 | 82 10 | 165 | 13 | 41,3 | 10 | 145
63 AB20BIO63 | 95 | 10 | 11 | 115 | 4 | 200 | 140 | 27 12 10 | 85 | 128 | 4 | 445
71 AB20BIO71 | 110 | 10 | 14 | 130 | 4,5 | 200 | 160 | 32 12 1 85 | 163 | 5 | 445
80 AB20CI080 | 130 | 12 | 19 | 165 | 45 | 200 | 200 | 415 | 12 12 1 | 218 | 6 98
90 AB20DI0S0 | 130 | 14 | 24 | 165 | 4,5 | 200 | 200 | 52 12 12 1 | 273 | 8 98
iC 772, iC 773| 100, 112MA | AB20EI00 | 180 | 16 | 28 | 215 5 | 200 | 250 | 62 12 14 13 | 31,3 | 8 | 100
112M AB20FI112 | 180 | 18 | 28 | 215 | 5 | 200 | 250 | 62 12 14 13 | 31,3 | 8 | 100
132S,M | AB20GI3S | 230 | 22 | 38 | 265 | 5 | 200 | 300 | 82 12 | 165 | 13 | 41,3 | 10 | 139
132MB AB20HM3L | 230 | 28 | 38 | 265 | 5 | 200 | 300 | 82 12 | 165 | 13 | 41,3 | 10 | 139
160 AB20HI160 | 250 | 28 | 42 | 300 | 6 | 200 | 350 | 112 | 12 18 18 | 453 | 12 | 186
80 AB25CI080 | 130 | 12 | 19 | 165 | 45 | 250 | 200 | 415 | 14 12 1 [ 218 ] 6 94
90 AB25DI090 | 130 | 14 | 24 | 165 | 45 | 250 | 200 | 52 14 12 1 | 273 | 8 94
100, 112MA | AB25EI100 | 180 | 16 | 28 | 215 | 5 | 250 | 250 | 62 14 14 13 | 313 | 8 96
112M AB25FI112 | 180 | 18 | 28 | 215 | 5 | 250 | 250 | 62 14 14 13 | 31,3 | 8 96
iC 872,iC873| 132S,M | AB25GI13S | 230 | 22 | 38 | 265 | 5 | 250 | 300 | 82 14 | 16,5 | 13 | 41,3 | 10 | 134
132MB AB25HM3L | 230 | 28 | 38 | 265 | 5 | 250 | 300 | 82 14 | 165 | 13 | 413 | 10 | 134
160 AB25HI160 | 250 | 28 | 42 | 300 | 6 | 250 | 350 | 112 | 14 18 18 | 453 | 12 | 181
180 AB25LI1180 | 250 | 32 | 48 | 300 | 6 | 250 | 350 | 112 | 14 18 18 | 51,8 | 14 | 181
200 AB25MI200 | 300 | 38 |55(E6) 350 | 6 | 250 | 400 | 113 | 14 18 18 | 59,3 | 16 |211,5
80 AB30CI080 | 130 | 12 | 19 | 165 | 4,5 | 300 | 200 | 41,5 | 14 12 1 [ 218 6 86
90 AB30DI090 | 130 | 14 | 24 | 165 | 4,5 | 300 | 200 | 52 14 12 1 | 273 8 86
100, 112MA | AB30EI100 | 180 | 16 | 28 | 215 | 5 | 300 | 250 | 62 14 14 13 | 313 | 8 88
112M AB30FI112 | 180 | 18 | 28 | 215 | 5 | 300 | 250 | 62 14 14 13 | 313 | 8 88
iC972,iC973| 132S,M | AB30GIM3S | 230 @ 22 | 38 | 265 5 | 300 | 300 | 82 14 | 165 | 13 | 41,3 | 10 | 129
132MB AB30HM3L | 230 | 28 | 38 | 265 | 5 300 | 300 | 82 14 | 165 | 13 | 413 | 10 | 129
160 AB30HI160 | 250 | 28 | 42 | 300 6 300 | 350 | 112 | 14 18 18 | 453 | 12 | 175
180 AB30LI180 | 250 | 32 | 48 | 300 | 6 | 300 | 350 | 112 | 14 18 18 | 51,8 | 14 | 175
200 AB30MI200 | 300 | 38 |55(E6) 350 | 6 | 300 | 400 | 113 | 14 18 18 | 59,3 | 16 | 2055
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Pormenores construtivos e funcionais 8

8.2.2 Adaptadores para montagem de motores padrao NEMA C-Face

NEMA < 145

%3
12 NEMA 2 182 |
Z5
UT.C 2393
Tamanho do| Tamanhomo-| Cédigo | AJ1 |AK1 BD1 | BF1|C5 D |F5 G2 | L1 |12 | S1 | T1 | U1 Z5
redutor tor NEMA | adaptador | @ (7] (%] (7] (7] (7] 9
inch | inch | inch inch inch

56 AB12BN056 | 57/8 | 41/2 | 6,5 10,5 | 10 | 10 5 120 | 54,7 | 59,5 | 3/16 | 18 5/8 81

iC 272, iC 273 143 AB12CN143 | 57/8 | 41/2 | 6,5 10,5 | 12 | 12 5 120 | 64,2 61 | 3/16 | 24,5 | 7/8 113
iC 372, iC 373 145 AB12DN145 | 57/8 | 41/2| 65 | 105 |12 | 14 | 5 | 120 | 642 | 61 | 3/16|245| 7/8 | 113
182 AB12EN182 | 57/8 | 41/2 9 14,5 | 14 | 16 55 | 120 | 79,2 76 14 |131,511/8 124

56 AB16BN056 | 57/8 | 41/2 | 6,5 10,5 | 10 | 10 5 160 | 54,7 | 59,5 | 3/16 | 18 5/8 75

143 AB16CN143 | 57/8 | 41/2 | 6,5 10,5 | 12| 12 5 160 | 64,2 61 | 3/16 | 24,5 | 7/8 106

iC 472, iC 473 145 AB16DN145 | 57/8 | 41/2 65 | 10,5 | 12| 14 | 5 | 160 | 64,2 | 61 |3/16|24,5| 7/8 106
:g 2.7,2 :g g;g 182 AB16EN182 | 71/4 | 81/2| 9 | 145 |14| 16 | 55 | 160 | 795 | 76 | 1/4 | 315 |11/8| 117
184 AB16FN184 | 7 1/4 | 81/2 9 145 | 14 | 18 55 | 160 | 79,2 76 1/4 | 31,5]11/8 17

213/215 AB16GN213 | 71/4 | 81/2 9 14,5 | 14 | 22 55 | 160 | 97,3 91 | 5/16 | 38,6 | 13/8 152

56 AB20BN056 | 57/8 | 41/2 | 6,5 10,5 | 10 | 10 5 200 | 54,7 | 59,5 | 3/16 | 18 5/8 69

143 AB20CN143 | 57/8 | 41/2 | 65 | 105 | 12| 12 | 5 | 200 | 642 | 61 | 3/16|245| 7/8 | 100

145 AB20DN145 | 57/8 | 41/2 | 6,5 10,5 | 12| 14 5 200 | 64,2 61 | 3/16 | 24,5 | 7/8 100

iC772,iC 773 182 AB20EN182 | 71/4 | 81/2 9 145 | 14| 16 55 | 200 | 79,2 76 14 | 31,511/8 111
184 AB20FN184 | 71/4|81/2| 9 | 145 |14| 18 | 55 | 200 | 792 | 76 | 1/4 | 315 11/8| 111

213/215 AB20GN213 | 71/4 | 81/2 9 14,5 | 14 | 22 55 | 200 | 97,3 91 | 5/16 | 38,6 | 13/8 146

254/256 AB20HN254 | 71/4 | 81/2| 10 | 145 | 14| 28 | 55 | 200 | 1153 | 109 | 3/8 | 456 |15/8| 232

143 AB25CN143 | 57/8 | 41/2| 65 | 105 | 12| 12 | 5 | 250 | 64,2 | 61 | 3/16| 245 | 7/8 | 96

145 AB25DN145 | 57/8 | 41/2| 65 | 105 | 12| 14 | 5 | 250 | 64,2 | 61 | 3/16|245| 7/8 | 96

182 AB25EN182 | 71/4 | 81/2| 9 | 145 |14 | 16 | 55 | 250 | 792 | 76 | 1/4 | 31,5 11/8| 107

iC 872, iC 873 184 AB25FN184 | 7 1/4 | 81/2 9 14,5 | 14| 18 55 | 250 | 79,2 76 1/4 | 31,5/11/8 107
213/215 AB25GN213 | 71/4 | 81/2 9 145 | 14| 22 55 | 250 | 97,3 91 | 5/16 | 38,6 | 13/8 141

254/256 AB25HN254 | 71/4 | 81/2| 10 | 145 | 14| 28 | 55 | 250 | 1153 | 109 | 3/8 | 456 |15/8| 227

284/286 AB25LN284 9 [(101/2|11,25| 145 |16 | 32 | 55 | 250 | 134,3 | 128 | 1/2 | 53,4 [17/8| 229

324/326 AB25MN324 | 11 |121/2| 14 18 |20 | 38 | 55 | 250 |150,3 | 144 | 1/2 | 59,7 |21/8| 214

143 AB30CN143 | 57/8 | 41/2 | 6,5 10,5 | 12| 12 5 300 | 64,2 61 | 3/16 | 24,5 | 7/8 88

145 AB30DN145 | 57/8 | 41/2| 65 | 10,5 |12 | 14 | 5 | 300 | 64,2 | 61 |3/16 |245| 7/8 | 88

182 AB30EN182 | 71/4 |81/2| 9 | 145 |14| 16 | 55 | 300 | 792 | 76 | 1/4 | 315 |11/8| 99

i ) 184 AB30FN184 | 71/4 | 81/2 9 14,5 | 14 | 18 55 | 300 | 79,2 76 1/4 | 31,511/8 99
1C 972, iC 973 213/215 AB30GN213 | 71/4 | 81/2 9 145 |14 | 22 55 | 300 | 97,3 91 | 5/16 | 38,6 | 13/8 136
254/256 AB30HN254 | 71/4 | 81/2| 10 | 145 | 14| 28 | 55 | 300 | 115,3 | 109 | 3/8 | 456 |15/8| 221

284/286 AB30LN284 9 [101/2|11,25| 14,5 |16 | 32 | 55 | 300 | 134,3 | 128 | 1/2 | 53,4 [17/8| 223

324/325 AB30MN324 11 121/2| 14 18 20 | 38 55 | 300 | 150,3 | 144 | 1/2 | 59,7 |21/8| 208
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8.3

Furos de fixagao

Salvo diversa indicagdo, geralmente basta usar parafusos da classe 8.8. Exceto nos seguintes casos, onde devem ser usados
parafusos com classe de resisténcia 10.9:

+ iC372-iC 373 FE com flange F312
*+ iC472-iC 473 FE com flange F414
+ iC572-iC 573 FE com flange F516

Antes de proceder ao aperto, desengordurar minuciosamente os parafusos. Na fixagdo de parafusos e unidao de planos,
especialmente na presenga de fortes vibragdes, servicos pesados e/ou frequientes inversdes de movimento, é sempre
aconselhavel o uso de adesivos de travamento.

Aperte os parafusos até o valor do torque de aperto, conforme mostrado na tabela.

Parafusos Momento de aperto Ms
de fixagao para parafusos de fixagao dos pés e
flanges
[N m]
cl. 8.8 cl. 10.9

M4 2,9 4
M5 6 8,5
M6 11 15
M3 25 35
M10 50 70
M12 85 120
M14 135 190
M16 205 290
M18 280 400
M20 400 560
M22 550 770
M24 710 1000
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8

8.4

Detalhes das flanges de fixagao do motoredutor

o 2z 8 8§ 5 o EE -
A7
,/// —
\\\ -
\\
L1
L2 )
,/’/
UT.C 2394
Tamanho Caodigo P N S D D1 D2 D3 Q 12 E L1 L2
do redutor | flange BS (] 9 9 9 o %]
i6 k6
F212 120 80 8 25 30 56 66 3 50 50 2 6
iC 27...F F214 140 95 9 25 30 56 80 3 50 50 2 6
F216 160 110 10 25 30 56 94 3,5 50 50 2,6 6,5
F312 120 80 8 25 35 63 68 3 50 50 5 7
iC37.F F314 140 95 10 25 35 11 83 3 50 50 5 7
F316 160 110 10 25 35 61 96 3,5 50 50 2 7,5
F320 200 130 12 25 35 61 118 3,5 50 50 1 7,5
F414 140 95 10 30 35 77 82 3 60 60 4 6
iC 47...F F416 160 110 10 30 35 75 96 3,5 60 60 1 6,5
F420 200 130 12 30 35 75 116 3,5 60 60 1 6,5
F516 160 110 10 35 40 82 97 3,5 70 70 4 6,5
iC 57...F F520 200 130 12 35 40 78 116 3,5 70 70 -0,5 6,5
F525 250 180 15 35 40 78 160 4 70 70 0 7
iC 67..F F620 200 130 12 35 50 96 120 3,5 70 70 3,5 7
F625 250 180 15 35 50 92 162 4 70 70 0,5 7,5
iC77.F F725 250 180 15 40 52 94 160 4 80 80 0,5 7
F730 300 230 18,5 40 52 113 210 4 80 80 0,5 7
iC 87..F F830 300 230 18,5 50 62 119 214 4 100 100 0 8
F835 350 [250h6| 18 50 62 138 225 5 100 100 0 8
iC 97..F F935 350 |250h6| 18 |60m6 | 72 146 | 234 5 120 120 1 9
F945 450 [350h6| 22 |60mM6 | 72 156 320 5 120 120 1 9
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Pormenores construtivos e funcionais 8

8.5

Tolerancias dimensionais

Execucdo em altura do eixo com pés iC...P... 0

o) Q

) o

h <250 mm — tolerancia -0,5 + 0 mm - ***N***Q* e >
o) ol

Plano de apoio

/A

Atencéo!
Verifique sempre se o motor ndo se projeta acima da placa de rodapé

Extremidade do eixo lento

Diametro externo: @ D < 50 mm —> tolerancia ISO k6 /Eg' é
@D >50 mm — tolerancia ISO m6 DIN332 >
forma DR
Furo roscado da cabega: @ D <24 mm —> M8
@D > 24 +30 mm — M10
@D > 30+ 38 mm— M12
@D > 38+ 50 mm— M16
D >50mm — M20
Chaveta e ranhura:
chaveta segum DIN 6885
largura ranhura ISO N9
Flange —H-
Centragem:@ N <230 mm (& P 120 + 300 mm) —> tolerancia ISO j6
@ N>230 mm (@ P 350 +450 mm) —> tolerancia ISO h6 g é JE 1 .
86 UT.C 2397

Notas sobre as dimensoes

8.6.1 Detalhes sobre as dimensoes dos motores HB e HBZ

O significado das dimensdes totais mostradas nos desenhos do Capitulo 10 é explicado abaixo:

LZ -
L 9 &
Q
LBZ | 5
LB
‘ AD
i
= i N TN
= 1 et
TI—1H §=777§797774r§g 4
i = g |
o o ol
1 J [ | 7 \
m : o o/ Ross!

LD
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Pormenores construtivos e funcionais

onde:

*  Lcumprimento total do motorredutor

- LZ cumprimento total do motorredutor com freio

*  LBcumprimento total do motor

« LBZ cumprimento total do motor com freio

*  ACdiametro tampa do ventilador do motor

« LD comprimento da caixa terminal do motor

« LBZ dimensdes radiais da caixa de terminais do motor
« R comprimento da caixa terminal do motor

O comprimento do motor e o tamanho da caixa terminal podem mudar ligeiramente dependendo da presenga de certas
opgdes de motor; se necessario, consulte o cat. TX. ou contate Rossi S.p.A.

Ilhés e olhais para levantar:
Os tamanhos < iC 57... sdo equipados com um olho de elevagéo para movimentagdo. Os tamanhos maiores sdo equipados
com olhais.

Tampoes de respiro:

| disegni delle dimensioni riportati al cap. 10 ndo indicam o tamanho da rolha de ventilag&o, pois sua posicao depende da
forma construtiva.

As dimensodes gerais podem, portanto, diferir ligeiramente daquelas indicadas.

8.6.2 Detalhes das dimensoées da segunda extremidade do eixo motor

L AL Lz AL
(2]
LB EA LBZ EA 8
5
_ [ - T\1
= = =) Q < \ <
— 13l | ﬂ( H— 8
I I [ S 34

Tamanho DA EA AL
motor 9 &
63 1 23 5
71 11 23 6
80 14 30 7
90 14 30 7
100 14 30 8
112MA 14 30 9
112M 19 40 9
1328, M 19 40 9
132MB 28 60 9
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Tabelas de selecao 9

9.1

Possiveis combinagées geométricas

9.1.1 Informacgées gerais

As tabelas nas paginas seguintes mostram as possibilidades de acoplamento geométrico com motores HB de 4 pdlos,
dependendo da engrenagem (2 ou 3 estagios de redugao) e da relagdo de transmissao.

Também s&o mostradas as velocidades de rotagéo lenta do eixo n.calculadas assumindo uma velocidade nominal de entrada
de n, = 1400 min™". Os valores do momento nominal no eixo lento M, , e a carga radial permitida F , atuando na linha central
também s&o referidos a esta velocidade.

No momento da selegéo, as condigdes reais de operagao devem ser avaliadas em relagdo a poténcia real do motor aplicado,
conforme indicado no capitulo. 6.

9.1.2 Legenda

velocidade de ro- tamanho do motor elétrico
tacéo do eixo rapid

torque maximo no eixo lento

iC8T3 combinagdes geométricas
Q/néo possiveis [

possiveis combinagdes
geométricas [

n. etapas do redutor / combinagdes geométricas
possiveis somente com
adaptador e mC_T IEC

tamanho do redutor /

onde:

* n, velocidade de rotagdo do eixo lento
* M, torque nominal no eixo lento
* F, carga radial admissivel na linha central do eixo lento
(na velocidade n, e torque M, indicados na tabela - valido somente para execugéo de motoredutores com pés)
* @ baixa folga angular, referida ao eixo lento
(tolerancia + 2 arc min - se o valor nao for especificado, a opgéo de folga reduzida néo esta disponivel)
* | relagdo de transmissao

74 ‘«® Rossi IF0E 262822050



Tabelas de selecao 9
9.2

Tabelas de correspondéncia geométric

Redutor Tamanho motor
M, . =145N mn = 1400 min"
63A | 80A | 90S [100LA| 112M | 132S (132MB| 160M | 180M | 200L
iC 273 -iC 272 63B | 80B | 90L |112MA 132M 160L | 180L
71A
n, m, | F, P i 71B
min”' | Nm N |arc min
iC 273 10 | 145 | 4230 - 135,09
" 145 | 4230 - 123,91
13 144 | 4230 - 105,49
15 143 | 4230 - 90,96
17 143 | 4230 - 84,78
19 142 | 4230 - 74,11
20 142 | 4180 - 69,47
Eﬁgéﬁa 23 | 142 | 3980 - 61,3
3E|’H 25 141 3840 - 55,87
29 | 141 | 3630 - 48,17
31 | 140 | 3530 - 449
36 | 140 | 3350 - 39,25
38 | 139 | 3260 - 36,79
43 | 139 | 3100 - 32,47
49 138 | 2950 - 28,78
57 138 | 2760 - 24,47
iC 272 49 | 138 | 2940 - 28,37
54 138 | 2840 - 26,09
63 137 | 2660 - 22,32
72 137 | 2510 - 19,35
77 136 | 2440 - 18,08
90 | 136 | 2290 - 15,63
105 | 135 | 2140 - 13,280
118 134 1980 - 11,86
- 138 | 134 | 1890 - 10,13
2 149 | 130 | 900 - 9,41
172 123 870 - 8,16
183 | 120 | 900 - 7,63
212 110 880 - 6,59
250 | 102 | 880 - 5,6 ™
280 | 96 | 860 - 50
328 | 87 | 920 - 4,27
350 | 85 | 900 - 4
415 79 900 - 3,37

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

Redutor Tamanho motor
m,,. .. =224 N mn=1400 min
63A | 80A | 90S |100LA 112M 132S 132MB| 160M | 180M | 200L
iC 373 -iC 372 63B | 80B 90L 112MA 132M 160L | 180L
71A
n, | M, F, o i | 7B
min?' | Nm N |arc min
iC373 10 | 217 | 4940 8 | 13482
1 214 | 4940 8 123,66
13 213 | 4940 8 105,28
15 212 | 4940 8 90,77
17 212 | 4940 8 84,61
19 211 | 4940 8 73,96
20 | 211 4940 8 | 69,33
Eﬁgéﬁa 23 | 210 | 4940 9 61,18
3E‘“H 25 | 209 4940 9 | 5576
29 | 208 4940 9 | 48,08
31 | 208 | 4940 | 9 | 4481
36 | 207 | 4760 9 | 39,17
38 | 206 | 4540 9 | 36,72
43 | 206 | 4120 9 32,4
49 | 205 3740 9 | 2873
57 204 | 3240 9 24,42
iC372 49 | 205 3690 8 | 2832
54 | 204 | 3860 8 | 26,03
63 | 203 | 2070 8 | 2227
73 202 | 2570 8 19,31
78 202 | 2390 8 18,05
90 201 | 2010 8 15,6
106 198 | 1880 8 13,25
18 | 189 1810 | 8 | 11,83
eHﬂ: 138 177 | 1820 9 10,11
2E=H 148 172 | 1760 9 9,47
176 160 | 1720 9 7,97
210 | 145 1000 | 13 | 6,67
247 142 760 13 5,67
277 | 135 | 790 | 13 | 506
324 | 126 | 820 | 13 | 432
346 | 122 | 840 | 14 | 4,05
411 112 900 14 3,41
76 = Rossi 0 262822050



Tabelas de selecao 9

Redutor Tamanho motor

M =335 N mn_ = 1400 min™

N2max

63A | 80A | 90S [100LA| 112M | 132S 132MB| 160M | 180M | 200L
iC 473 -iC 472 63B | 80B | 90L 112MA 132M 160L | 180L
71A
n, M, F, @ i 71B
min®' | Nm N |arc min
iC473 79 | 335 | 5420 7 | 176,88
8,6 335 | 5420 7 162,94
10 | 335 | 5420 | 7 | 139,99
" 335 | 5420 7 121,87
12 335 | 5420 7 114,17
14 | 335 | 5420 | 7 | 100,86
15 | 335 | 5420 | 7 93,68
16 | 335 | 5420 | 7 84,9
18 335 | 5420 7 76,23
'ﬁﬂnﬁ- 20 335 | 5420 8 68,54
3 22 335 | 5420 8 64,21
25 | 335 | 5420 8 56,73
27 | 335 | 5350 8 52,69
29 | 335 | 5140 8 47,75
33 | 335 | 4930 | 8 42,87
38 335 | 4630 8 36,93
40 335 | 4520 8 34,73
47 335 | 4240 8 29,88
52 | 335 | 4050 8 26,7
59 | 335 | 3840 @ 8 23,59
iC472 41 | 272 4680 7 33,79
45 243 | 4610 7 31,12
52 | 335 | 4050 | 7 26,74
60 | 335 | 3820 7 23,28
64 | 335 3710 | 7 21,81
73 | 324 | 3530 | 7 19,27
78 | 315 | 3390 | 7 17,89
86 | 304 | 3350 7 16,22
96 292 | 3230 7 14,56
112 275 | 3080 8 12,54
A0 o | 288 3020 8 | 1179
28 138 | 252 | 2880 | 8 10,15
154 | 239 | 2780 | 8 9,07
175 | 228 | 2690 | 8 8,01
180 | 185 | 2720 | 10 | 7,76
201 180 | 2620 10 6,96
233 175 | 2470 10 6
248 175 | 2410 10 5,64 ™M
289 | 170 | 2280 @ 11 4,85
323 | 165 | 2190 @ 12 4,34
366 160 | 2080 @ 12 3,83

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

Redutor Tamanho motor
m,,. .. =500N mn=1400 min"
63A | 80A | 90S 100LA 112M | 132S 132MB| 160M | 180M | 200L
iC 573 -iC 572 63B | 80B | 90L 112MA 132M 160L | 180L
71A
n, | M, F, ) i 71B
min' | Nm N |arc min
iC573 75 | 500 | 7100 | 7 | 186,89
8,1 500 | 7100 7 172,17
95 | 500 | 7100 | 7 | 147,92
" 496 | 7100 7 128,77
12 492 7100 7 120,63
13 | 490 | 7100 | 7 | 106,58
14 | 488 | 7100 @ 7 98,99
16 | 487 | 7100 | 7 89,71
B 17 485 | 7100 7 80,55
‘EEEH- 20 483 | 7100 8 69,23
3 22 | 482 6980 | 8 64,85
24 | 480 6630 8 57,29
26 | 479 6430 | 8 53,22
29 | 478 6170 | 8 48,23
32 | 476 | 5900 8 433
38 | 474 | 5530 8 | 3730
40 | 473 5390 | 8 35,07
46 | 471 5040 | 8 30,18
52 | 469 | 4800 8 26,97
iC 572 53 | 469 | 4750 | 7 26,31
56 | 468 | 4640 7  |24,99(
64 466 | 4370 7 21,93
75 463 | 4050 7 18,6 M
83 | 462 | 3860 7 16,79
95 | 460 | 3690 7 |14,77 ™
100 | 459 | 3610 | 7 | 13,95®
118 | 450 | 3430 @7 11,88
;&ﬁ“ 130 | 437 | 3330 8 10,79
150 412 3180 8 9,35
155 387 | 2010 9 9,06
176 | 366 | 2020 9 7,97
186 | 355 | 1950 @ 9 7,53
218 335 1770 9 6,41
241 | 320 | 1820 | 10 5,82
277 | 305 | 1730 | 10 5,05
319 280 1900 " 4,39
" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

Redutor Tamanho motor
Mm,,. .. =670 N mn=1400 min
63A | 80A | 90S [100LA| 112M | 132S 132MB| 160M | 180M | 200L
iC 673 -iC 672 63B | 80B | 90L 112MA 132M 160L | 180L
71A
n, M, F, @ i 71B
min®' | Nm N |arc min
iC673 7 | 670 | 7560 7 | 199,81
7,6 670 | 7560 7 184,07
89 | 670 | 7560 | 7 | 158,14
10 | 670 | 7560 | 7 | 137,67
" 670 | 7560 7 128,97
12 | 670 | 7560 | 7 | 113,94
13 | 670 | 7560 | 7 | 105,83
15 | 670 | 7560 | 7 95,91
16 670 | 7560 7 86,11
EEBE 19 670 | 7560 7 7417
EﬁH 20 | 670 | 7560 @ 7 69,75
23 | 670 | 7560 @ 7 61,26
25 | 670 | 7560 @ 7 56,89
27 | 668 | 7560 @ 8 51,56
30 | 643 | 7560 | 8 46,29
35 611 7790 8 39,88 M
37 | 598 | 7900 | 8 37,5
43 | 567 | 8210 | 8 32,27
49 | 545 | 8400 | 8 28,83
iC672 50 600 8210 6 28,13
52 600 | 8210 6 26,72
60 630 | 8010 7 23,44
70 655 | 7560 7 19,89
78 | 633 | 7330 | 7 17,95
89 | 606 | 7130 @ 7 15,79
94 | 590 | 6980 @ 7 14,91
110 | 541 | 6640 | 7 12,7
121 | 515 | 6500 | 7 11,54
140 477 | 6220 7 10
161 442 | 5960 7 8,7M
<% 480 | 380 5830 9 7,79
24 190 | 370 | 5790 | 9 | 7,360
223 | 330 | 5590 | 9 6,27
246 | 310 | 5450 @ 10 5,7
284 290 | 5210 10 4,93
326 | 270 | 5000 @ 10 4,29
" Relagdo de transmissao i finida.
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Redutor Tamanho motor
m,, .. =925N mn=1400 min
63A | 80A | 90S 100LA 112M | 132S 132MB| 160M | 180M | 200L
iC773-iC 772 63B | 80B | 90L 112MA 132M 160L | 180L
71A
n, | M, F, ) i 71B
min' | Nm N |arc min
iC773 72 925 9920 7 19524
8.4 925 | 9920 7 166,59
96 | 925 | 9920 | 7 | 14567
10 | 925 | 9920 7 | 138,39
12 916 | 9920 7 121,42
14 | 911 | 9920 7 | 102,99
15 | 908 | 9920 @ 7 92,97
17 | 905 | 9920 | 7 81,8
B 18 903 | 9920 7 77,24
-Egﬁ- 21 899 | 9920 7 65,77
3 24 | 895 9920 | 8 57,68
27 | 892 19920 | 8 52,07
31 | 888 | 9920 8 4581
32 | 887 | 9920 8 43,26
38 | 876 | 9920 8 36,83
42 | 849 | 9920 | 8 33,47
48 820 | 9920 8 29
55 | 780 |10100, 8 25,23
iC772 60 | 820 |8870 7 23.37
65 | 820 | 8250 | 7 21.43
74 | 780 | 7980 @ 7 18.8
79 780 | 7620 7 17.82 ™
90 740 | 7390 7 15.6
100 | 720 | 7050 @ 7 14.05
‘H’D=' 114 690 | 6740 7 12.33
2 129 | 660 | 6490 @ 7 10.88
145 | 630 | 6300 @ 7 9.64
163 | 630 | 4110 8 8.59
181 610 | 3940 8 7.74
206 580 | 3850 8 6.79
234 540 | 3990 8 599 ™
264 | 510 | 3990 | 9 | 5310
(M Relagéo de transmissao finida i
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Tabelas de selecao 9

Redutor Tamanho motor

M., . =1750 N mn_= 1400 min”

N2max

63A  80A  90S 100LA| 112M | 132S |132MB| 160M | 180M | 200L
iC 873 -iC 872 63B | 80B | 90L |112MA 132M 160L | 180L
71A
n, m,, F, (/] i 71B
min? | Nm N |arc min
iC 873 57 | 1750 | 16900 | 6 | 246,54
6,5 1750 | 16900 6 216,54
6,8 | 1750 | 16900 | 6 | 205,71
7,7 1750 | 16900 6 181,77
9 | 1750 | 16900 | 6 | 15534
9,8 | 1750 | 16900 | 6 | 142,41
11 | 1750 | 16900 | 6 | 124,97
12 | 1750 | 16900 | 6 |118,43
B 14 1750 | 16900 6 103,65
-ﬁgﬁ_ 15 | 1747 | 16900 6 93,38
3 17 1740 | 16900 6 81,92
19 | 1733 | 16900 7 72,57
22 | 1726 | 15800 7 63,68
23 | 1723 15200 7 60,350
27 1716 | 13500 7 52,82
29 1710 | 12300 7 47,58
34 1703 | 10800 7 41,74
38 | 1696 | 9470 7 136840
43 | 1690 | 8220 7 132660
50 1646 7370 7 27,88
iC 872 41 | 1693 | 9480 6 | 3440
45 1688 7820 6 31,4
50 1675 6640 6 27,84 M
60 | 1579 | 5000 6 234
65 | 1535 | 4970 6 21,51
73 | 1475 | 4800 6 19,1
82 | 1420 | 4580 6 17,08
.. 91 | 1369 | 4450 6 15,35
E’H 105 1305 4220 6 13,33
2 M7 1257 4120 6 11,93
141 | 1180 | 3520 7 9,9
153 1210 99 7 9,14 ™
170 | 1160 | 225 7 8,22
196 | 1070 | 820 7 7,13
219 | 1020 @ 970 7 6,39
264 910 1710 7 53M

(M Relagéo de transmissao finida i
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Tabelas de selecao

Redutor

M = 3350 N mn = 1400 min-’

N2max

Tamanho motor

63A| 80A | 90S 100LA 112M | 132S 132MB 160M  180M 200L
iC 973 -iC 972 63B| 80B | 90L |112MA 132M 160L | 180L
71A
n, M, F, 0 i |71B
min' | Nm N |arc min

iC 973 48 | 3350 19800 6 | 28974
55 3350 | 19800 6 255,71
58 | 3350 | 19800 | 6 | 241,25
6,5 | 3350 | 19800 | 6 | 216,28
7,5 | 3350 | 19800 @ 6 186,3
82 | 3350 | 19800 | 6 | 170,02
9,3 | 3350 | 19800 | 6 | 150,78
11 | 3316 | 19800 | 6 | 126,75
B 12 3274 | 19800 6 116,48
-EEEH- 14 3261 | 19800 6 103,44
3 15 | 3249 | 19800 6 92,48
17 | 3239 | 19800 6 83,15
19 3224 | 18000 6 72,17
21 | 3214 | 16300 7 65,21
23 | 3205 14800 = 7 59,92
26 | 3193 | 12900 | 7 53,21
29 3182 | 11100 7 47,58
33 3171 9480 7 42,78
38 | 3088 | 7410 7 37,13
42 2972 7160 7 33,25
51 | 2783 | 7260 7 27,58
iC 972 44 | 2900 | 10600 | 6 32,05
51 2900 8380 6 27,19
56 | 2927 | 4140 6 25,03
63 | 2822 | 4060 6 22,37
70 2728 4110 6 20,14
77 | 2642 | 4270 6 18,24
87 | 2541 | 4130 6 16,17
‘=H'E|=' 96 2461 4240 6 14,62
EEH 13 2335 3850 6 12,39
2 129 2237 3720 6 10,83
151 2184 - 6 9,29
167 | 2081 - 6 8,39
197 | 2000 - 6 7,12
225 | 1890 - 6 6,21
269 | 1780 - 7 5,2
311 | 1630 - 7 4,50

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

9.3

Programa de fabricagao [kW]

P.=0,12 kW

n, M, i F, fs com pés |com flange,
i Nm N HB |HBZ| HB [HBZ

4,7 246 195,24 M| 12900 3,8 iC 773 —HB2 63 B 6 B20B EE%BE’ 45 | 47 | 52 | 54 | 134
5,5 210 166,59 13000 4,4 3

6,2 183 145,67 13000 5

4,6 252 199,81 10000 2,7 iC 673 —HB2 63 B 6 B16B EEF%BE 36| 38|39 |41 | 132
4,9 232 184,07 10100 2,9 3

5,8 199 158,14 10200 3,4

6,6 173 137,67 10300 3,9

71 162 128,97 10300 4.1

8,0 143 113,94 10400 4,7

6,9 167 199,81 10300 4 iC 673 —HB2 63 A 4 B16B EEF%BE’ 36|38 |39 |41 | 132
7,4 154 184,07 10400 4,4 38%

4,9 235 186,89 7760 2,1 iC 573 —HB2 63 B 6 B16B EEP%BE 28 129131133130
5,3 217 172,17 7800 2,3 3

6,2 186 147,92 7860 2,7

71 162 128,77 7900 3,1

7,5 152 120,63 7920 3,3

8,5 134 106,58 7940 3,7

9,2 125 98,99 7950 4

7,3 156 186,89 7920 3.2 iC 573 —HB2 63 A 4 B16B EE%BE 27 129 130132130
8,0 144 172,17 7940 3,5 3

9,3 124 147,92 7960 4

11 108 128,77 7980 4,6

51 223 176,88 5730 1,5 iC 473 —HB2 63 B 6 B16B E%F%BE’ 2112322124 | 128
5,6 205 162,94 5800 1,65 3

6,5 176 139,99 5900 1,9

7,5 153 121,87 5970 2,2

7.7 148 176,88 6000 2,3 iC 473 —HB2 63 A 4 B16B EE%BE 21123122124 | 128
8,4 136 162,94 6030 2,5 38%

9,8 117 139,99 6070 29

1" 102 121,87 6100 3,3

12 96 114,17 6100 3,5

14 84 100,86 6120 4

15 78 93,68 6130 4,3

6,7 170 134,82 4870 1,3 iC 373 -HB2 63 B 6 B12B EJ%F%BE’ 15117 | 17 | 19 | 126
7.4 156 123,66 5290 1,45 35%

8,6 133 105,28 5560 1,7

10 114 90,77 5700 1,9

11 107 84,61 5750 2

12 93 73,96 5830 2,3

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P = 0,12 kW
n, m, i F, fs com pés |com flange
e N m N HB HBZ| HB |HBZ
10 13 | 134,82 5750 | 1,95 iC 373 —HB2 63 A 4 B12B T 141616 18] 126
1" 103 123,66 5800 2,1 3E|=H
13 88 105,28 5880 2,4
15 76 90,77 5930 2,8
16 7 84,61 5950 3
19 62 73,96 5980 3,4
7,3 156 123,91 2660 0,95 iC 273 - HB2 63 B 6 B12B EE{FQBE 14 |16 | 16 | 18 | 124
8,6 133 105,49 3300 1,1 3E|=H
10 115 90,96 3800 1,25
1 107 84,78 3990 1,35
12 93 74,11 4060 1,55
10 13 | 135,09 3990 1,3 iC 273 —HB2 63 A 4 B12B = [ 1315 13|15 124
1 104 123,91 4040 1,4 gﬁﬂ
13 88 105,49 4110 1,65
15 76 90,96 4170 1,9
16 71 84,78 4200 2
18 62 74,11 4240 2,3
20 58 69,47 4260 2,4
22 51 61,3 4290 2,8
25 47 55,87 4280 3
28 40 48,17 4090 3,5
31 38 449 4000 3,7
47 369 | 19524 O 12600 | 25 iC 773 —HB2 71 A 6 B20B Al 4547|5154 134
5,5 315 166,59 12800 2,9 3E|°H
6,2 275 145,67 12900 3,4
6,6 261 138,39 12900 3,5
7,5 229 121,42 13000 4
7,0 247 | 19524 O] 12000 @ 37 iC 773 —HB2 63 B 4 B20B Al 45 a7 51 54 134
8,2 21 166,59 13000 4,4 3E|=E|l
9,3 184 145,67 13000 5
9,8 175 138,39 13000 53
46 377 | 199,81 9490 1,8 iC 673 —HB2 71 A 6 B16B o [ 38 40 40 | 43| 132
4,9 348 184,07 9660 1,95 Eﬁ“}
5,8 299 158,14 9900 2,2
6,6 260 137,67 10100 2,6
71 244 128,97 10100 2,8
8,0 215 113,94 10200 3,1
8,6 200 105,83 10300 3,4
9,5 181 95,91 10300 3,7
11 163 86,11 10400 41
12 140 74,17 10400 4.8
13 132 69,75 10400 5,1

" Relagdo de transmissao i finida.
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P=0,18 kW
n, m, i F, fs com pés |com flange
o Nm N HB |HBZ| HB |HBZ
6,8 253 199,81 10100 2,7 iC 673 —HB2 63 B 4 B16B == -F= 36|38 |39 |40 132
7,4 233 184,07 10200 2,9 Eﬁ%
8,6 200 158,14 10300 3,4
9,9 174 137,67 10300 3,9
1" 163 128,97 10400 4.1
12 144 113,94 10400 4,7
13 134 105,83 10400 5
49 353 186,89 7480 14 iC 573 -HB2 71 A 6 B16B == -F= 2932|3235 130
53 325 172,17 7560 1,55 gﬁ%
6,2 279 147,92 7690 1,8
71 243 128,77 7770 21
7,5 228 120,63 7800 2,2
7,3 236 186,89 7790 2,1 iC 573 —HB2 63 B 4 B16B =g -[=]28|29|31 33]|130
7,9 218 172,17 7820 2,3 Eﬁ%
9,2 187 147,92 7880 2,7
11 163 128,77 7910 3
11 152 120,63 7930 3,2
13 135 106,58 7950 3,6
14 125 98,99 7960 3,9
15 113 89,71 7970 4,3
7,7 224 176,88 5780 1,5 iC 473 - HB2 63 B 4 B16B =3 [=1]21]23|22|24]| 128
8,3 206 162,94 5840 1,65 Eﬁ%
9,7 177 139,99 5930 1,9
1 154 121,87 5990 2,2
12 144 114,17 6010 2,3
13 127 100,86 6050 2,6
15 118 93,68 6070 2,8
16 107 84,9 6090 3,1
18 96 76,23 6100 3,5
7,4 234 123,66 3330 0,95 iC 373 —HB2 71 A 6 B12B EJ%}%BE 16|19 | 18 | 21 | 126
8,6 199 105,28 4300 1,15 3
10 171 90,77 5070 1,3
1 160 84,61 5390 1,35
10 170 134,82 5130 1,3 iC 373 - HB2 63 B 4 B12B g [ 1517 |17 |19 126
1" 156 123,66 5430 1,35 g%%
13 133 105,28 5620 1,6
15 115 90,77 5740 1,85
16 107 84,61 5780 2
18 93 73,96 5860 2,3
20 88 69,33 5880 2,4
22 77 61,18 5930 2,7
24 70 55,76 5950 3
28 61 48,08 5890 3,4
" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P=0,18 kW
n, m, i F, fs com pés |com flange
e N m N HB HBZ| HB |HBZ
1" 157 123,91 2880 0,9 iC 273 - HB2 63 B 4 B12B =J§r%E|= 14 115|114 | 16 | 124
13 133 105,49 3490 1,1 3E|"H
15 115 90,96 3960 1,25
16 107 84,78 4020 1,35
18 94 74,11 4090 1,5
20 88 69,47 4110 1,6
22 77 61,3 4160 1,85
24 7 55,87 4170 2
28 61 48,17 4000 2,3
30 57 449 3920 2,5
35 50 39,25 3770 2,8
37 47 36,79 3700 3
42 41 32,47 3560 3,4
47 36 28,78 3440 3,8
56 31 24 47 3270 4.4
48 36 28,37 3420 3,9 iC 272 —HB2 63 B 4 B12B S 1415 14 16| 124
52 33 | 26,09 3340 | 42 S8
61 28 22,32 3180 4,9
70 24 19,35 3050 5,6
75 23 18,08 2980 6
87 20 15,63 2850 6,9
102 17 13,28 ™) 2710 8
4,6 518 | 19524 O 12000 1,8 iC 773 —HB2 71 B 6 B20B w5 [ 46 48 52 |55 | 134
54 442 166,59 12400 21 EEE
6,2 386 145,67 12600 2,4
7,2 333 | 19524 ™ 12700 2,8 iC 773 —HB2 71 A 4 B20B 0 [~ 44|47 |51 54| 134
8,4 284 166,59 12800 3,3 EEE‘H
9,6 248 145,67 12900 3,7
10 236 138,39 13000 3,9
12 207 121,42 13000 44
4,5 530 199,81 8390 1,25 iC 673 -HB2 71 B 6 B16B = -[b= 3841 41|44 132
4,9 488 184,07 8750 1,35 EEE“H
5,7 420 158,14 9250 1,6
6,5 365 137,67 9580 1,85
7,0 342 128,97 9700 1,95
7,9 302 113,94 9900 2,2
8,5 281 105,83 9990 2,4
7,0 341 | 199,81 9690 1,05 iC 673 —HB2 71 A 4 B16B = [~ |37 |40 40 43132
7,6 314 184,07 9820 2,1 Eﬁﬂ
8,9 270 158,14 10000 2,5

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P = 0,25 kW

n, m, i F, fs com pés |com flange
i Nm N HB |HBZ| HB |HBZ

10 235 | 137,67 10100 | 2,9 iC 673 —HB2 71 A 4 B16B o [~ 3740 40 43] 132
1" 220 128,97 10200 3 gﬁ%

12 194 113,94 10300 3,4

13 180 105,83 10300 3,7

15 164 95,91 10400 4.1

16 147 86,11 10400 4,6

4,8 496 | 186,89 6390 1 iC 573 —HB2 71 B 6 B16B = [= 30|32 33|36 130
5,2 457 172,17 7110 1,1 EEE%

6,1 392 147,92 7360 1,25

7,0 342 128,77 7520 1,45

7,5 320 120,63 7590 1,55

8,4 283 106,58 7690 1,75

9,1 263 98,99 7730 1,9

7,5 319 186,89 7580 1,55 iC 573 —HB2 71 A 4 B16B =2 [~ 29313235130
8,1 294 172,17 7650 1,7 Eﬁ%

9,5 252 147,92 7750 2

1" 220 128,77 7820 23

12 206 120,63 7840 24

13 182 106,58 7880 2,7

14 169 98,99 7900 29

16 153 89,71 7920 3,2

17 137 80,55 7940 3,5

20 118 69,23 7960 4.1

79 302 176,88 4980 1,1 iC 473 —HB2 71 A 4 B16B ==-[=]22|25|23 |26 128
8,6 278 162,94 5540 1,2 Eﬁ%

10 239 139,99 5710 1,4

1" 208 121,87 5830 1,6

12 195 114,17 5870 1,7

14 172 100,86 5940 1,95

15 160 93,68 5970 21

16 145 84,9 6010 23

18 130 76,23 6040 2,6

20 117 68,54 6070 29

22 110 64,21 6080 3,1

25 97 56,73 6100 3,5

27 90 52,69 6110 3,7

29 81 47,75 5940 4.1

10 230 134,82 3420 0,95 iC 373 —-HB2 71 A 4 B12B = [}= 16|19 |18 | 21 | 126
1" 21 123,66 3950 1 EEE%

13 180 105,28 4840 1,2

15 155 90,77 5430 1,35

17 144 84,61 5520 1,45

19 126 73,96 5660 1,65

20 118 69,33 5710 1,8

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P,= 0,25 kW

n, m, i F, fs com pés |com flange
i Nm N HB HBZ| HB |HBZ
23 104 61,18 5800 2 iC 373 -HB2 71 A 4 B12B = -[}= 16|19 |18 | 21| 126
25 95 55,76 5840 2,2 g%}%

29 82 48,08 5740 2,5

31 76 44,81 5630 2,7

36 67 39,17 5410 3,1

38 63 36,72 5310 3,3

43 55 32,4 5110 3,7

17 145 84,78 3160 1 iC 273 -HB2 71 A 4 B12B =7 [} 1517 | 15| 18 | 124
19 126 74,11 3640 1,15 g%}%

20 118 69,47 3850 1,2

23 105 61,3 4030 1,35

25 95 55,87 4010 1,5

29 82 48,17 3860 1,7

31 77 449 3790 1,85

36 67 39,25 3650 21

38 63 36,79 3590 2,2

43 55 32,47 3460 2,5

49 49 28,78 3350 2,8

57 42 24,47 3200 3,3

49 48 28,37 3340 2.9 iC 272 —~HB2 71 A 4 B12B Jp 1517 15 18 124
54 44 | 26,09 3260 | 3.1 S

63 38 22,32 3110 3,6

72 33 19,35 2980 41

77 31 18,08 2920 4,4

90 27 15,63 2800 51

105 23 13,28 ™) 2660 6

118 20 11,86 2570 6,6

138 17 10,13 2450 7,7

149 16 9,41 2380 7,6

172 14 8,16 2280 8,9

184 13 7,63 M) 2230 9,2

212 11 6,59 2130 9,8

250 10 56 (] 2020 1

280 9 5 0 1950 1

328 7 4,27 1860 12

350 6,8 4 0 1820 13

415 6 3,37 1720 14

Y Relagéo de transmisséo i finida.
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Tabelas de selecao 9

P=0,37 kW
n, m, i F, fs com pés |com flange
e Nm N HB |HBZ| HB HBZ
3,2 1101 289,74 28100 3 iC 973 —HB2 80 A 6 B30C 2 [=|134|138|150 154 | 138
3,6 972 255,71 28300 34 E%
3,9 917 241,25 28300 37
4,3 822 216,28 28400 4,1
3,8 937 246,54 20000 1,85 iC 873 —HB2 80 A 6 B25C =2 [}=]81|85|89 93| 136
4,3 823 216,54 20000 21 E%%
4,5 782 205,71 20000 2,2
51 691 181,77 20000 2,5
6,0 590 155,34 20000 3
6,5 541 142,41 20000 3,2
5,6 633 166,59 11400 1,45 iC 773 —HB2 80 A 6 B20C == -F=|47|51|53|57| 134
6,4 553 145,67 11800 1,65 E%
6,7 526 138,39 12000 1,75
7,2 493 195,24 ™ 12100 1,9 iC 773 - HB2 71 B 4 B20B = [} | 45|48 |52 | 55 | 134
8,4 420 166,59 12400 2,2 Eﬁ%
9,6 368 145,67 12600 2,5
10 349 138,39 12700 2,6
12 306 121,42 12800 3
14 260 102,99 12900 35
15 235 92,97 13000 3,9
59 601 158,14 7590 1,1 iC 673 —HB2 80 A 6 B16C =3 =40 |44 | 42 | 46| 132
6,8 523 137,67 8400 1,3 g%
7,2 490 128,97 8690 1,35
8,2 433 113,94 9130 1,55
7,0 504 199,81 8590 1,35 iC 673 —HB2 71 B 4 B16B =2 [l= 38|41 |41 |44 | 132
7,6 465 184,07 8910 1,45 E%%
8,9 399 158,14 9370 1,7
10 347 137,67 9670 1,95
1" 326 128,97 9780 2,1
12 288 113,94 9950 2,3
13 267 105,83 10000 2,5
15 242 95,91 10100 2,8
16 217 86,11 10200 3.1
19 187 74,17 10300 3,6
20 176 69,75 10300 3,8
23 155 61,26 10400 4,3
25 144 56,89 10400 4,7
7,2 489 128,77 6410 1 iC 573 —HB2 80 A 6 B16C = [}=131|35|34 |38/ 130
7,7 458 120,63 7000 1,1 g%
8,7 405 106,58 7300 1,25
9,4 376 98,99 7400 1,35
7,5 472 186,89 6790 1,05 iC 573 -HB2 71 B 4 B16B =7 [}=130|32|33|35] 130
8,1 435 172,17 7190 1,15 E%%
9,5 373 147,92 7420 1,35

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P= 0,37 kW
n, m, i F, fs com pés |com flange
e Nm N HB HBZ| HB HBZ
1" 325 128,77 7570 1,55 iC 573 —HB2 71 B 4 B16B =2 [} 30 (32|33|35| 130
12 304 120,63 7630 1,6 gﬁﬁ
13 269 106,58 7720 1,8
14 250 98,99 7760 1,95
16 226 89,71 7810 2,2
17 203 80,55 7850 2,4
20 175 69,23 7900 2,8
22 164 64,85 7910 2,9
24 145 57,29 7700 3,3
26 134 53,22 7540 3,6
29 122 48,23 7320 3,9
10 353 139,99 3770 0,95 iC 473 - HB2 71 B 4 B16B =3 [ |23 |26 |24 |27 | 128
1 308 121,87 4880 1,1 gﬁ%
12 288 114,17 5360 1,15
14 255 100,86 5650 1,3
15 236 93,68 5730 1,4
16 214 84,9 5810 1,55
18 192 76,23 5880 1,75
20 173 68,54 5940 1,95
22 162 64,21 5970 2,1
25 143 56,73 6020 2,3
27 133 52,69 5940 2,5
29 121 47,75 5780 2,8
33 108 42,87 5610 3,1
38 93 36,93 5370 3,6
40 88 34,73 5280 3,8
41 85 33,79 5230 3,2 iC 472 -HB2 71 B 4 B16B EH'DZ’ 23126 |24 |27 | 128
45 79 31,12 5110 3,1 25%
52 67 26,74 4880 5
60 59 23,28 4680 57
64 55 21,81 4590 6,1
15 229 90,77 3480 0,95 iC 373 -HB2 71 B 4 B12B =2 [ 171919 |21 | 126
17 214 84,61 3920 1 EE-H
19 187 73,96 4670 1,15
20 175 69,33 5000 1,2
23 154 61,18 5450 1,35
25 141 55,76 5560 1,5
29 121 48,08 5550 1,7
31 113 44,81 5440 1,85
36 99 39,17 5250 2,1
38 93 36,72 5160 2,2
43 82 32,4 4980 25
49 73 28,73 4810 2,8
57 62 24,42 4590 3,3

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P= 0,37 kW
n, m, i F, fs com pés |com flange
e Nm N HB |HBZ| HB HBZ
49 71 28,32 4790 2,9 iC 372 -HB2 71 B 4 B12B ‘=Hﬂ=' 17119 119121 | 126
54 66 26,03 4680 31 ZEEH
63 56 22,27 4470 3,6
73 49 19,31 4280 4,2
78 46 18,05 4200 4,4
90 39 15,6 4020 5,1
106 33 13,25 3820 59
118 30 11,83 3690 6,3
23 155 61,3 2930 0,9 iC 273 -HB2 71 B 4 B12B =2 [l= | 16|18 | 16 | 19 | 124
25 141 55,87 3280 1 Eﬁﬂ
29 122 48,17 3660 1,15
31 113 44,9 3600 1,25
36 99 39,25 3490 1,4
38 93 36,79 3430 1,5
43 82 32,47 3330 1,7
49 73 28,78 3230 1,9
57 62 24,47 3090 2,2
49 72 28,37 3220 1,95 iC 272 -HB2 71 B 4 B12B ‘=Hﬂ=' 16|18 | 16 | 19 | 124
54 66 26,09 3140 2,1 ZE’H
63 56 22,32 3020 24
72 49 19,35 2900 2,8
77 46 18,08 2840 3
90 39 15,63 2730 3,4
105 34 13,28 ™ 2600 4
3,2 1654 289,74 27500 2 iC 973 —HB2 80 B 6 B30C ==-1=1136/140|152 /156 | 138
3,6 1460 255,71 27800 2,3 Eﬁﬂ
3,8 1377 241,25 27900 2,4
4,3 1235 216,28 28000 2,7
4,8 1083 289,74 28200 3,1 iC 973 —HB2 80 A 4 B30C EE%BE 1341138/150|154 | 138
5,5 956 255,71 28300 35 3
5,8 902 241,25 28300 3,7
6,5 809 216,28 28400 4.1
3,7 1408 246,54 15600 1,25 iC 873 —HB2 80 B 6 B25C == -[=|83 /87|91 95| 136
4,2 1236 216,54 17900 1,4 E:%:H
4,5 1174 205,71 18800 1,5
5,1 1038 181,77 19900 1,7
5,9 887 155,34 20000 1,95
57 922 246,54 20000 1,9 iC 873 —HB2 80 A 4 B25C =g [= 8185|8993 136
6,5 810 216,54 20000 2,2 EEELH
6,8 769 205,71 20000 2,3
7,7 680 181,77 20000 2,6

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P,= 0,55 kW

n, m, i F, fs com pés |com flange
A Nm N HB HBZ| HB |HBZ

9,0 581 155,34 20000 3 iC 873 —HB2 80 A 4 B25C = [~ 8185 89 93| 136
9,9 532 142,41 20000 3,3 ?E%

1" 467 124,97 20000 3,7

12 443 118,43 ™| 20000 4

14 387 103,65 20000 4,5

8,4 623 166,59 11500 1,5 iC 773 —HB2 80 A 4 B20C ==-I= |46 | 50 | 53 | 57 | 134
9,6 545 145,67 11900 1,7 gﬁ%

10 517 138,39 12000 1,8

12 454 121,42 12300 2

14 385 102,99 12600 2,4

15 348 92,97 12700 2,6

17 306 81,8 12800 3

18 289 77,24 12800 3,1

21 246 65,77 12900 3,7

8,9 591 158,14 7800 1,15 iC 673 —HB2 80 A 4 B16C —g [ |39 |43 |42 |46 | 132
10 515 137,67 8550 1,3 gﬁ%

1" 482 128,97 8820 1,4

12 426 113,94 9220 1,55

13 396 105,83 9420 1,7

15 359 95,91 9630 1,85

16 322 86,11 9810 21

19 277 74,17 10000 2,4

20 261 69,75 10100 2,6

23 229 61,26 10200 29

25 213 56,89 10200 3,2

12 451 120,63 7140 1,1 iC 573 —HB2 80 A 4 B16C = [ 3134 34 38 130
13 398 106,58 7340 1,25 EEE%

14 370 98,99 7440 1,3

16 335 89,71 7550 1,45

17 301 80,55 7640 1,6

20 259 69,23 7740 1,85

22 242 64,85 7670 2

25 214 57,29 7420 2,2

26 199 53,22 7280 2,4

29 180 48,23 7090 2,6

32 162 43,3 6880 29

38 139 37,3 ™ 6600 3,4

40 131 35,07 6480 3,6

53 98 26,31 5960 4.8 iC 572 —HB2 80 A 4 B16C EH'DE’ 30133/33 |37 130
56 93 2499 ™ 5870 5 o

64 82 21,93 5650 57

76 70 18,6 ™| 5380 6,7

15 350 93,68 3940 0,95 iC 473 —HB2 80 A 4 B16C = -[}= |24 |28|25| 29 128
17 317 84,9 4730 1,05 gﬁ%

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P=0,55 kW
n, m, i F, fs com pés |com flange
e Nm N HB |HBZ| HB HBZ
18 285 76,23 5510 1,2 iC 473 —HB2 80 A 4 B16C =5 [} 24|28|25|29 | 128
20 256 68,54 5660 1,3 Eﬁ%
22 240 64,21 5720 1,4
25 212 56,73 5800 1,6
27 197 52,69 5690 1,7
29 179 47,75 5550 1,9
33 160 42,87 5400 2,1
38 138 36,93 5190 24
40 130 34,73 5100 2,6
47 112 29,88 4890 3
53 100 26,74 4740 34 iC 472 - HB2 80 A 4 B16C EH-E]E’ 2428|2529 | 128
60 87 23,28 4560 3,8 28%
64 82 21,81 4470 4,1
23 229 61,18 3560 0,9 iC 373 —HB2 80 A 4 B12C 5 [ 18]22]20 24 126
25 208 55,76 4120 1 EEE%
29 180 48,08 4920 1,15
31 168 44,81 5170 1,25
36 146 39,17 5010 1,4
38 137 36,72 4930 1,5
43 121 32,4 4780 1,7
49 107 28,73 4630 1,9
58 91 24,42 4430 2,2
63 83 22,27 4320 2,5 iC 372 —HB2 80 A 4 B12C EH-DZ’ 18122120 | 24 | 126
73 72 19,31 4160 2,8 2{3%
78 67 18,05 4080 3
90 58 15,6 3910 35
106 50 13,25 3730 4
119 44 11,83 3610 4,3
36 147 39,25 3180 0,95 iC 273 - HB2 80 A 4 B12C = [ | 1720 | 17 | 21 | 124
38 138 36,79 3210 1 gﬁ%
43 121 32,47 3130 1,15
49 108 28,78 3050 1,3
57 91 24,47 2940 1,5
63 83 22,32 2870 1,65 iC 272 - HB2 80 A 4 B12C EH'E]E’ 17120117 | 21 | 124
73 72 19,35 2770 1,9 25%
78 68 18,08 2730 2
90 58 15,63 2630 2,3
106 50 13,28 ] 2520 2,7
118 44 11,86 2440 3
139 38 10,13 2330 35
149 35 9,41 2260 35
172 30 8,16 2170 4

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P,= 0,55 kW

n, m, i F, fs com pés |com flange
e Nm N HB HBZ| HB HBZ

184 29 763 O 2130 4,2 iC 272 —HB2 80 A 4 B12C ‘Hﬂ= 17120 117 | 21 | 124
213 25 6,59 2040 45 o]

251 21 56 ™ 1950 4,9

281 19 5 ™ 1880 52

329 16 4,27 1800 5,6

351 15 4 ™) 1760 5,8

417 13 3,37 1670 6,4

3,6 1969 255,71 25900 1,7 iC 973 —HB3 90 S 6 B30D ﬂﬁq}BE

3,9 1858 241,25 27100 1,8 3 1421146158162 | 138
4,3 1666 216,28 27500 2

4,9 1472 289,74 27700 2,3 iC 973 —HB3 80 B 4 B30C = [}- |138|142|154|158| 138
5,5 1299 255,71 27900 2,6 Eﬁﬂ

5,8 1226 241,25 28000 2,7

6,5 1099 216,28 28200 3

7,6 946 186,3 28300 3,5

8,3 864 170,02 28400 3,9

4,3 1668 216,54 11500 1,05 iC 873 —HB3 90 S 6 B25D =5 [}- | 89| 93|97 |101| 136
4,5 1584 205,71 12700 1,1 Eﬁ:ﬁ

51 1400 181,77 15300 1,25

6,0 1196 155,34 18100 1,45

6,5 1097 142,41 19500 1,6

5,7 1252 246,54 18800 1,4 iC 873 —HB3 80 B 4 B25C 7 [~ | 85|89 93 97 136
6,5 1100 216,54 19500 1,6 Eﬁ:ﬂ

6,9 1045 205,71 19700 1,65

7,8 923 181,77 20000 1,9

9,1 789 155,34 20000 2,2

9,9 723 142,41 20000 2,4

1 635 124,97 20000 2,8

12 602 118,43 ™| 20000 2,9

14 527 103,65 20000 3,3

15 474 93,38 20000 3,7

8,5 846 166,59 9840 1,1 iC 773 —HB3 80 B 4 B20C = [}= | 51|55|57 61| 134
9,7 740 145,67 10700 1,25 EEEZH

10 703 138,39 11000 1,3

12 617 121,42 11500 1,5

14 523 102,99 12000 1,75

15 472 92,97 12200 1,9

17 416 81,8 12500 2,2

18 392 77,24 12500 2,3

21 334 65,77 12700 2,7

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P=0,75 kW
n, m, i F, fs com pés |com flange
i Nm N HB |HBZ| HB |HBZ
24 293 57,68 12800 3,1 iC 773 —HB3 80 B 4 B20C =% -[}=|51|55|57 61134
27 265 52,07 12900 3,4 E%
31 233 45,81 13000 3,8
33 220 43,26 13000 4
1" 655 128,97 7030 1 iC 673 —HB3 80 B 4 B16C —7 [= |44 | 48|46 |50 | 132
12 579 113,94 7940 1,15 E%%
13 538 105,83 8340 1,25
15 487 95,91 8780 1,4
16 437 86,11 9150 1,55
19 377 7417 9530 1,8
20 354 69,75 9650 1,9
23 31 61,26 9860 2,2
25 289 56,89 9960 23
27 262 51,56 10100 2,5
30 235 46,29 10200 2,7
13 541 106,58 5570 0,9 iC 573 —HB3 80 B 4 B16C =3 [}-| 35|39 3842|130
14 503 98,99 6910 0,95 E%%
16 456 89,71 7120 1,05
18 409 80,55 7300 1,2
20 352 69,23 7460 1,35
22 329 64,85 7360 1,45
25 291 57,29 7150 1,65
26 270 53,22 7020 1,75
29 245 48,23 6850 1,95
33 220 43,3 6670 2,2
38 189 37,3 M 6410 2,5
40 178 35,07 6310 2,7
47 153 30,18 6060 3,1
52 137 26,97 5870 3,4
54 134 | 26,31 5830 3,5 iC 572 — HB3 80 B 4 B16C 5 34 38 97 41 130
56 127 2499 ™ 5750 3,7 ZE]%
64 111 21,93 5540 4,2
76 94 18,6 ™ 5280 4,9
21 348 | 68,54 4530 | 0,95 iC 473 —HB3 80 B 4 B16C = [ 29]33 30 34 128
22 326 64,21 5310 1,05 Eﬁl%
25 288 56,73 5510 1,15
27 268 52,69 5430 1,25
30 243 47,75 5320 1,4
33 218 42,87 5180 1,55
38 188 36,93 5000 1,8
4 176 34,73 4930 1,9
47 152 29,88 4740 2,2
53 136 26,7 4610 2,5
60 120 23,59 4460 2,8

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

P= 0,75 kW

n, m, i F, fs com pés |com flange
A Nm N HB HBZ| HB |HBZ

53 136 26,74 4610 2,5 iC 472 - HB3 80 B 4 B16C EH'E]E’ 29 133130 |34 | 128
61 118 23,28 4440 2,8 ZBEH

65 111 21,81 4360 3

73 98 19,27 4220 3,3

79 91 17,89 4130 3,5

87 82 16,22 4020 3,7

29 244 48,08 3630 0,85 iC 373 —HB3 80 B 4 B12C -2 - 22 126 | 24 | 28 | 126
31 228 44,81 4490 0,9 Eﬁl%

36 199 39,17 4760 1,05

38 187 36,72 4690 1,1

44 165 32,4 4570 1,25

49 146 28,73 4440 1,4

58 124 24,42 4280 1,65

63 113 22,27 4180 1,8 iC 372 —HB3 80 B 4 B12C EH{]Z’ 22 | 26 | 24 | 28 | 126
73 98 19,31 4030 2,1 ol

78 92 18,05 3960 2,2

90 79 15,6 3810 2,6

106 67 13,25 3640 29

119 60 11,83 3530 3,1

139 51 10,11 3380 3,4

149 48 9,47 3310 3,6

49 146 28,78 2860 0,95 iC 273 - HB3 80 B 4 B12C <o = 121]25]21|25| 124
58 124 24,47 2770 1.1 Eﬁ%

63 113 22,32 2720 1,2 iC 272 —HB3 80 B 4 B12C Ir 211 95| 21 | 25 | 124
73 98 19,35 2640 1,4 25%

78 92 18,08 2610 1,5

90 79 15,63 2520 1,7

106 67 13,28 ™) 2430 2

119 60 11,86 2360 2,2

139 51 10,13 2260 2,6

150 48 9,41 2180 2,6

173 41 8,16 2110 3

185 39 7,63 M 2070 3,1

214 33 6,59 1990 3,3

252 28 56 O 1900 3,6

282 25 5 0 1840 3,8

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB |HBZ| HB HBZ
43 2443 216,28 20500 1,35 iC 973 —HB3 90 L 6 B30D EELEBBE 146|152|162 168 | 138
5,0 2104 186,3 24300 1,6 35%
5,6 1892 255,71 27000 1,75 iC 973 —HB3 90 S 4 B30D =3 [}= |145/149|161|165| 138
5,9 1785 241,25 27300 1,9 EEB
6,6 1600 216,28 27600 2,1
7,6 1378 186,3 27900 24
8,4 1258 170,02 28000 2,7
9,4 1115 150,78 28100 3
11 938 126,75 28300 35
12 862 116,48 28400 3,8
6,6 1602 216,54 16800 1,1 iC 873 —HB3 90 S 4 B25D =g -[l= | 92 | 96 |100|104| 136
6,9 1522 205,71 17400 1,15 EEE%
7.8 1345 181,77 18400 1,3
9,1 1149 155,34 19300 1,5
10,0 1054 142,41 19700 1,65
11 924 124,97 20000 1,9
12 876 118,43 ™| 20000 2
14 767 103,65 20000 2,3
15 691 93,38 20000 2,5
17 606 81,92 20000 2,9
20 537 72,57 20000 3,2
22 471 63,68 ™ 20000 3,7
24 446 60,35 ™ 20000 3,9
27 391 52,82 20000 44
12 898 121,42 9360 1 iC 773 —HB3 90 S 4 B20D =2 [= |57 | 61|64 | 68| 134
14 762 102,99 10600 1,2 Eﬁ%
15 688 92,97 11100 1,3
17 605 81,8 11600 1,5
18 571 77,24 11800 1,6
22 487 65,77 12200 1,85
25 427 57,68 12400 2,1
27 385 52,07 12600 2,3
31 339 45,81 12700 2,6
33 320 43,26 12800 2,8
39 272 36,83 12900 3,2
42 248 33,47 12900 34
16 637 86,11 7290 1,05 iC 673 —HB3 90 S 4 B16D =g [l |50 | 54 | 53|57 | 132
19 549 74,17 8260 1,2 EEE%
20 516 69,75 8550 1,3
23 453 61,26 9050 1,5
25 421 56,89 9270 1,6
28 381 51,56 9510 1,75
31 342 46,29 9720 1,9
36 295 39,88 ™M 9940 2,1

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB |HBZ| HB HBZ
38 277 37,5 10000 2,2 iC 673 —HB3 90 S 4 B16D = [ | 50 | 54 53|57 | 132
44 239 32,27 10200 2,4 EEE%
49 213 28,83 10200 2,6
50 208 28,13 10100 2,8 iC 672 —HB3 90 S 4 B16D %BS 49 153152 | 56 | 132
53 198 26,72 10000 2,8 28%
61 173 23,44 9620 3,6
7 147 19,89 9160 4,5
21 512 69,23 6720 0,95 iC 573 —HB3 90 S 4 B16D = [ |42 46 45|49 | 130
22 480 64,85 6800 1 EEE%
25 424 57,29 6660 1,15
27 394 53,22 6560 1,2
29 357 48,23 6440 1,35
33 320 43,3 6290 1,5
38 276 37,3 ™ 6090 1,7
40 259 35,07 6000 1,8
a7 223 30,18 5790 2,1
53 199 26,97 5630 24
54 195 26,31 5600 24 iC 572 —HB3 90 S 4 B16D EH{]Z’ 41| 45| 44 | 48 | 130
57 185 24,99 ™ 5530 2,5 2@%
65 162 21,93 5340 2,9
76 138 186 ™ 5110 3,4
85 124 16,79 4970 3,7
30 353 47,75 4310 0,95 iC 473 —HB3 90 S 4 B16D =3 [} | 35|39 |36 |40 128
33 317 42,87 4810 1,05 EEE%
38 273 36,93 4680 1,25
41 257 34,73 4620 1,3
48 221 29,88 4480 1,5
53 198 26,7 4370 1,7
60 175 23,59 4250 1,9
61 172 23,28 4240 1,95 iC 472 —HB3 90 S 4 B16D EH‘DE’ 35 (39|36 |40 | 128
65 161 21,81 4170 2,1 25%
74 143 19,27 4040 23
79 132 17,89 3970 24
88 120 16,22 3870 2,5
98 108 14,56 3760 2,7
113 93 12,54 3620 3
120 87 11,79 3550 3,1
140 75 10,15 3410 3,4
157 67 9,07 3300 3,6
44 240 32,4 3040 0,85 iC 373 —HB3 90 S 4 B12D EB’BE’ 29 133 131|351 126
49 213 28,73 3410 0,95 gﬁ%
58 181 24,42 3800 1,15

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB |HBZ| HB HBZ
43 2443 216,28 20500 1,35 iC 973 —HB3 90 L 6 B30D EELEBBE 146|152|162 168 | 138
5,0 2104 186,3 24300 1,6 35%
5,6 1892 255,71 27000 1,75 iC 973 —HB3 90 S 4 B30D =3 [}= |145/149|161|165| 138
5,9 1785 241,25 27300 1,9 EEB
6,6 1600 216,28 27600 2,1
7,6 1378 186,3 27900 24
8,4 1258 170,02 28000 2,7
9,4 1115 150,78 28100 3
11 938 126,75 28300 35
12 862 116,48 28400 3,8
6,6 1602 216,54 16800 1,1 iC 873 —HB3 90 S 4 B25D =g -[l= | 92 | 96 |100|104| 136
6,9 1522 205,71 17400 1,15 EEE%
7.8 1345 181,77 18400 1,3
9,1 1149 155,34 19300 1,5
10,0 1054 142,41 19700 1,65
11 924 124,97 20000 1,9
12 876 118,43 ™| 20000 2
14 767 103,65 20000 2,3
15 691 93,38 20000 2,5
17 606 81,92 20000 2,9
20 537 72,57 20000 3,2
22 471 63,68 ™ 20000 3,7
24 446 60,35 ™ 20000 3,9
27 391 52,82 20000 44
12 898 121,42 9360 1 iC 773 —HB3 90 S 4 B20D =2 [= |57 | 61|64 | 68| 134
14 762 102,99 10600 1,2 Eﬁ%
15 688 92,97 11100 1,3
17 605 81,8 11600 1,5
18 571 77,24 11800 1,6
22 487 65,77 12200 1,85
25 427 57,68 12400 2,1
27 385 52,07 12600 2,3
31 339 45,81 12700 2,6
33 320 43,26 12800 2,8
39 272 36,83 12900 3,2
42 248 33,47 12900 34
16 637 86,11 7290 1,05 iC 673 —HB3 90 S 4 B16D =g [l |50 | 54 | 53|57 | 132
19 549 74,17 8260 1,2 EEE%
20 516 69,75 8550 1,3
23 453 61,26 9050 1,5
25 421 56,89 9270 1,6
28 381 51,56 9510 1,75
31 342 46,29 9720 1,9
36 295 39,88 ™M 9940 2,1

" Relagao de transmissao i finida.

100 < Rossi 0 262822050



Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB |HBZ| HB HBZ
38 277 37,5 10000 2,2 iC 673 —HB3 90 S 4 B16D = [ | 50 | 54 53|57 | 132
44 239 32,27 10200 2,4 EEE%
49 213 28,83 10200 2,6
50 208 28,13 10100 2,8 iC 672 —HB3 90 S 4 B16D %BS 49 153152 | 56 | 132
53 198 26,72 10000 2,8 28%
61 173 23,44 9620 3,6
7 147 19,89 9160 4,5
21 512 69,23 6720 0,95 iC 573 —HB3 90 S 4 B16D = [ |42 46 45|49 | 130
22 480 64,85 6800 1 EEE%
25 424 57,29 6660 1,15
27 394 53,22 6560 1,2
29 357 48,23 6440 1,35
33 320 43,3 6290 1,5
38 276 37,3 ™ 6090 1,7
40 259 35,07 6000 1,8
a7 223 30,18 5790 2,1
53 199 26,97 5630 24
54 195 26,31 5600 24 iC 572 —HB3 90 S 4 B16D EH{]Z’ 41| 45| 44 | 48 | 130
57 185 24,99 ™ 5530 2,5 2@%
65 162 21,93 5340 2,9
76 138 186 ™ 5110 3,4
85 124 16,79 4970 3,7
30 353 47,75 4310 0,95 iC 473 —HB3 90 S 4 B16D =3 [} | 35|39 |36 |40 128
33 317 42,87 4810 1,05 EEE%
38 273 36,93 4680 1,25
41 257 34,73 4620 1,3
48 221 29,88 4480 1,5
53 198 26,7 4370 1,7
60 175 23,59 4250 1,9
61 172 23,28 4240 1,95 iC 472 —HB3 90 S 4 B16D EH‘DE’ 35 (39|36 |40 | 128
65 161 21,81 4170 2,1 25%
74 143 19,27 4040 23
79 132 17,89 3970 24
88 120 16,22 3870 2,5
98 108 14,56 3760 2,7
113 93 12,54 3620 3
120 87 11,79 3550 3,1
140 75 10,15 3410 3,4
157 67 9,07 3300 3,6
44 240 32,4 3040 0,85 iC 373 —HB3 90 S 4 B12D EB’BE’ 29 133 131|351 126
49 213 28,73 3410 0,95 gﬁ%
58 181 24,42 3800 1,15

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

com pés |com flange

o Nm N HB |HBZ| HB |HBZ

36 399 39,88 ™| 9390 1,55 iC 673 —HB3 90 L 4 B16D =z -[=|51 57|53 |59 132
38 376 37,5 9530 1,6 EEB

44 323 32,27 9810 1,75

50 289 28,83 9960 1,9

51 282 28,13 9890 2,1 iC 672 —HB3 90 L 4 B16D EH{]E’ 50 | 56 | 53 | 59 | 132
54 268 | 26,72 9760 2,1 o

61 235 23,44 9410 2,7

72 199 19,89 8980 3,3

80 180 17,95 8720 3,5

27 533 53,22 5900 0,9 iC 573 —HB3 90 L 4 B16D = [}= | 42|48 | 45|51 | 130
30 483 48,23 5980 1 Eﬁ%

33 434 43,3 5880 1,1

38 374 37,3 ™ 5730 1,25

41 351 35,07 5670 1,35

47 302 30,18 5500 1,55

53 270 26,97 5380 1,75

54 264 26,31 5350 1,8 iC 572 —HB3 90 L 4 B16D EH'E]Z’ 41 | 47 | 44 | 50 | 130
57 250 2499 ™ 5290 1,85 28%

65 220 21,93 5130 21

77 186 18,6 (M 4930 2,5

85 168 16,79 4810 2,7

97 148 14,77 O] 4650 3,1

103 140 13,95 ™ 4580 3,3

120 119 11,88 4390 3,8

39 370 36,93 3260 0,9 iC 473 —HB3 90 L 4 B16D = [}= 36|42 |37 |43 128
41 348 34,73 4290 0,95 EEE%

48 299 29,88 4190 1,1

54 267 26,7 4110 1,25

61 236 23,59 4020 1,4

61 233 23,28 4010 1,45 iC 472 —HB3 90 L 4 B16D EH{]E’ 36|42 |37 | 43 | 128
66 218 21,81 3960 1,55 28%

74 193 19,27 3860 1,7

80 179 17,89 3800 1,75

88 162 16,22 3710 1,85

98 146 14,56 3620 2

114 126 12,54 3490 2,2

121 118 11,79 3440 2,3

141 102 10,15 3310 2,5

158 91 9,07 3210 2,6

178 80 8,01 3110 2,8 35|41 | 36 | 42

184 78 7,76 M 3040 24

205 70 6,96 2950 2,6

238 60 6 2830 2,9

254 56 564 ™ 2780 3,1

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
A Nm N HB |HBZ| HB HBZ
295 49 4,85 2670 3,5 iC 472 —HB3 90 L 4 B16D EH_DE, 3514136 | 42 | 128
330 43 4,34 2590 3,8 28%
373 38 3,83 2500 4,2
74 193 19,31 2760 1,05 iC 372 - HB3 90 L 4 B12D EH.DE, 29 /35|31 37| 126
79 181 18,05 2930 1,15 25%
92 156 15,6 3230 1,3
108 133 13,25 3320 1,5
121 119 11,83 3240 1,6
141 101 10,11 3130 1,75
151 95 9,47 3080 1,8
179 80 7,97 2950 2
214 67 6,67 2800 2,2
252 57 5,67 2680 2,6
283 51 5,06 2600 2,7
331 43 4,32 2490 3
353 Y| 4,05 2450 3,1
419 34 3,41 2330 3,4
218 66 13,25 2830 2,9 iC 372 -HB3 90 S 2 B12D E‘H‘DZ’ 26 130 |28 |32 126
244 59 11,83 2740 3,1 28%
286 50 10,11 2630 34
305 47 9,47 2580 3,6
362 40 7,97 2460 3,9
91 157 15,63 1780 0,85 iC 272 - HB3 90 L 4 B12D EH_DE, 28 134 |28 | 34| 124
108 133 13,28 ™ 2080 1 25%
121 119 11,86 2060 1,15
141 101 10,13 2010 1,3
175 82 8,16 1870 1,5
188 76 7,63 ™ 1850 1,55
217 66 6,59 1800 1,65
255 56 56 ™ 1740 1,8
286 50 5 ™) 1700 1,95
335 43 4,27 1640 2,1
358 40 4 ™) 1610 2,2
424 34 3,37 1540 24
244 59 11,86 1810 2,2 iC 272 - HB3 90 S 2 B12D EH_DE, 25129 | 25| 29 | 124
285 50 10,13 1750 24 28%
354 40 8,16 1620 2,9
379 38 7,63 ™ 1600 3
438 33 6,59 1540 3,2
516 28 56 ™ 1480 3,6
578 25 5 M} 1430 3,8
677 21 4,27 1370 4.1
723 20 4 ™} 1350 4,3
858 17 3,37 1290 47

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

com pés |com flange
i Nm N HB |HBZ| HB HBZ
6,7 3156 216,28 13800 1,05 iC 973 —HB3 100 LA 4 B30E = [}= 1153159169 (175 138
7,7 2718 186,3 22900 1,25 Eﬁlﬁ
8,5 2481 170,02 24300 1,35
9,6 2200 150,78 25600 1,5
1" 1849 126,75 27000 1,8
12 1699 116,48 27400 1,95
14 1509 103,44 27600 2,2
16 1349 92,48 27900 24
17 1213 83,15 28000 2,7
20 1053 72,17 28200 3,1
22 951 65,21 27500 34
24 874 59,92 26800 3,7
27 776 53,21 25900 41
30 694 47,58 25000 4,6
12 1823 124,97 13900 0,95 iC 873 — HB3 100 LA 4 B25E EE%BE 1021108/ 110|116 | 136
12 1728 118,43 ™| 15700 1 Eﬁl%
14 1512 103,65 17300 1,15
15 1362 93,38 18200 1,3
18 1195 81,92 19000 1,45
20 1059 72,57 19600 1,65
23 929 63,68 ™M 20000 1,85
24 881 60,35 ™| 20000 1,95
27 771 52,82 20000 2,2
30 694 47,58 20000 2,5
34 609 41,74 19700 2,8
39 537 36,84 ™ 19000 3,2
44 476 32,66 ™ 18400 3,5
42 502 344 O 18700 3,4 iC 872 —HB3 100 LA 4 B25E EH‘DE’ 100|106/108|114 | 136
46 458 314 18200 3,7 25%
52 406 27,84 ™ 17500 41
62 341 23,4 16700 4,6
67 314 21,51 16200 4,9
22 960 65,77 7900 0,95 iC 773 —HB3 100 LA 4 B20E = [}=|67|73|74|80 134
25 842 57,68 9770 1,05 E%%
28 760 52,07 10500 1,15
31 668 45,81 11200 1,35
33 631 43,26 11400 1,4
39 537 36,83 11900 1,65
43 488 33,47 12100 1,75
50 423 29 12000 1,95
57 368 25,23 11600 21
62 341 23,37 11400 2,4 iC 772 —HB3 100 LA 4 B20E EH-DE* 66 |72 73|79 | 134
67 313 21,43 11100 2,6 25%
77 274 18,8 10700 2,9
" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

com pés |com flange
e Nm N HB HBZ| HB HBZ
81 260 17,82 ™) 10500 3 iC 772 - HB3 100 LA 4 B20E EH_BE, 66| 72| 73|79 134
92 228 15,6 10100 3,3 ZB%
102 205 14,05 9830 3,5
36 582 39,88 ™ 7820 1,05 iC 673 —HB3100 LA 4 B16E = -[=160|66 |63 69| 132
38 547 37,5 8180 1,1 E%%
45 471 32,27 8850 1,2
50 421 28,83 9220 1,3
61 342 23,44 9070 1,85 iC 672 —HB3 100 LA 4 B16E EH'BE’ 50| 65| 62| 68| 132
72 290 19,89 8700 2,3 28%
80 262 17,95 8470 24
91 230 15,79 8180 2,6
97 218 14,91 8050 2,7
113 185 12,7 7700 2,9
125 168 11,54 7500 3,1
144 146 10 7190 3,3
166 127 8,7 ™ 6910 3,5
185 114 7,79 6700 3,4 57 | 63 | 60 | 66
39 544 37,3 ™ 5120 0,85 iC 573 —HB3 100 LA 4 B16E == -=| 5258|5561 130
41 512 35,07 5100 0,9 E%%
48 440 30,18 5010 1,05
53 393 26,97 4940 1,2
66 320 21,93 4780 1,45 iC 572 — HB3 100 LA 4 B16E EH-E]Z’ 51|57 |54|60]| 130
77 271 18,6 ™ 4630 1,7 28%
86 245 16,79 4540 1,9
97 216 1477 O] 4420 2,1
103 204 13,95 ™ 4360 2,3
121 173 11,88 4210 2,6
133 157 10,79 4110 2,8
154 136 9,35 3970 3
159 132 9,06 3950 2,9 49 | 55| 52 | 58
181 116 7,97 3820 3,1
132 159 21,93 4120 2,9 iC 572 —HB3 90 LA 2 B16D EH-E]Z’ 40 | 46 | 43 | 49 | 130
155 135 18,6 ™ 3960 34 25%
172 122 16,79 3860 3,7
196 107 14,77 ™) 3730 4.1
207 101 13,95 ™ 3680 43
75 281 19,27 3540 1,15 iC 472 — HB3 100 LA 4 B16E EH'E]E’ 45 | 51| 46 | 52 | 128
89 237 16,22 3450 1,3 25%
99 212 14,56 3380 1,35
115 183 12,54 3290 1,5
122 172 11,79 3250 1,55
142 148 10,15 3140 1,7
159 132 9,07 3070 1,8
180 117 8,01 2980 1,95

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
A Nm N HB [HBZ| HB HBZ
186 113 7,76 (] 2890 1,65 iC 472 - HB3 100 LA 4 B16E EH_BZ, 45| 51 | 46 | 52 | 128
207 102 6,96 2820 1,75 28%
240 88 6 2720 2
255 82 5,64 ™ 2680 21
297 71 4,85 2580 2,4
332 63 4,34 2510 2,6
376 56 3,83 2430 29
150 140 19,27 3110 21 iC 472 —HB3 90 LA 2 B16D EH‘BZ’ 35 41|36 |42 | 128
178 118 16,22 2980 23 2
198 106 14,56 2910 2,5
230 91 12,54 2800 2,8
245 86 11,79 2760 2,9
285 74 10,15 2650 3,1
319 66 9,07 2570 3.4
361 58 8,01 2490 3,5 34 |40 | 35 | #1
92 228 15,6 1180 0,9 iC 372 —HB3 100 LA 4 B12E EH‘BE’ 37 143 |39 | 45 | 126
109 193 13,25 1740 1 25%
122 173 11,83 2060 1.1
142 147 10,11 2410 1,2
152 138 9,47 2530 1,25
181 116 7,97 2790 1,35
216 97 6,67 2500 1,5
254 83 5,67 2550 1,75
285 74 5,06 2490 1,85
333 63 4,32 2400 2
356 59 4,05 2360 2,1
422 50 3,41 2260 2,3
185 113 15,6 2770 1,75 iC 372 - HB3 90 LA 2 B12D EH‘BZ’ 28 1341|3036 | 126
218 96 13,25 2680 2 28%
244 86 11,83 2610 2,1
286 73 10,11 2520 23
305 69 9,47 2480 24
362 58 7,97 2370 2,7
433 48 6,67 2240 3
510 41 5,67 2150 3,5
571 37 5,06 2080 3,7
669 31 4,32 1990 4
714 29 4,05 1960 4,2
848 25 3,41 1860 4,5
142 148 10,13 1180 0,9 iC 272 — HB3 100 LA 4 B12E EH‘BE’ 36|42 | 37 | 43 | 124
218 96 6,59 1180 1,15 28%
257 82 56 (@ 1430 1,25
288 73 5 M) 1570 1,3

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB HBZ| HB HBZ
337 62 4,27 1530 1,4 iC 272 - HB3 100 LA 4 B12E ‘=H'E|=' 36 |42 | 37 | 43 | 124
360 58 4 0 1510 1,45 ZE=H
427 49 3,37 1460 1,6
218 97 13,28 ™ 1700 1,35 iC 272 —HB3 90 LA 2 B12D ‘=H'D=' 27 133|127 133 | 124
244 86 11,86 1680 1,5 2E=H
285 74 10,13 1630 1,65
438 48 6,59 1450 2,2
516 41 56 O 1400 2,4
578 36 5 ™ 1360 2,6
677 31 4,27 1320 2,8
723 29 4 ™ 1290 29
858 24 3.37 1240 3.2
9,6 2979 150,78 21000 1,1 iC 973 — HB3 112 MA 4 B30E = -[}= |160|166|176|182| 138
1" 2504 126,75 24100 1,3 ?E‘H
12 2301 116,48 25100 1,4
14 2044 103,44 26200 1,6
16 1827 92,48 27100 1,8
17 1643 83,15 27400 1,95
20 1426 72,17 27500 2,3
22 1288 65,21 26700 2,5
24 1184 59,92 26100 2,7
27 1051 53,21 25300 3
30 940 47,58 24500 34
34 845 42,78 23800 3,8
39 734 37,13 22800 4.2
44 657 33,25 22100 4,5
16 1845 93,38 12100 0,95 iC 873 — HB3 112 MA 4 B25E =7 [}= [ 110|116 118|124 | 136
18 1619 81,92 16500 1,05 EﬁH
20 1434 72,57 17700 1,2
23 1258 63,68 ™| 18700 1,35
24 1192 60,35 ™| 19000 1,45
27 1044 52,82 19700 1,65
30 940 47,58 19800 1,8
35 825 41,74 19200 21
39 728 36,84 ™| 18500 2,3
44 645 32,66 ™| 17900 2,6
52 551 27,88 17200 3
42 680 34,4 M) 18200 2,5 iC 872 — HB3 112 MA 4 B25E ﬁHﬂa 108/114 1116|122 136
46 620 31,4 17700 | 27 2
52 550 27,84 ™| 17200 3
62 462 23,4 16300 34

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB |HBZ| HB HBZ
67 425 21,51 15900 3,6 iC 872 — HB3 112 MA 4 B25E EH.E]E, 108|114 | 116 [122| 136
76 377 19,1 15400 3,9 25%
85 337 17,08 ™ 14900 4.2
94 303 15,35 14400 4,5
32 905 45,81 9090 1 iC 773 —HB3 112 MA 4 B20E == -[=| 76|82 |83 89| 134
34 855 43,26 9620 1,05 g%%
39 728 36,83 10700 1,2
43 661 33,47 11200 1,3
50 573 29 11600 1,45
57 499 25,23 11200 1,55
62 462 23,37 11000 1,8 iC 772 — HB3 112 MA 4 B20E EH_DZ, 75181 | 82|88 | 134
68 423 | 2143 10700 | 1,95 obf
77 372 18,8 10400 2,1
81 352 17,82 ™) 10200 2,2
93 308 15,6 9870 2,4
103 278 14,05 9600 2,6
118 244 12,33 9250 2,9
133 215 10,88 8930 3,1
150 191 9,64 8620 3,3 72178 | 78 | 84
169 170 8,59 8400 3,7
187 153 7,74 8140 4
214 134 6,79 7830 4,3
62 463 23,44 8660 1,35 iC 672 — HB3 112 MA 4 B16E EHE]Z’ 67 | 73169 | 75| 132
73 393 19,89 8350 1,65 28%
81 355 17,95 8150 1,8
92 312 15,79 7900 1,95
97 295 14,91 7790 2
114 251 12,7 7470 2,2
126 228 11,54 7290 2,3
145 198 10 7010 2,4
54 533 26,97 4430 0,9 iC 573 —HB3 112 MA 4 B16E E%}%BE 59 | 65 | 62 | 68 | 130
L |
66 433 21,93 4360 1,1 iC 572 - HB3 112 MA 4 B16E EHBZ’ 58 | 64 | 61| 67 | 130
78 368 18,6 (™ 4280 1,25 28%
86 332 16,79 4220 1,4
98 292 14,77 ™| 4140 1,6
104 276 13,95 O] 4100 1,65
122 235 11,88 3980 1,9
134 213 10,79 3900 2
155 185 9,35 3790 2,2
160 179 9,06 3780 2,2 56 | 62 | 60 | 66
182 158 7,97 3670 2,3
193 149 7,53 3620 24
226 127 6,41 3480 2,7

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB HBZ| HB HBZ
249 115 5,82 3400 2,8 iC 572 - HB3 112 MA 4 B16E EH_DE, 56 | 62 | 60 | 66 | 130
287 100 5,05 3270 3,1 28%
330 87 4,39 3160 3,2
134 214 21,93 3920 2,1 iC 572 —HB3100 LA 2 B16E EH_BZ, 49 | 55 | 52 | 58 | 130
158 182 18,6 ™ 3790 25 28%
174 164 16,79 3700 2,7
198 144 14,77 ™) 3600 3
210 136 13,95 ™ 3550 3.2
247 116 11,88 3410 3,5
271 106 10,79 3330 3,7
89 320 16,22 2210 0,95 iC 472 — HB3 112 MA 4 B16E EH_DE 53|59 | 54|60 128
100 288 14,56 2650 1 25%
116 248 12,54 3040 1,1
123 233 11,79 3020 1,15
143 201 10,15 2950 1,25
160 179 9,07 2890 1,35
181 158 8,01 2820 1,45 52 | 58 | 53 | 59
187 153 7,76 (™ 2720 1,2
208 138 6,96 2660 1,3
242 119 6 2590 1,5
257 111 564 O] 2550 1,55
299 96 4,85 2470 1,75
334 86 4,34 2410 1,95
378 76 3,83 2340 2,1
248 115 11,79 2650 2,1 iC 472 - HB3100 LA 2 B16E EH.E]E, 43 1 49| 44 | 50 | 128
289 99 10,15 2560 23 25%
323 89 9,07 2490 25
366 78 8,01 2410 2,6
378 76 7,76 (™ 2350 2,3
421 68 6,96 2290 25
489 59 6 2200 2,7
520 55 564 O 2170 2,8
604 47 4,85 2080 3,2
676 42 4,34 2020 3,4
765 37 3,83 1950 3,8
143 200 10,11 920 0,9 iC 372 - HB3 112 MA 4 B12E EH'DZ’ 46 | 52 | 48 | 54 | 126
153 187 | 947 1140 | 09 o
182 158 7,97 1610 1
217 132 6,67 1350 1,1 45 | 51| 47 | 53
256 112 5,67 1700 1,25
287 100 5,06 1900 1,35
336 85 4,32 2110 1,5
358 80 4,05 2180 1,55
425 67 3,41 2160 1,65

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange

e N m N HB HBZ| HB |HBZ

290 99 10,11 2380 1,7 iC 372 - HB3 100 LA 2 B12E EH'Dn 3541 |37 | 43 | 126
310 93 9,47 2360 1,8 o

367 78 7,97 2270 2

439 65 6,67 2150 2,2

517 55 5,67 2070 2,6

579 49 5,06 2020 2,7

678 42 4,32 1940 3

724 40 4,05 1900 3,1

859 33 3,41 1820 3,4

259 111 56 ™ 455 0,9 iC 272 — HB3 112 MA 4 B12E EHﬂ“ 45| 51 | 45| 51 | 124
290 99 5 O 695 | 095 o

340 84 4,27 970 1,05

363 79 4 ™ 1070 1,1

430 67 3,37 1280 1,2

445 64 6,59 1290 1,65 iC 272 —HB3100 LA 2 B12E =H.D=. 34140135 41| 124
523 55 56 O 1320 | 18 o

586 49 5 ™ 1290 1,95

686 42 4,27 1250 21

733 39 4 M) 1240 2,2

870 33 3,37 1190 2,4

12 3069 | 116,48 18300 1,05 iC 973 - HB3 112 M 4 B30F = [ 162|171/178 187| 138
14 2725 103,44 22900 1,2 Eﬁﬂ

16 2436 92,48 24500 1,35

17 2191 83,15 25700 1,5

20 1901 72,17 26500 1,7

22 1718 65,21 25800 1,85

24 1579 59,92 25300 2

27 1402 53,21 24600 23

30 1253 47,58 23800 2,5

34 1127 42,78 23200 2,8

39 978 37,13 22300 3,2

44 876 33,25 21600 3,4

45 844 32,05 21400 3,4 iC 972 — HB3 112 M 4 B30F EH_DE, 1581167 11741183| 138
53 716 | 27,19 20400 | 4 o

58 659 25,03 20000 4,4

65 589 22,37 19300 4,8

72 531 20,14 18700 5,1

23 1678 63,68 ™ 13700 1,05 iC 873 — HB3 112 M 4 B25F =2 -[l= [112/121/120129| 136
24 1590 60,35 ™| 14300 1,1 EﬁH

27 1391 52,82 15500 1,25

30 1254 47,58 16300 1,35

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB HBZ| HB HBZ
35 1100 41,74 17000 1,55 iC 873 — HB3 112 M 4 B25F =2 -[}= 112]121/120|129| 136
39 970 36,84 ™ 17500 1,75 gﬁ%
44 860 32,66 ™M 17400 1,95
52 735 27,88 16700 2,2
42 906 34,4 ™) 17600 1,85 iC 872 — HB3 112 M 4 B25F EH_BE, 1101119/1181127| 136
46 827 31,4 17200 2 ZB%
52 734 27,84 ™) 16700 23
62 617 23,4 15900 2,6
67 567 21,51 15600 2,7
76 503 19,1 15100 2,9
85 450 17,08 ™ 14600 3,2
94 405 15,35 14200 34
109 351 13,33 13600 3,7
122 314 11,93 13200 4
39 970 36,83 7260 0,9 iC 773 — HB3 112 M 4 B20F =2 [}= | 78|87 85|94 134
43 882 33,47 9400 0,95 2%%
50 764 29 10500 1,1
57 665 25,23 10700 1,2
62 616 23,37 10500 1,35 iC 772 — HB3 112 M 4 B20F EH‘E]E’ 77 1 86|84 |93 | 134
68 565 21,43 10300 1,45 28%
77 495 18,8 10000 1,6
81 469 17,82 ™) 9880 1,7
93 411 15,6 9560 1,8
103 370 14,05 9310 1,95
118 325 12,33 9000 2,1
133 287 10,88 8700 2,3
150 254 9,64 8420 2,5 74 1 83|80 | 89
169 226 8,59 8240 2,8
187 204 7,74 8000 3
214 179 6,79 7700 3,3
242 158 599 O 7420 3,5
273 140 531 O 7160 3,7
73 524 19,89 7910 1,25 iC 672 —HB3 112 M 4 B16F EH.DE, 69 |78 | 71 | 80 | 132
81 473 | 17,95 7750 | 1,35 o
92 416 15,79 7550 1,45
97 393 14,91 7460 1,5
14 335 12,7 7190 1,6
126 304 11,54 7030 1,7
145 263 10 6790 1,8
167 229 8,7 ™ 6550 1,95
186 205 7,79 6390 1,85 67 |76 | 70 | 79
197 194 7,36 () 6290 1,95
231 165 6,27 6020 2
255 150 5,7 5860 2,1

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

com pés |com flange

min-’ N m N HB [HBZ| HB |HBZ

294 130 4,93 5630 2,2 iC 672 — HB3 112 M 4 B16F 67 | 76 | 70 | 79 | 132
338 113 4,29 5410 2,4

78 490 18,6 ™ 3680 0,95 iC 572 - HB3 112 M 4 B16F 60| 69| 63| 72 | 130
86 442 16,79 3820 1,05

98 389 14,77 O] 3790 1,2

104 368 13,95 O] 3770 1,25

122 313 11,88 3700 1,45

134 284 10,79 3650 1,55

155 246 9,35 3560 1,65

160 239 9,06 3570 1,6 58 | 67 | 62 | 71

182 210 7,97 3480 1,75

193 198 7,53 3440 1,8

226 169 6,41 3330 2

249 153 5,82 3260 2,1

287 133 5,05 3160 2,3

330 116 4,39 3050 2,4

143 267 10,15 2070 0,95 iC 472 - HB3 112 M 4 B16F 55| 64 | 56 | 65| 128
160 239 9,07 2450 1

181 211 8,01 2630 1,1 54 | 63 | 55 | 64

208 183 6,96 2470 1

242 158 6 2420 1,1

257 149 564 O 2400 1,2

299 128 4,85 2340 1,35

334 114 4,34 2290 1,45

378 101 3,83 2230 1,6

181 211 16,22 2630 1,3 iC 472 - HB3 112 M 2 B16F 53 |59 | 54 | 60 | 128
202 189 14,56 2590 1,4

234 163 12,54 2520 1,55

249 153 11,79 2500 1,6

290 132 10,15 2430 1,75

324 118 9,07 2370 1,85

367 104 8,01 2310 1,95 52 | 58 | 53 | 59

379 101 7,76 ™ 2230 1,75

422 90 6,96 2180 1,85

490 78 6 2110 2

521 73 564 O 2080 21

606 63 4,85 2010 24

678 56 4,34 1950 2,6

767 50 3,83 1890 2,9

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB HBZ| HB HBZ
18 2971 83,15 20000 1,1 iC 973 —HB3 132 S 4 B30G —= - 1186(197|202|213| 138
20 2579 72,17 22100 1,25 EEE%
23 2330 65,21 24600 1,4
25 2141 59,92 24100 1,5
28 1901 53,21 23500 1,7
31 1700 47,58 22900 1,85
34 1528 42,78 22400 21
40 1327 37,13 21600 2,3
44 1188 33,25 21000 2,5
53 986 27,58 20000 2,8
46 1145 32,05 20800 2,5 iC 972 —HB3 132 S 4 B30G EH{]Z’ 18211931198/ 209! 138
54 o71 | 27,19 19900 | 3 ol
59 894 25,03 19500 3,3
66 799 22,37 18900 35
73 720 20,14 18300 3,8
81 652 18,24 17800 4.1
91 578 16,17 17200 4.4
31 1700 47,58 15700 1 iC 873 —HB3 132 S 4 B25G =2 = |137|148|144|155| 136
35 1492 41,74 17300 1,15 EEE%
40 1316 36,84 ™ 17100 1,3
45 1167 32,66 ™M 16600 1,45
53 996 27,88 16100 1,65
53 995 27,84 ™| 16000 1,7 iC 872 —HB3 132 S 4 B25G EH'E]Z’ 135(146/143|154 | 136
63 836 23,4 15400 1,9 28%
68 769 21,51 15100 2
77 682 19,1 14600 2,2
86 610 17,08 ™ 14200 2,3
96 549 15,35 13800 2,5
110 476 13,33 13300 2,7
123 426 11,93 12900 2,9
148 354 9,9 ™ 12200 3,3
161 327 9,14 ™M 12100 3,7 12711381135/ 146
179 294 8,22 11700 3,9
206 255 7,13 11200 4,2
78 672 18,8 9320 1,15 iC 772 - HB3 132 S 4 B20G EH_DE, 1001 11111061117 | 134
82 637 17,82 ™) 9360 1,25 28%
94 557 15,6 9110 1,35
105 502 14,05 8910 1,45
119 440 12,33 8650 1,55
135 389 10,88 8390 1,7
152 345 9,64 8150 1,85 96 110711031114
171 307 8,59 8030 21
190 277 7,74 7810 2,2
216 243 6,79 7530 24

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

com pés |com flange

e Nm N HB |HBZ| HB HBZ

245 214 5,99 M 7270 2,5 iC 772 — HB3 132 S 4 B20G 96 [107/103|114| 134
277 190 531 ™ 7030 2,7

93 564 15,79 6720 1,05 iC 672 —HB3 132 S 4 B16G 92 [103| 95 [106| 132
99 533 14,91 6980 1,1

116 454 12,7 6790 1,2

127 412 11,54 6660 1,25

147 357 10 6470 1,35

169 311 8,7 ™ 6280 1,4

189 279 7,79 6150 1,35 90 (101 93 |104

200 263 7,36 O 6070 1,4

235 224 6,27 5830 1,45

258 203 57 5690 1,5

298 176 4,93 5480 1,65

342 153 4,29 5280 1,75

340 154 87 ™ 5280 2,9 iC 672 —HB3 132 S 2 B16G 87 198 | 90 [101| 132
380 138 7,79 5140 2,7 85|96 | 88 | 99

402 131 7,36 ™ 5060 2,8

472 111 6,27 4830 3

520 101 57 4700 3,1

600 88 4,93 4510 3,3

689 76 4,29 4330 3,5

100 528 14,77 O] 1860 0,85 iC 572 —HB3 132 S 4 B16G 84|95 |87 |98 | 130
105 498 13,95 O] 2200 0,9

124 424 11,88 3000 1,05

136 386 10,79 3270 1,15

157 334 9,35 3240 1,25

184 285 7,97 3210 1,3 821938596

195 269 7,53 3190 1,3

229 229 6,41 3110 1,45

252 208 5,82 3060 1,55

291 180 5,05 2980 1,7

335 157 4,39 2900 1,8

317 166 9,35 2920 2,2 iC 572 - HB3 132 S 2 B16G 791908293 130
371 141 7,97 2840 2,5 77 | 88|80 | 91

393 134 7,53 2800 2,6

462 114 6,41 2700 2,9

508 103 5,82 2640 3,1

587 90 5,05 2550 34

674 78 4,39 2460 3,6

303 173 4,85 1920 1 iC 472 - HB3 132 S 4 B16G 78 18917990 | 128
339 155 4,34 2110 1,05

384 137 3,83 2070 1,15

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB HBZ| HB HBZ
236 223 12,54 1780 1,1 iC 472 —-HB3 132 S 2 B16G ‘=H'E|=' 73184 | 74|85]| 128
251 209 11,79 1970 1,15 zﬂﬂ
292 180 10,15 2250 1,3
326 161 9,07 2210 1,35
369 142 8,01 2170 1,45
494 106 6 1990 1,5
525 100 564 O] 1970 1,55
610 86 4,85 1910 1,75
683 77 4,34 1860 1,9
773 68 3,83 1810 2,1
24 2940 59,92 21500 1,1 iC 973 —HB3132 M 4 B30G = -[F= 194 205|210|221| 138
27 2611 53,21 22100 1,2 Eﬁﬂ
31 2334 47,58 21600 1,35
34 2099 42,78 21200 1,5
39 1821 37,13 20600 1,7
44 1631 33,25 20100 1,8
53 1353 27,58 19200 2,1
46 1572 32,05 19900 1,85 iC 972 - HB3 132 M 4 B30G EH'DE 190/201/206(217| 138
54 1334 27,19 19200 2,2 zﬁﬂ
58 1228 25,03 18800 24
65 1098 22,37 18300 2,6
72 988 20,14 17800 2,8
80 895 18,24 17300 3
40 1807 36,84 ™| 14700 0,95 iC 873 —HB3132 M 4 B25G = -[}= 145|156 |152|163| 136
45 1602 32,66 ™M 15600 1,05 Eﬁﬂ
52 1368 27,88 15200 1,2
52 1366 27,84 M) 15200 1,25 iC 872 -HB3 132 M 4 B25G =Hﬂ=, 143|1541151|162| 136
62 1148 23,4 14600 1,4 ZE’H
68 1055 21,51 14400 1,45
76 937 19,1 14000 1,55
85 838 17,08 ™) 13700 1,7
95 753 15,35 12600 1,8
110 654 13,33 12900 2
122 585 11,93 12500 2,1
147 486 9,9 ™ 11900 2,4 135|146|143|154
160 449 9,14 ™ 11800 2,7
178 403 8,22 11500 2,9
205 350 7,13 11000 3,1
229 313 6,39 10700 3,3
275 260 53 @ 10100 3,5

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

com pés |com flange

e Nm N HB |HBZ| HB HBZ

78 922 18,8 5520 0,85 iC 772 - HB3 132 M 4 B20G 108|119 /114 [125| 134
82 874 17,82 ™) 5910 0,9

94 765 15,6 6760 0,95

104 689 14,05 7300 1,05

118 605 12,33 7850 1,15

134 534 10,88 7960 1,25

151 473 9,64 7770 1,35 1041 1151| 111 [122

170 422 8,59 7690 1,5

189 380 7,74 7540 1,6

215 333 6,79 7300 1,75

244 294 599 O 7060 1,85

275 261 531 O] 6840 1,95

115 623 12,7 4420 0,85 iC 672 —-HB3132 M 4 B16G 100|111 1103 (114 | 132
127 566 11,54 5010 0,9

146 490 10 5740 0,95

168 427 8,7 ™ 5900 1,05

187 382 7,79 5600 1 98 (109|101 112

198 361 7,36 ™M 5760 1,05

233 307 6,27 5570 1,1

256 279 57 5450 1,1

296 242 4,93 5270 1,2

340 21 4,29 5100 1,3

183 391 7,97 1120 0,95 iC 572 - HB3 132 M 4 B16G 90 (101 93 [104| 130
194 369 7,53 1410 0,95

228 314 6,41 2120 1,05

251 286 5,82 2470 1,15

289 248 5,05 2750 1,25

333 215 4,39 2700 1,3

200 357 14,77 M 2620 1,2 iC 572 — HB3 132 SB 2 B16G 87 198 | 90 [101

212 338 13,95 O] 2800 1,25

249 287 11,88 2770 1,4

274 261 10,79 2750 1,5

317 226 9,35 2700 1,65

371 193 7,97 2660 1,85 86 | 97 | 89 [100| 130
393 182 7,53 2630 1,9

462 155 6,41 2560 2,2

508 141 5,82 2510 2,3

587 122 5,05 2440 2,5

674 106 4,39 2360 2,6

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
e Nm N HB HBZ| HB HBZ
27 3202 53,21 10800 1 iC 973 — HB3 132 MB 4 B30H = [}= 196|208|212/224| 138
31 2863 47,58 20600 1,1 Eﬁ%
34 2574 42,78 20200 1,25
39 2234 37,13 19800 1,4
44 2001 33,25 19300 1,5
53 1660 27,58 18600 1,7
58 1506 25,03 18200 1,95 iC 972 — HB3 132 MB 4 B30H %ﬂg 19212041208 1220| 138
65 1346 22,37 17800 21 25%
72 1212 20,14 17300 2,3
80 1098 18,24 16900 2,4
90 973 16,17 16400 2,6
100 880 14,62 16000 2,8
118 746 12,39 15300 3,1
68 1294 21,51 13800 1,2 iC 872 — HB3 132 MB 4 B25H %{% 145/157/1531165| 136
76 1149 | 19,1 13500 | 1.3 ol
85 1028 17,08 ™| 13200 1,4
95 924 15,35 12900 1,5
110 802 13,33 12500 1,65
122 718 11,93 12200 1,75
147 596 9,9 ™ 11600 2
160 550 9,14 ™ 11600 2,2 138|150| 146|158
178 495 8,22 11300 2,4
205 429 7,13 10900 2,5
229 384 6,39 10500 2,7
104 846 14,05 4880 0,85 iC 772 - HB3 132 MB 4 B20H ‘%{F 1101(12211171129| 134
118 742 | 12333 5730 | 0,95 o
134 655 10,88 6380 1
151 580 9,64 6880 1,1 1071119113 /125
189 466 7,74 6370 1,3
215 409 6,79 6770 1,45
244 361 5,99 ™ 6890 1,5
275 320 531 O] 6690 1,6
34 3057 42,78 17800 1,05 iC 973 — HB3 160 M 4 B30H = [}=(144| - |160| - | 138
40 2653 37,13 18900 1,15 Eﬁ%
44 2376 33,25 18600 1,25
53 1971 27,58 18000 1,4
59 1789 25,03 17600 1,65 iC 972 - HB3 160 M 4 B30H %ﬂg 140| - |156| - | 138
66 1599 22,37 17200 1,75 ZB%
73 1439 20,14 16900 1,9
81 1303 18,24 16500 2
91 1156 16,17 16000 2,2

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
min-t Nm N HB |HBZ| HB HBZ
101 1045 14,62 15600 2.4 iC 972 — HB3 160 M 4 B30H EHﬂa 140| - |156| - | 138
119 886 12,39 15000 2,6 zﬂﬂ
136 774 10,83 14500 2,9
158 664 9,29 14200 3,3 128| - |144| -
175 600 8,39 13800 3,5
207 508 7,12 13100 3,9
237 444 6,21 12600 4,3
68 1537 21,51 13200 1 iC 872 — HB3 160 M 4 B25H "Hﬂ=’ 91| - 99| - | 136
77 1365 19,1 13000 1,1 2
86 1220 17,08 ™ 12700 1,15
96 1097 15,35 12500 1,25
110 952 13,33 12100 1,35
123 853 11,93 11800 1,45
148 707 9,9 ™ 11300 1,65
161 653 9,14 ™ 11400 1,85 83 - |91 -
179 587 8,22 11100 2
206 510 7,13 10700 2,1
230 457 6,39 10400 2.2
277 379 53 ™ 9850 2.4
135 777 10,88 4400 0,85 iC 772 - HB3 160 M 4 B20H =H—E|=- 54 | - |61 - | 134
152 689 9,64 5130 0,9 ZEEH 51| - |58 -
190 553 7,74 4740 1,1
216 485 6,79 5340 1,2
245 428 599 ™ 5800 1,25
277 380 531 O 6140 1,35
53 2688 27.58 16500 1.05 iC 973 —HB3 160 L 4 B30H Egéas 144| - |160| - | 138
35
59 2439 25,03 16300 1,2 iC 972 - HB3 160 L 4 B30H EHﬂ: 140| - |156| - | 138
66 2180 | 22,37 16100 1,3 2Bﬂ
73 1963 20,14 15800 1,4
81 1777 18,24 15500 1,5
91 1576 16,17 15200 1,6
101 1425 14,62 14900 1,75
19 1208 12,39 14400 1,95
136 1055 10,83 13900 2,1
158 905 9,29 13800 2.4 128| - |144| -
175 818 8,39 13400 2,5
207 693 7,12 12800 2,9
237 606 6,21 12300 3,1
86 1664 17,08 ™| 11600 0,85 iC 872 —HB3160 L 4 B25H "Hﬂ=’ 91| - | 99| - | 136
96 1496 | 1535 11500 | 0,9 o

" Relagdo de transmissao i finida.
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Tabelas de selecao

com pés

com flange

min Nm N HB |HBZ HB |HBZ
110 1299 | 13,33 11300 1 iC 872 — HB3 160 L 4 B25H g o1 - 99 - 136
123 1163 | 11,93 11100 1,1 P

148 965 99 ™ 10700 | 1,25

161 891 914 ™ 10900 | 1,35 83 - |91 -

179 801 8,22 10700 | 1,45

206 695 7,13 10300 | 1,55

230 623 6,39 10000 | 1,65

277 516 53 O 9570 1.75

P,=18,5 kW

73 2429 | 20,14 14900 | 1,1 iC 972 — HB3 180 M 4 B30L g5 |140] - 18] - | 138
80 2200 | 18,24 14700 | 1,2 o]

91 1951 | 16,17 14400 | 13

100 1764 | 14,62 14200 | 14

118 1495 | 12,39 13800 | 155

135 1306 | 10,83 13400 | 17

158 1120 9,29 13400 1,95 128| - [144| -

175 1012 | 839 13100 | 2,1

206 858 | 7,12 12500 | 24

236 749 | 621 12100 | 25

282 627 5,2 11500 | 2,9

326 543 45 ™ 11100 | 3

110 1607 | 13,33 10500 | 08 iC 872 — HB3 180 M 4 B25L Jg ot] - o9] - 136
123 1439 | 11,93 10400 | 0,85 2

148 1194 | 99 ® 10200 | 1

160 1103 | 914 O 10500 | 1,1 83| - 91 -

178 991 | 822 10300 | 1,2

205 860 | 7,13 10000 | 125

229 770 639 9750 | 1,35

276 639 53 ® 9330 | 145

P,= 22 kW

73 2879 20,14 14000 0,95
81 2607 18,24 13900 1

91 2312 16,17 13700 1.1
101 2090 14,62 13500 1,2
119 1772 12,39 13200 1,3
136 1547 10,83 12900 1,45
158 1327 9,29 13100 1,65
175 1200 8,39 12800 1,75
207 1017 7,12 12300 2

237 888 6,21 11900 21

" Relagdo de transmissao i finida.

BE5E
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Tabelas de selecao 9

com pés |com flange
A Nm N HB [HBZ| HB HBZ
283 743 52 11300 24 iC 972 - HB3 180 L 4 B30L =H-E|=. 128| - |144| - | 138
327 643 45 O 10900 2,5 2E’H
148 1415 99 ™ 9630 0,85 iC 872 —HB3180 L 4 B25L =H.E|=. 91| - |99 | - | 136
161 1307 9,14 ™) 10100 0,95 ZJ&H 83| - |91 -
179 1175 8,22 9940 1
206 1020 7,13 9680 1,05
230 913 6,39 9470 1.1
277 758 53 ™ 9100 1,2
101 2850 14,62 12000 0,85 iC 972 —HB3 200 L 4 B30M EH.DE. 146| - |162| - | 138
119 2416 12,39 11900 0,95 ZJ&H
136 2110 10,83 11800 1,05
158 1810 9,29 12300 1,2 134| - |150| -
175 1636 8,39 12000 1,25
207 1387 7,12 11700 1,45
237 1211 6,21 11300 1,55
283 1013 5,2 10900 1,75
327 877 45 ™ 10500 1,85

" Relagdo de transmissao i finida.
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Motor compacto trifasico HB e motor freio HBZ 11

11.1

Motor trifasico assincrono compacto HB

11.1.1 Caracteristicas gerais

* classe de isolamento F, classe de sobretemperatura B;

e tolerancias de ajuste na classe "precisa”;

o Protecao IP 55;

¢ Ildoéneos para funcionamento com inverter

* motor elétrico assincrono trifasico com rotor em gaiola, fechado, ventilado externamente (método de resfriamento IC 411
com ventilador de resfriamento estriado ao eixo do motor)

e 2,4 ou 6 polos de polaridade unica;

e construgao particularmente robusta (elétrica e mecanica); rolamentos adequadamente dimensionados;

* "Generoso" dimensionamento eletromagnético para ter margens de seguranca, boa capacidade de aceleracgéo (alta
freqliéncia de partida) e boa regularidade de partida (curvas caracteristicas com pouco "inset");

e caixa de terminais metalica;

* ampia disponibilita di esecuzioni per ogni esigenza (servoventilatore, servoventilatore ed encoder, protezioni superiori
a IP 55, ecc.).

Normal Encoder Servoventilador Servoventilador
e encoder

=

T 2F)
F Fi)

UT.C 1374

Poténcia nominal com servigo continuo (S1) referida a tenséo e frequéncia nominais, temperatura ambiente de -15 +40 °C e
altitude di 1000 m.

Carcaga motor de liga leve fundida sob presséo.

Flange do lado de acionamento e escudo de acionamento oposto feito de ferro fundido ou liga leve.

Escudos e flanges com conexdes de fixagédo 'no encaixe' e montados na carcaga com encaixe 'apertado’.

Rolamentos de esferas lubrificados "para toda a vida" sem contaminagéo externa; mola de pré-carga.

Eixo do motor bloqueado axialmente no lado de acionamento.

Furo de extragao rosqueado traseiro como padréo para os tamanhos = 90 ... 132

Tampa do ventilador em chapa de ago.

Ventilador de refrigeragao com laminas radiais feito de material termoplastico.

Caixa de terminais em liga leve (integral com a carcaga com acesso por cabo de dois lados com fratura pré-determinada,
duas provisdes em cada lado, uma para cabo de energia e outra para dispositivos auxiliares).

Posicéo do lado esquerdo vista do controle do lado oposto (pos. TBO ver pagina 37); outras posi¢cdes a pedido.

Tampa da caixa de terminais de liga leve moldada sob presséao.

Caixa de terminais com 6 terminais (9 terminais para tensdo de alimentagéo YY230 Y460 60 Hz).

Terminal de aterramento dentro da caixa de terminais; provisdo para montagem de dois terminais de aterramento externos
adicionais na caixa.
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Motor compacto trifasico HB e motor freio HBZ 11

Rotor em gaiola de aluminio fundido.

Enrolamento do estator com fio de cobre na classe de isolamento H, isolado com esmalte duplo, sistema de impregnagao
com resina de classe H; outros materiais s&o classe F e H para um sistema de isolamento classe F.

Os materiais e o tipo de impregnagao permitem o uso em climas tropicais sem tratamento adicional.

Balanceamento dinamico do rotor: intensidade de vibragdo de acordo com a classe A normal. Os motores sido balanceados
com meia chaveta inserida na extremidade do eixo.

Pintado com esmalte acrilico de dois componentes a base de agua, cor azul RAL 5010 DIN 1843, adequado para ambientes
industriais normais (classe de corrosividade C3 ISO 12944-2).

Para execugdes especiais € acessorios, consulte a pagina 38.
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Motor compacto trifasico HB e motor freio HBZ 11
11.2

Dados técnicos motor trifasico assincrono compacto HB

2 polos - 3000 min™’

IP 55

IC 411

Classe de isolagao F
Sobretemperatura classe B

IE3
400 V - 50Hz

P, Motor n, | M, I, |coseo n M/M, M__ /M, I./1, | J zZ,  Q
IE3 m
IEC 60034-2-1
kW min" | Nm 403 v 100% | 75% | 50% kg m? |part./h
11 HB3 80B 2 2875 | 3,7 2,3 0,84 | 82,7 | 83,2 | 81 3,9 3,9 7,7 |0,0013 | 2500 | 11,6
1,5 HB3 90 S 2 | 2890 497 | 29 | 088 | 84,2 84,5 833 3,3 3,6 7,9 | 0,0019 | 1800 | 16
22 HB3 90 LA 2 | 2890 | 73 44 0,85 | 859 | 86,2 | 85,1 3,9 44 8,4 | 0,0023 | 1600 | 18
3 HB3 100LA 2 | 2930 | 9,8 6,2 0,80 | 87,1 | 87,2 | 852 4,2 5,1 10,1 | 0,0044 | 1500 | 24
4 HB3 112 M 2 | 2940 | 13 7,6 0,87 | 88,1 | 88,2 | 86,7 2,8 4,2 9,8 | 0,0074 | 1400 | 33
5,5 HB3 1328 2 | 290 17,8 | 10,4 | 0,85 | 89,2 | 88,6 | 85,6 52 6,1 12,7 | 0,0174 | 710 | 53
7,5 HB3 132SB 2 | 2960 | 24,3 14 0,85 | 90,1 | 89,9 | 87,3 57 6,5 13,6 | 0,0215 | 710 | 61,5
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IP 55 400 V - 50Hz
IC 411

Classe de isolacao F
Sobretemperatura classe B

P, Motor n, |\ M, | I, |cose¢ n mM/M, M /M, | /], J, 7z, A
IE2 kg
IEC 60034-2-1
kW min® | N'm 40A0 v 100% | 75% | 50% kgm? | part./h
0,12 HB2 63A 4 1370 | 0,84 | 0,52 0,61 55 | 52,2 | 48,5 2,2 2,5 2,7 0,0002 | 12500 | 3,9
018 | HB2 63B 4 1360 | 126 07 063 589 561 | 50 | 21 2,3 2,8 | 0,0003 |12500 4,5
025 | HB2 71A 4 | 1400 171 | 08 | 068 667 | 66 604 22 25 36 | 0,0007 10000 57
037 | HB2 71B 4 | 1400 252 11 | 068 714 709 678 25 2,8 4 | 0,0009 10000 6,6
055 | HB2 B80A 4 | 1405 374 | 138 | 078 738 | 74 701 | 25 3,58 4,9 | 00019 | 8000 | 7,6
4 pé|OS - 1500 min"" IE3
IP 55 400 V - 50Hz
IC 411
Classe de isolacao F
Sobretemperatura classe B
P, Motor n, M, I, |coseo n M/M, M_ /M, I/], J, z, -
IE3 kg
IEC 60034-2-1
KW min' | Nm 40’3\/ 100% | 75% | 50% kg m2 | part./h
0,75 HB3 80B 4 1410 | 51 2 0,67 | 82,5 | 82,2 | 80,1 3,2 3,3 5,3 |0,0018 | 6800 12
1,1 HB3 90 S 4 1420 | 7,4 2,4 0,80 | 84,1 | 84,8 | 83,6 3,0 S5, 6,4 |0,0041 | 3150 | 18,5
1,5 HB3 90 L 4 1430 | 10,1 3,3 0,78 | 85,3 | 86,1 85 3,1 3,7 6,7 |0,0043 | 3000 19
2,2 HB3 100LA 4 1440 | 146 | 4,8 0,76 | 86,7 | 87,2 | 85,5 3,5 4,4 7,4 |0,0076 | 3000 | 26
3 M HB3 112MA 4 1450 | 19,8 | 6,1 0,80 | 88,7 | 88,6 | 87,3 3,5 4,4 8,8 0,013 | 2000 | 33
4 HB3 112 M 4 1450 | 26,3 | 8,5 0,77 | 88,6 | 89,2 | 88 3,7 4,6 9,0 0,014 | 1800 | 35
5,5 HB3 132 S 4 1470 | 35,8 12 0,74 | 89,6 | 89,5 | 87,6 4,5 50 9,1 0,0357 | 900 58
7,5 HB3 132 M 4 1460 | 49 15,2 0,79 | 90,4 | 90,4 | 89,6 3,9 4,2 8,4 |0,0432| 900 66
9,2 @ HB3 132MB 4 1460 | 60,2 | 19,2 0,76 91 90,8 | 90,1 4,0 41 8,5 |0,0448| 800 | 68,5

() Poténcia ndo padronizada para o tamanho do motor correspondente
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6 polos - 1000 min-’

IP 55

IC 411

Classe de isolagéo F
Sobretemperatura classe B

IE2
400 V - 50Hz

P, Motor n, M, I, |coseo n m/m, m_ /M, I /], J, zZ, A
IE2 kg
IEC 60034-2-1
kW min" | Nm 40'(6)‘\/ 100% | 75% | 50% kg m? |part./h
0,12 HB2 63B 6 910 | 1,26 | 0,57 0,57 | 53,7 | 49,5 | 411 2,7 2,8 2,5 0,0005 (12500, 4,5
0,18 HB2 71A 6 | 910 1,89 | 0,62 | 068 61,6 598 51,9 | 24 2,5 3,2 | 0,0009 12500 6
0,25 HB2 71B 6 | 900 | 265| 0,85 | 068 624 | 607 54 | 25 2,6 3,2 | 00012 11200 6,8
0,37 HB2 80A 6 | 930 | 38 | 12 | 067 668 654 584 | 25 2,6 36 | 00019 9500 8
0,55 HB2 8B 6 | 920 | 57 | 1,68 | 068 69,8 | 697 649 | 25 2,6 3,7 | 0,0025 | 9000 | 9,6
6 poélos - 1000 min™ IE3
IP 55 400 V - 50Hz
IC 411
Classe de isolacao F
Sobretemperatura classe B
P, Motor n, |\ M, | I, |cos¢ n m/m, M /M, I/, J zZ, A
IE3 kg
IEC 60034-2-1
kW min" | Nm 40'(6)‘\/ 100% | 75% | 50% kg m? |part./h
0,75 HB3 90S 6 930 7,7 2 0,72 | 789 | 76 73 21 29 4,9 0,0056 | 6000 | 15,5
1,1 HB3 90 L 6 930 | 11,3 | 2,8 0,72 81 79 77 2,6 & 51 0,0071 | 5600 | 19,5
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Motor compacto trifasico HB e motor freio HBZ 11
1.3

Motor de freio assincrono trifasico compacto HBZ

11.3.1 Caracteristicas gerais

* classe de isolamento F, classe de sobretemperatura B;

¢ tolerancias de ajuste na classe "precisa”;

* Protecgao IP 55;

¢ |ldéneos para funcionamento com inverter

¢ motor elétrico autofrenante assincrono trifasico com freno c.c. (freio por falta de energia) com dupla superficie de
frenagem com momento de frenagem proporcional ao momento motor (normalmente M, =2 M,);

e 2,4 o0u 6 polos de polaridade unica;

e construcao particularmente robusta (elétrica e mecanica) para suportar as tensdes térmicas e de torgao alternadas de
partida e frenagem; rolamentos adequadamente dimensionados;

 Dimensionamento eletromagnético adequadamente projetado para permitir alta capacidade de aceleragao (alta
frequiéncia de partida) e boa regularidade de partida;

e grande, caixa de terminais metalica, retificador multi-tens&o, bobina de freio simples, para tensao de Insergdao sempre
coordenada com a tensdo do motor (ambos A e Y);

¢ maxima auséncia de ruido e intervengao progressiva (tanto na partida quanto na frenagem) gragas a menor rapidez
(tipica do freio CC) da ancora (mais leve e menos rapida no impacto): o motor inicia ligeiramente frenado, portanto
com maior progressividade; boa velocidade de liberagéo e frenagem; possibilidade de acentuar a rapidez de frenagem,
abrindo a fonte de alimentagao do lado CC

e alta capacidade de trabalho de frenagem;

 ampla disponibilidade de execugdes para cada exigéncia (servo ventilador, servo ventilador e codificador, protegédo
acima de IP 55, etc.);

¢ Particularmente adequado para aplicagées onde a frenagem e partida suave e silenciosa é necessaria, ao mesmo
tempo em que a frenagem é feita com boa velocidade e precisdo e um alto numero de operagdes.

Normal Encoder Servoventilador Servoventilador
e encoder
T ~——1] “

IE =a0) Dl 7@]
E]—E] =) H
= =N Ir
=— a5
fol——e} B
S S—— ‘

UT.C 1383

Curvas caracteristicas de "velocidade de torque" adequadamente otimizadas para manipulacéo (translagédo horizontal e
vertical, rotagdo) com pouco "inset", sem picos na zona hipersincrona e com um valor médio dosado adequado.
Poténcia nominal com servigo continuo (S1) referida a tensado e frequéncia nominais, temperatura ambiente de -15 +40 °C e
altitude di 1000 m.

Carcaga motor de liga leve fundida sob presséo.

Flange do lado de acionamento e escudo de acionamento oposto feito de ferro fundido ou liga leve.

Escudos e flanges com conexdes de fixagao 'no encaixe' e montados na carcaga com encaixe 'apertado’.

Rolamentos de esferas lubrificados "para toda a vida" sem contaminagao externa; mola de pré-carga.

Eixo de acionamento de aco travado axialmente na protegéo lateral do acionamento.

Furo de extragao rosqueado traseiro.

Tampa do ventilador em chapa de aco.

Ventilador de refrigeragdo com laminas radiais feito de material termoplastico.
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Caixa de terminais em liga leve (integral com a carcaga com acesso por cabo de dois lados com fratura pré-determinada,
duas provisdes em cada lado, uma para cabo de energia e outra para dispositivos auxiliares). Posigédo do lado esquerdo vista
do controle do lado oposto (pos. TBO ver pagina 37); outras posi¢des a pedido.

Tampa da caixa de terminais de liga leve moldada sob presséo.

Caixa de terminais com 6 terminais (9 terminais para tensdo de alimentagéo YY230 Y460 60 Hz).

Terminal de aterramento dentro da caixa de terminais; provisdo para montagem de dois terminais de aterramento externos
adicionais na caixa.

Alimentagao do freio: com o retificador fixado na caixa de terminais com 2 terminais de carga para alimentagéo do
retificador, 2 para contato externo de liberagao rapida; possibilidade de alimentagéo do freio diretamente da caixa de
terminais do motor ou de uma linha separada (a ser usada para: motores acionados por inversor, necessidade de controle
separado do motor e do freio, etc.). O freio pode permanecer energizado, mesmo quando o motor estiver parado, por um
tempo ilimitado.

Rotor em gaiola de aluminio fundido.

Enrolamento do estator com fio de cobre na classe de isolamento H, isolado com esmalte duplo, sistema de impregnagéo
com resina de classe H; outros materiais s&o classe F e H para um sistema de isolamento classe F.

Balanceamento dinamico do rotor: intensidade de vibragdo de acordo com a classe A normal. Os motores sdo balanceados
com meia chaveta inserida na extremidade do eixo.

Pintado com esmalte acrilico de dois componentes a base de 4gua, cor azul RAL 5010 DIN 1843, adequado para ambientes
industriais normais (classe de corrosividade C3 ISO 12944-2).

Para execugdes especiais e acessorios, consulte a pagina 38.
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11.3.2 Caracteristicas do freio

ﬁ/7 Alavanca de liberagao padrao
=
/

:
|
|
|
|

__/ =
<’ / UT.C 1370A

Freio eletromagnético por mola (frenagem sem alimentagéo), com bobina DC toroidal, superficie de frenagem dupla, momento
de frenagem proporcional ao torque do motor (normalmente M. =2 M, ).

Projetado para maxima tranqiiilidade e agédo progressiva (tanto na partida quanto na frenagem devido a menor velocidade,
tipica do freio CC, da ancora do freio, que & mais leve e menos rapida no impacto: o motor inicia ligeiramente frenado

e, portanto, mais progressivo) acompanhado de boa liberagao e velocidade de frenagem; possibilidade de acentuar a
velocidade, tanto na liberagédo (com o retificador rapido) quanto na frenagem, com abertura da fonte de alimentag&o no lado
CC; alta capacidade de trabalho.

Ampla disponibilidade de execugées especiais (codificador, servo ventilador e codificador, segunda extremidade do eixo,
etc.).

Particularmente adequado para aplicagdes onde a frenagem e partida suave e silenciosa é necessaria, ao mesmo tempo em
que a frenagem é feita com boa velocidade e precisdo e um alto nimero de operagdes.

Quando o eletroima ndo é energizado, a armadura do freio, empurrada pelas molas, pressiona o disco de freio na protegéo
traseira, gerando um momento de frenagem no préprio disco de freio e, conseqliientemente, no eixo do motor em que esta
acoplado; quando o freio é energizado, o eletroima atrai a armadura do freio para si mesmo, liberando o disco de freio e o
eixo do motor.

As principais caracteristicas sao:

¢ retificador multitensao (padrédo), especialmente projetado para lidar com uma unica bobina de freio com tensdo de
alimentagao sempre coordenada com a tensao padrdo do motor HBZ (A 230 Y400 V + 5% 50 Hz e correspondentemente
também A 277 Y480 V + 5% 60 Hz); outras tensdes sob consulta;

¢ alimentacgao do retificador diretamente do bloco terminal do motor ou de uma linha separada;

* momento de frenagem ajustavel através da alteracdo do niumero de molas;

* classe de isolamento F, classe de sobretemperatura B;

e disco de freio deslizante no cubo de acionamento: com nucleo de ago e lona de duplo atrito com coeficiente de atrito
médio para baixo desgaste;

e ancora de freio em duas partes para uma operacao mais rapida e silenciosa;

¢ protecado a prova de poeira e agua e anel em V, ambos para evitar que a poluigédo entre no freio por fora e para evitar
que a poeira da lona de fricgdo se disperse no ambiente;

¢ alavanca de desbloqueio manual com retorno automatico (padrao) e haste de alavanca removivel; posigdo da alavanca de
desbloqueio correspondente a caixa de terminais; outras posi¢des possiveis a pedido. Contatar Rossi S.p.A.;

¢ outras caracteristicas funcionais, ver tabela abaixo.

Para execugdes especiais e acessorios, ver pagina 38.
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O motor é sempre equipado com um retificador altamente confiavel fixado a uma caixa de terminais e fornecido com
terminais de conexao adequados (2 para alimentacéo direta do retificador da caixa de terminais do motor ou separado; 2 para
contato de freio rapido externo).

Os retificadores multitensdo RM1™ (fornecido como padrao para freios 12 ... 14) e RM2" (fornecido como padrao para freios
05 ... 07) séo dispositivos de alimentagdo CA/CC. com uma ponte de onda completa controlada capaz de fornecer um valor
de tensao constante na saida, independentemente da tensao de entrada.

O freio CC é adequado para a faixa de alimentagao

110 a 440 V c.a. (para tamanhos de freio 12 a 15)
faixa 200 + 440 V c.a. (para tamanhos de freio 06S a 07)

sem ter que trocar a bobina e, portanto, também é sempre coordenado com ambas as tensées do motor.

Na faixa de alimentagdo de 200 a 440 VCA, o retificador também tem uma fungado de aceleracéo integrada (para
aproximadamente os 400 ms iniciais, é fornecida uma tensdo mais alta do que a tensdo nominal a bobina do freio, permitindo
uma liberagdo mais rapida do freio).

Em comparagédo com um retificador convencional, a multitensdo também oferece as seguintes vantagens:

*  maior constancia do desempenho do freio (tensdo de saida a um valor constante pré-definido independente das flutuaces da
tensao de alimentacgao);

*  menor tenséo de retengdo do freio (75 V DC) no estado liberado (menor consumo de energia, menor aquecimento da
bobina e menor atraso de frenagem).

Ambos os modelos retificadores (RM1, RM2) podem ser ligados - desligados no lado AC. (para a operagao mais silenciosa
possivel), ambos os lados AC. e c.c. (para frenagem mais rapida), pois sdo equipados com varistores para proteger os diodos,
o solendide e o contato de abertura do lado DC.

Principais caracteristicas funcionais do freio

Os valores reais podem variar ligeiramente dependendo da temperatura e umidade ambiente, da temperatura de frenagem e
da condigao de desgaste das lonas de fricgéo.

Tamanho | Tamanho M, Absorgdo Atrasode®  [ohtre-fer; w,® |c O w_®
freio motor ro max max
desblo-
. frenado
queio
2 4 6 t@ t, | t®
molas|molasmolas| (c.c.)
@ Nm | Nm|Nm| V ca. Aca | W ms ms | ms mm MJ/mm | mm frenagens/h
max. min max. 10 100 | 1000
BZ 12 RMA1 673:13 1,75 | 3,5 - |[110+440| 0,09 9 20 [100| 10 |0,25/0,40| 70 5 |4500 | 1120 | 160
BZ 53,13 |RM1 ;(1) 25| 5 |75 |110+440, 0,14 |12 32 |120| 10 |0,25/0,40| 90 5 | 5600 | 1400 | 200
BZ 04, 14 |RM1 gg 5} 11 16 |110+440| 0,20 | 16 45 |150| 10 |0,30/0,45| 125 5 | 7500 | 1900 | 265
90
BZ 05,15 [RM2| 100 13 | 27 | 40 [110+440| 0,26 |24 63 |220| 15 |0,30|0,45/ 160 5 |10000| 2500 | 355
112
BZ06S |RM2| 112 25 | 50 | 75 [200+440| 0,28 |30 90 |300| 30 (0,35/0,55| 220 5 |14000| 3550 | 500
BZ 56 RM2| 1328 37 | 75 - |200+440 0,28 |50 90 224| 20 |0,35|0,55| 224 | 4,5 |[14000| 3550 | 500
BZ 06 RM2| 132S,M| 50 | 100 | - |200+440, 0,28 |50 90 |224| 20 |0,35|0,55| 224 | 4,5 |14000| 3550 | 500
BZ 07 RM2| 132 M 50 | 100 | 150 |200 +440| 0,34 | 65| 125 |280| 25 |0,40/0,60, 315 | 4,5 |20000| 5000 | 710

() Os retificadores de multitensdo RM1 e RM2 sao dispositivos patenteados.
@ Retificador padréo, fornecido como padrédo; o tempo de permanéncia deve ser entre 2,5 s + 3,5 s. Se necessario, entre em contato com a
Rossi S.p.A.
®) Valores validos com M, , intervalo de ar médio e valor nominal da tens&o de alimentag&o.
@ Tempo de liberagao do freio obtido com retificador em série e, para RM1, com tenséo de alimentagdo CA 200 V.
® Atraso de frenagem obtido com alimentagéo e desconex&o separada do freio no lado AC. do retificador (t,) ou do lado AC. e c.c. (t, c.c).
Com a alimentagé&o direta da placa de terminais do motor, os valores de t, aumentam em aproximadamente 2,5 vezes aqueles mostrados
na tabela.
® Trabalho de fricgdo devido ao desgaste do disco de freio de 1 mm. (valor minimo para uso pesado, o valor real € normalmente maior).
(M Consumo maximo do disco de freio
® Trabalho maximo de fricgdo por frenagem.
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1.4

Dados técnicos do motor freio trifasico assincrono compacto HBZ

2 polos - 3000 min™’

IP55

IC411

Classe de isolagao F
Sobretemperatura classe B

IE3
400 V - 50Hz

P, Motor n, | M, | I, |cose n my /My, \ M, /M I/ J, (Freiol M, |z, | 3

IE3 m
IEC 60034-2-1

KW min' | N m 40,6(\)\/ 100%! 75% | 50% kg m? N m |part./h

1,1 HB3Z 80 B 2 2875 3,7 | 23 | 0,84 |82,7|83,2| 81 3,9 3,9 7,7 10,0015 BZ04 | 11 | 2500 | 15,5

1,5 |HB3Z 90S 2 /2890(4,97| 29 | 088 |84,2(845|833| 33 3,6 7,9 10,0021 BZ14 | 11 | 1800 | 20

22 |HB3Z 90LA 2 |2890| 7,3 | 44 | 0,85 | 859 86,2 85,1 3,9 4,4 8,4 0,0027| BZ05 | 27 | 1600 | 24

3 HB3Z 100LA 2 2930| 9,8 | 6,2 | 0,80 | 87,1/ 87,2|852| 4,2 51 10,1 |0,0048| BZ15 | 27 | 1500 | 30

4 HB3Z 112M 2 2940 13 | 7,6 | 0,87 |88,1|88,2|86,7 2,8 4,2 9,8 10,0078 BZ15 | 27 | 1400 | 39

5,5 HB3Z 132 S 2 |2960| 17,8 | 10,4 | 0,85 | 89,2 | 88,6 | 85,6 5,2 6,1 12,7 |0,0184| BZ06 | 50 | 710 | 64

7,5 HB3Z 132SB 2 2960|243 14 | 0,85 | 90,1|89,9| 873 5,7 6,5 13,6 |0,0225| BZ06 | 50 | 710 | 72,5
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4 polos - 1500 min™’!

IP55
1C411

Classe de isolagéo F
Sobretemperatura classe B

IE2
400 V - 50Hz

P, Motor n, | M, | I |cose n m/m,\m_ /M, I/, | J, |Freio| M, | z, | R
IE2 kg|
IEC 60034-2-1
kW min" [ Nm | A kg m? N m | part./h
400V 100% | 75% | 50%
0,12 HB2Z 63A 4 [1370/0,84 0,52 | 0,61 | 55 | 52,2 | 48,5 2,2 25 2,7 |0,0003| BzZ12 | 1,75|12500| 5,7
0,18 HB2Z 63B 4 [1360| 1,26 | 0,7 | 0,63 | 58,9 | 56,1 | 50 2,1 2,3 2,8 |0,0004| Bz12 | 3,5 | 12500 | 6,3
0,25 HB2Z 71 A 4 [1400|1,71| 0,8 | 0,68 | 66,7 | 66 |60,4 2,2 2,5 3,6 |0,0008| BZ53 10000 | 8,4
0,37 HB2Z 71B 4 [1400|252| 1,1 | 0,68 | 71,4 | 70,9 | 67,8 2,5 2,8 4 0,0010| Bz53 10000 | 9,3
0,55 HB2Z 80A 4 1405 3,74 /1,38| 0,78 | 73,8 | 74 |70, 2,5 3,58 4,9 |0,0019) BZ04 | 11 | 8000 | 11,5
4 poélos - 1500 min-’ IE3
IP55 400 V - 50Hz
IC411
Classe de isolacao F
Sobretemperatura classe B
P, Motor n, | M, | I, |cos¢ n mM/m, M, /M I/ J, [Freiol M| z, Q
IE3 m
IEC 60034-2-1
in-1 2
KW min'| N m 40,%\/ 100% | 75% | 50% kg m N m | part./h
0,75 |HB3Z 80B 4 1410| 5,1 2 0,67 | 82,5 | 82,2 | 80,1 3,2 3,3 5,3 |0,0020| BZ04 | 11 | 6800 | 16
1,1 HB3Z 90 S 4 1420| 7,4 | 24 | 0,80 | 84,1 | 84,8 | 83,6 3,0 3,5 6,4 |0,0043| BZ14 | 16 | 3150 | 22,5
1,5 HB3Z 90 L 4 1430/ 10,1 | 3,3 | 0,78 | 85,3 | 86,1 | 85 3,1 3,7 6,7 |0,0047| BZ05 | 27 | 3000 | 25
2,2 HB3Z 100 LA 4 1440 146 | 48 | 0,76 | 86,7 | 87,2 | 85,5 3,5 4,4 7,4 |0,0080| Bz15 | 40 | 3000 | 32
3 ®HB3Z 112MA 4 [1450|19,8| 6,1 | 0,80 | 88,7 | 88,6 | 87,3 3,5 4,4 8,8 |0,0130| BZ15 | 40 | 2000 | 39
4 HB3Z 112M 4 |1450|26,3| 8,5 | 0,77 | 88,6 | 89,2 | 88 3,7 4,6 9,0 [0,0150BZ06 S| 75 | 1800 | 44
5,5 HB3Z 132S 4 (1470|358 | 12 | 0,74 | 89,6 | 89,5 | 87,6 4,5 5,0 9,1 |0,0367| BZ56 | 75 | 900 | 69
7,5 HB3Z 132M 4 1460 49 |(152) 0,79 | 90,4 | 90,4 | 89,6 3,9 4,2 8,4 10,0442 BZ06 | 100 | 900 77
9,2 "W HB3Z 132 MB 4 1460 60,2|19,2| 0,76 | 91 90,8 | 90,1 4,0 41 8,5 |0,0470| BZ07 | 150 | 800 | 80,5
() Poténcia ndo padronizada para o tamanho do motor correspondente
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6 polos - 1000 min-’
IP55

1C411

Classe de isolagéo F

IE2
400 V - 50Hz

Sobretemperatura classe B

P, Motor n, | M, | I |cose |g2 my/m, m_ /M, I/, | J, |Freio M, | z, é
IEC 60034-2-1
- 5

kW min' | N m 40%\/ 100% | 75% | 50% kg m N m | part./h
012 |HB2Z 63B 6 910 | 1,26 0,57 | 0,57 | 53,7 | 49,5 411 27 2,8 2,5 |0,0005 Bz12 | 3,5 |12500| 6,3
0,18 |HB2Z 71A 6 910 | 1,89 062 068 616 598 51,9 24 2,5 3,2 10,0010| BZ53 11200 87
025 |HB2Z 71B 6 900|265 085 0,68 624 607 | 54 | 25 2,6 3,2 10,0013| BZ53 11200 9,5
0,37 |HB2Z 80A 6 930 |38 12 067 668 654|584 25 2,6 3,6 |0,0021| BZ04 | 11 | 9500 | 12
0,55 |HB2Z 80B 6 920 | 57 1,68 0,68 698 69,7 649 25 2,6 3,7 10,0027| BZ04 | 16 | 9000 13,5
6 poélos - 1000 min™ IE3
IP55 400 V - 50Hz
IC411
Classe de isolacao F
Sobretemperatura classe B

P Motor n, | M, | I |cose n M /M, M, /M, I/, J, | Freio | M, |z, | Q)

N IE3

IEC 60034-2-1
- .

KW min' | N m 40A0V 100%‘ 75% | 50% kg m N m | part./h
0,75 HB3Z 90S 6 930 77| 2 | 072 789 | 76 73 | 21 2,9 4,9 |0,0057 BzZ14 | 16 | 7100 | 19,5
1,1 |HB3Z90L 6 930 11,328 (072 8 | 79 | 77 | 26 3 51 10,0071| BZ05 | 27 | 5300 | 26
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Instalacao e manutencao 12

12.1

Seguranga

Importante:

Os produtos fornecidos pela Rossi S.p.A. os componentes fornecidos pela Rossi sdo destinados a serem incorporados
em aparelhos ou sistemas acabados e é proibida a sua colocagdao em servigo se o aparelho ou o sistema no qual o
componente foi incorporado nao foi declarado em conformidade:

¢ com a Diretiva Maquinas 2006/42/CE e atualizag6es sucessivas; nomeadamente, as eventuais protegdes de
seguranca para las extremidades nao utilizadas do eixo, passagens e coberturas para a ventoinha eventualmente
acessiveis (ou outro), deverao ser instaladas pelo Cliente;

¢ com a Diretiva «Compatibilidade eletromagnética (EMC)» 2004/108/CE e atualizagdes sucessivas.

AN

Atencao!

Recomendamos respeitar todas as instrugoes fornecidas neste catalogo, as disposi¢coes referentes a seguranga em
vigor e todas as normas aplicaveis em termos de instalagdo correta. Se houverem perigos para pessoas ou bens,
resultantes de quedas ou proje¢cdes do redutor ou de partes do mesmo, providenciar apropriadas segurangas contra:
No caso de anomalias durante a operagao (aumento de temperatura, vibragoes, ruidos estranhos, etc.), interrompa
imediatamente o funcionamento da maquina.

Seguranca na instalagao

Uma instalacdo incorreta, uma utilizagdo imprépria, a remoc¢éao das protecdes, o desligamento dos dispositivos de protecéo, a
caréncia de inspegdes e manutencao, e as conexdes improprias podem provocar lesées pessoais graves ou danos materiais.
Portanto o componente deve ser movimentado, instalado, colocado em servigo, gerido, inspeccionado, conservado e
conservado exclusivamente por pessoal responsavel qualificado especificamente instruido com a experiéncia
necessaria para reconhecer os eventuais riscos conectados aos presentes produtos evitando todas as possiveis
emergéncias.

Os redutores e motorredutores examinados neste manual destinam-se normalmente a utilizagdo em areas industriais:
protecgbes suplementares eventualmente necessarias para aplicagbes diferentes devem ser adotadas e garantidas por quem
é responsavel pela instalagéo.

AN

Atencao!
Componentes em execucgao especial ou com variagdes de construgdo podem diferir em detalhes em relagdo aos descritos e
podem requerer informagdes adicionais.

AN

Atencgao!

Para a instalagéo, o uso e a manutengéo do motor eléctrico ou do eventual motovariador e/ou do equipamento elétrico de
alimentagao (conversor de frequéncia, soft-start etc.), e/ou dos eventuais equipamentos elétricos opcionais (ex: unidade
autonoma de arrefecimento, etc.) consulte a documentagao especifica que acompanha os dispositivos citados. Se for
necessario, solicita-la.

Seguranga na manutencéao

Todos os tipos de operagdes no redutor (motorredutor) ou nos componentes a ele ligados devem ser feitas com a maquina
parada e fria: para o efeito, desligue o motor (incluindo os equipamentos auxiliares) da rede de alimentagao elétrica, desligue
o redutor da fonte de carga e certifique-se de que os sistemas de seguranga contra o arranque acidental estejam ativados

e, no caso de necessidade, preveja a adogao de dispositivos mecanicos de bloqueio (que deveréo ser removidos antes da
colocagao em funcionamento).

AN

Atencgao!

Durante o funcionamento os redutores podem ter superficies quentes; aguardar que o redutor ou o motorredutor esteja
arrefecido antes de a realizar qualquer operagdo. A ulterior documentagéo técnica é disponivel no sito internet www.rossi.
com.
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Instalacao e manutencao 12
12.2

Instalacao e manutencao

Certificar-se de que a estrutura na qual o redutor ou motorredutor sera fixado seja plana, nivelada e suficientemente
dimensionada para garantir a estabilidade de fixagdo e a auséncia de vibragbes, considerando todas as forgas transmitidas
devido as massas, ao momento de torgdo e as cargas radiais e axiais.

Colocar o motorredutor de modo a garantir uma ampla passagem de ar para o arrefecimento do redutor e do motor
(principalmente no lado da ventoinha do motor).

Evitar: pontos de estrangulamento nas passagens do ar; proximidade com fontes de calor que possam influenciar a
temperatura do ar de arrefecimento e do redutor devido a irradiagao; circulagao insuficiente do ar e, em geral, aplicagdes que
prejudiguem a normal dispersao do calor.

Montar o redutor de modo que nao sofra vibragdes.

Na presencga de cargas externas usar, se necessario, cavilhas ou travas positivas.

Nos parafusos de fixagdo entre o redutor e a maquina e/ou entre o redutor e a eventual flange B5, recomenda-se o uso de
adesivos de bloqueio tipo LOCTITE nos parafusos de fixagdo (também nos pés de unido para a fixagdo com flange).
Para a instalagao ao ar livre ou em ambiente agressivo, pinte o redutor com tinta anticorrosiva, protegendo-o também, se
necessario, com graxa hidrorrepelente (principalmente nas posi¢des correspondentes as sedes rotativas dos retentores de
vedagao e nas zonas de acesso as extremidades do eixo).

Sempre que possivel, proteger o motoredutor com medidas adequadas contra a luz solar e o tempo: esta ultima protegéo se
torna necessaria para as formas construtivas V5 e V6.

Para temperatura maxima ambiente superior a 40 °C ou inferior a 0 °C, contatar-nos

Antes de efectuar a ligagdo do motorredutor, certificar-se de que a tensdo do motor corresponda aquela de alimentagao.
Se o sentido de rotagao nao corresponder ao desejado, inverter duas fases da linha de alimentagéo.

Caso sejam previstas sobrecargas prolongadas, colisdes ou perigos de bloqueio, instalar disjuntores de sobrecarga,
limitadores electronicos de momento de torgao, jungdes hidraulicas, de segurancga, unidades de controle ou outros
dispositivos analogos.

Para servigos com numero elevado de arranques em carga, é aconselhavel a protegdo do motor com sondas térmicas
(incorporadas no mesmo); o relé térmico ndo é adequado, uma vez que deve ser calibrado com valores superiores a corrente
nominal do motor.

Limitar os picos de tenséo decorrentes dos contatores usando varistores.

AN

Atencgao!

A duracgao dos rolamentos e o bom funcionamento de eixos e acoplamentos dependem também da precisao do
alinhamento entre os eixos.

Portanto, é preciso prestar a maxima ateng¢ao no alinhamento do redutor com o motor e com a maquina que devera ser
comandada (se necessario, coloque calgos), intercalando juntas adequadas em caso de necessidade.

Quando um vazamento acidental de lubrificante puder acarretar danos graves, aumentar a frequéncia das inspegdes e/ou
adotar as precaucdes do caso (por exemplo: instalagdo de um indicador de nivel a distancia, emprego de lubrificante para a
industria alimenticia, etc.).

Na presenga de ambiente contaminante, impedir de modo adequado que o lubrificante seja contaminado através dos anéis de
vedagao ou outro.

Para os motores autofrenantes, ver a documentagao especifica.

Montagem de 6rgaos em extremidades de eixo lentas

Para o diametro das pegas envoltas na extremidade do eixo lento, recomenda-se a tolerancia K7 (H7 se a carga for uniforme e
leve).

Antes de realizar a montagem, limpar bem e lubrificar as superficies de contato, a fim de evitar o perigo de gripagem e a
oxidacdo de contato. A montagem e a desmontagem devem ser feitas com o auxilio de tirantes e extratores usando os furos
roscados na parte superior da extremidade do eixo (ver
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Questionario técnico

13

|I| Condicdes de uso

Area de aplicacao/Setor industrial

Tipo de maquina a ser acionada

() maquina nova
(O maquina existente, em operagao
redutor atualmente empregado

Temperatura ambiente [°C

min normal max.

Altitude [m s.n.m.

Ambiente:
O normal (industrial) no interior
O normal (industrial) ao ar livre
(O empoeirado
() corrosivo / umido

Posicao do redutor

() espago confinado com movimento de ar
limitado (v__< 0,63 m/s)

(O grande espago com livre circulagéo de ar
(v, >1,25m/s)

aire
(D espago aberto, protegido das intempéries e
da Irradiacéo

@ Dados de carga

Velocidade exigida do eixo lento [min-"]

min nominal max.

Natureza da carga:

O uniforme
(O  sobrecargas moderadas
() sobrecargas fortes

Momento de tor¢éo exigido no eixo lento [N m] Frequéncia de partida [arr./h]

min nominal max.

Poténcia exigida no eixo lento [kW]

min nominal max.

Velocidade na entrada (redutores) [min-']

min nominal max.

Momento de inercia da maquina [kg m?]
min normal max.

Duracéo de funcionamento [h/d]

Duracao total [h]

Tipo de_servigo (S1 ... S10)

Ciclo de carga incluido:
O sim
O néo

Motor

Tipo de motor:
(D assincrono trifasico (c.a.)
(D assincrono trifasico com inversor
(Jem c.c. com conversor
O combust&o interna (um cilindro)
O combustéo interna (pluricilindro)

Poténcia P, [kW]

min nominal max

Velocidade nominal n, [min™]
min nominal max

Alimentacéo do motor c.a.:
tenséo [V] frequéncia [Hz]

Tamanho do motor IEC (motor c.a.)

Tipo de arranque motor c.a.:
O direita

oY/a
O soft starter / inversor
Freio eletromagnético:
Ode estacionamento
Ode trabalho
Ode segurancga
Momento de frenagem [N m]

Momento de aperto [N m]

Momento de inercia [kg m?]

Execucéo do motor elétrico (c.a. e c.c.):
(OJcom servoventilator
(OJcom encoder:
(Jcom dinamo tacémetro

Conexao com o redutor:

Ocom junta
O com correias trapezoidais
secao n. d [mm] d, [mm]

(OJcom correia dentada

secao n. d_ [mm]

Eventual limitacdo as dimensdes da transmisséo

E Redutor

Forma construtiva

Direcéo lenta do eixo de rotacao:
O seta branca
O seta preta
(O seta branca e preta

Dispositivo antirrecuo (se presente):
(O disp. antirrecuo rotagéo livre seta branca
() seta preta de rotagéo livre

Tipo de resfriamento permitido:
O com ventilador
O com bobina
(J com permutador interno

(O com unidades UR O/A
() com unidades UR O/W

Tipo de conexdo a maquina:
O montagem pendular
O com junta elastica / semi-elastica
O com junta universal
O com correia dentada
passo d. d, )

Ocom cadeia

passo n. z, z, sdiénca[mm] ¢

Ocom engrenagem de dentes retos

passo n. z z, saliéncialmm] ¢

2 3

Eventual carga axial F_[N
<ke= =T

Eventual limitacdo as dimensdes da transmissdo

UT.C 2424
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Formulas técnicas

14

Tamanho

Com unidade Sistema Técnico

Com unidade SI

tempo de arranque ou de
paragem, em fungdo de uma
aceleragdo ou desaceleragédo
de um momento de arranque
ou de travagem

t =———1s]

t == .., I[sl

_ Jw
t=""y

velocidade no movimento
rotativo

m-dn b
v _— = dn [m/slv = w-r[m/s]
60 19,1

velocidade angular

60-v 19,1-v .
n= =—————[min”]
md d

[rad/s]
r

aceleracao ou desaceleragédo
em fungdo de um tempo de
arranque ou de paragem

4
a= f [m/s?]

aceleragao ou desaceleragédo
angular em fungdo de um
tempo de arranque ou de
paragem, de um momento de
arranque ou de travagem

a= [rad/s?la =——%—[rad/s?]
. t

M
a= [rad/s?a = [rad/s?]

J

espago de arranque ou de
paragem, em fungdo de uma
aceleragdo ou desaceleracgao,
de uma velocidade final ou
inicial

angulo de arranque ou de
paragem, em fungdo de uma
aceleragdo ou desaceleragdo
angular, de uma velocidade
angular final ou inicial

w-t

@ = [rad]

massa

G 2
m= 79 [ﬁl m é a unidade de massa [kg]
m

peso (forga peso)

G é a unidade de peso (forca peso) [kgf]

G=m-g[N]

forca no movimento de
translacédo vertical (elevagao),
horizontal, inclinado
(4 = coeficiente de friccdo; ¢ =
angulo de inclinagéo)

F=GlkglF=mgN]
F =G kgl

F = G (u-cos ¢ + sen @) [kgf]

F=p-mgN]

F=m-g (u-cos ¢ + sen ¢) [N]

momento dinamico Gd?
momento de inércia J devido
a um movimento de translagédo

(numericamente J =Gsz)

365-G-v? m-v?
Gd? = " [kgf m2J = o kg m?]

momento de torgdo em fungéo

F-d
M=—"""—1[kgf mIM=F-r[Nm]

de uma forga, de um momento 2
dindmico ou de inércia de uma
potencia 2:n Jw
M= kefmM=""""[Nm]
716-P P
M=—"——""Ikgf mIM = [N m]
n w
W2
trabalho, energia no ___Gv _mv
movimento de translagéo, w= 19.6 Tkgf mW= 2 Ml
rotagdo ’
w Gad*n? af w Jw? J
= m =
160 lkafml Pat)

poténcia no movimento de
translagéo, rotagao

—F pe
P=""7c [CVIP =Fv[W]

P —Mn__ VIP = M-w [W

=T lCVIP=MwW]

poténcia disponivel no eixo de U-I'n-cos ¢

um motor monofasico P = 736 [CV] P = U-I'n-cos ¢ [W]

(cos ¢ = fator de poténcia)

poténcia diAspoAnl'veI no eixo de U-ln-cos @

um motor trifasico P= 15 [cVv] P =1,73-U-I'n-cos ¢ [W]

Nota. A aceleragao ou desaceleragao sao consideradas constantes; os movimentos de translagao e rotagéo sdo considera-
dos retilineo e circular, respectivamente.
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